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La solution électrique maitrisée

P Installations domestiques,
industrielles rigides et souples, de sécurité

P Téléphonie

P Réseaux informatiques

P Coaxiaux

b Contréle - Commande - Raccordement

b Courant faible

P Instrumentation - Pétrochimie

FEE Eq

lamdalux

Solutions d'éclairage

b Intérieur architectural

P Intérieur fonctionnel

» Industriel

P Extérieur

P Habitat

P Appareillages et sources

IEEWEI

motorisation |

P Moteurs électriques
P Réducteurs et motoréducteurs

) Electronique de puissance
(variateurs, démarreurs)

P Palans, pompes, ventilateurs

IEEWEI

electric systems |

P Connectique et coffrets

P Distribution de I'énergie
de 25 a 6300A

P Equipement de gestion
de I'énergie

P Matériel ATEX

P Accessoires d'installation



Concepteur de solutions électriques

NOTRE EXPERIENCE

Entreprise indépendante, nous avons développé nos différentes activités en associant la maitrise technique
des produits, le conseil et |'expertise, afin de mettre en cesuvre des solutions électriques spécifiques pour
nos clients.Nous prenons en compte les problématiques environnementales et économiques en proposant
des systémes intelligents de gestion de I'énergie.

NOTRE EXPERTISE

Chacun de nos 270 collaborateurs s'implique au quotidien pour vous proposer un accompagnement
personnalisé tout au long de votre projet. Dés le stade de conception, nous vous aidons a définir vos besoins
et vous proposons des solutions en fonction de vos spécificités techniques et économiques.

Interlocuteurs attentifs et compétents, nous prenons en compte et optimisons vos couts d'intervention sur
chantiers et vous offrons I'assurance d'un projet parfaitement maitrisé et opérationnel.

NOTRE ENGAGEMENT

Nos équipes sont a votre service pour répondre rapidement a vos besoins de matériels ou de conseils.
Chaque commande fait I'objet d'un suivi rigoureux depuis la préparation jusqu'a la livraison.
Notre organisation centralisée avec 50 000 m?2 de surface de stockage et 20 000 références stockées vous
assure une disponibilité permanente de 95% de nos produits.

Notre logistique transport optimisée en fonction de vos demandes nous permet de livrer vos commandes
dans les meilleurs délais :de 24 a 48h, 72h pour les envois grandes distances en Europe.

NOTRE DIFFERENCE

Chacun de nos clients bénéficie d’'une attention particuliére afin de lui fournir des produits ou des systemes
répondant précisément a ses besoins et ses objectifs.

Pour une demande spécifique hors catalogue, nous faisons fabriquer dans les meilleurs délais les produits par
nos usines partenaires, selon votre cahier des charges et nos criteres de qualité. Nos ateliers intégrés sont éga-
lement a votre service pour réaliser les transformations et adaptations nécessaires a la configuration technique
demandee.

Une tradition et
une culture forte

Alsace




Un interlocuteur unique E E|RIMIE] [-3

motorisation

Motorisation et process industriel

Nous mettons a votre disposition une gamme compléte de pro-
duits et de systemes de motarisation, ainsi que notre savoir-faire
en matiére de process industriel pour assurer I'entrainement,
la sécurité, la connexion et les interfaces de contréle commande
de vos équipements de production.

Notre bureau d'études optimise les solutions techniques et assure
le suivi de fabrications spéciales.

Notre atelier intégré réalise latransformation et la personnalisation
des moteurs et des motoréducteurs, sous contréle qualité perma-
nent.

La compétence des hommes

P Ecoute

Nos technico-commerciaux déterminent et optimisent avec
vous l'entrainement en fonction des impératifs et des cahiers
des charges de vos applications.

Les compétences de nos équipes ont pour objectif d'élaborer
les solutions les mieux adaptées aux attentes du marché, tout
en répondant aux spécificités techniques et économiques de
nos clients.




Le service personnalisé

SERMES motorisation a élaboré une large gamme de solutions
d’entrainement.
Une offre diversifiée de produits standards ou spécifiques :

» MOTEURS ELECTRIQUES
» REDUCTEURS ET MOTOREDUCTEURS

» ELECTRONIQUE DE PUISSANCE
(variateurs, démarreurs)

P PALANS, POMPES, VENTILATEURS

Concepteurs et garants de nos exigences de qualité, nous
supervisons rigoureusement le développement et la fabrica-
tion de notre propre marque ALMO.

SERMES motorisation a la capacité de répondre dans les
meilleurs délais en adaptant vos entrainements aux exigences
de chaque application.

Entrainement piloté par variateur de fréquence, mise en
ceuvre de peinture spécifique, tropicalisation, montage de
codeur, sonde et bien d'autres variantes, sont proposés dans
notre programme de personnalisation de vos éguipements.

SERMES motorisation met également a votre disposition un
banc d’essais en charge entiérement automatisé vous assurant
du respect des nouvelles normes de rendement IE (suivant
60034-30) et permet de réaliser des essais types ou selon vos
cahiers des charges sur moteur neuf ou reconditionné.

BEE]IE]EI

motorisation




La force du stock

LE SITE
P 11000 m? de superficie de stockage

P 1200 m? d'atelier pour la personnalisation
de vos équipements

P 12000 emplacements permettant des livraisons en France

et en Europe sous 24 a 72 h avec un taux de service
supérieur a 95 %.

CONDITIONNEMENT PERSONNALISE
P support adapté aux marchandises et leurs poids

P emballage sous housse thermo-rétractée et film
pour sécuriser le transport

P conditionnement suivant spécifications (environnement
difficile de stockage, export, maritime).

Centre logistique Sermes Motorisation a Strasbourg-Ostwald.
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OFFRE ELECTRONIQUE

MICROS

page 4

L510s /E510

A C

PREMIUMS

page 26

AQUA

DRIVES

MOTEURS

page 46

VARALMO

Puissances P L510s 0,2-11 kW

Puissances 0,75 -710 kW

Puissances 0,25 - 22 kW

» E510 0,4 - 18,5 kW

Tensions 400V

Tensions 230V 1~/230-400V

Tensions 230V 1~/400V

Indices de

Indices de

protection |P55 /1P00

Indice de
protection 1P55

protection 1P20/IP66

3000

710

18,5

P compacts

P simples

P économiques
P process divers

SERNES

motovrisation

SYSTEMS

FONCTIONNALITES

b applications fluides

b régulation cascade
b filtration harmoniques
I 98% de rendement

projets spédifiques

intégration en armoire

freinage externe ou 4Q

solutions faibles taux d'harmoniques
boudle fermée avec retour codeur



SYSTEMS DEMARREURS FREINS

page 52 page 56 page 66
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DRIVES PROJETS
INTEGRATION VERSISTART VERSIBRAKE
Puissances 0,75 - 3000 kW Puissances P SAS 1,5-11 kW Puissances P VERSIBRAKE
Tensions 230V / 400V / 690V » VERSISTART II 6-30A

Indices de 1,5-30 kW » VERSIBRAKE

protection IP21 /IP54 » VERSISTART i lll 40-600A

18,5 - 800 kW Tensions 230V / 400V
Tensions 230V /400V nailesde
Indices de pratection 1P20 / IPOO

protection 1P20 / IPO0O

kw

FONCTIONNALITES

 demarrage sur 1 phase | démarrage sur 2 phases ¥ démarrage sur 3 phases

Falim.230V 1ph./400V  © contréle des rampes b afficheur graphique
F limitation du courant pas de coups de bélier b alim.de commande séparée
de démarrage ; : . i
: 45mmde large jusqu’a 32A P protection thermique moteur
» montage rail DIN b temps de démarrage
[EJRIMIE|
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MICRO DRIVES L510s
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Puissances 0,2-11 kW
Tensions 230V 1~/400V

Indice de protection 1P20
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MICRO DRIVES L510s

simple d'utilisation

taille compacte

SERMES

potentiometre local

RUN STOP/RESET

1PH-220v-0.4kW (|

Couper T — 1% module de copie

minutes avani d' inspectar composanis. - .
; + outil PC (option)
See manual bafore operatio

Consultez le manuel avant lopération,

g _“'Ir'. y ﬂ ) )J )= y !
RA RB+4V §1 S2 S3 54 S5 10v AVI ACI AO AGN)

]

filtre CEM
déconnectable
reprise des THAsSES facilitée Puissances kW 0,25 0,37 0,75 15 22 4 55 75 11
(option) 230V 1
L510s e

HERNEH
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PROCESS SIMPLES

Surcharge jusqu’a 150%/min sans déclassernent.
Controle moteur U/F et vectoriel (boucle ouverte).

P CONVOYEURS

P MACHINES D'EMBALLAGE
P VENTILATEURS

P POMPES

P PORTES AUTOMATIQUES...

REGULATEUR PID + FONCTION VEILLE

P Régulateur PID interne.

P Le variateur régule sa vitesse entre sa fréquence minimum & maximum pour
maintenir une consigne fixe (pression, température...) suivant un retour de
mesure (0-10V ou 4-20mA).

P Le mode veille permet de stopper le moteur en cas de demande nulle et redémarre
en cas de reprise de demande mesurée.

MODULE DE FREINAGE

Le module de freinage est intégré en standard dans tous les modéles 400V
triphasés et permet de raccorder une résistance de freinage externe.

50° C MAXIMUM

50°C

La température maximum de fonctionnement est de 50°C sans déclassement
pour tous les variateurs L510s équipés d'un ventilateur interne.

9

COMMUNICATION

P RS485 (2 fils) w

P Protocole Modbus-RTU / Bacnet-MSTP Modbus-RTU

HERMNE

| motorisation 6




MICRO DRIVES L510s
| camme

Type L510s-__-__F-PA 2P2-H1 2P5-H1 2P7-H1 201-H1 202-H1 203-H1 401-H3 402-H3 403-H3 405-H3 408-H3 410-H3 415-H3
' Tension d‘alimentation mono,200a 240V (-15/+10%), 50/60 Hz triphasée, 380 a 480V (-15/+10%), 50/60 Hz
Dimensionnement 150% / 1min
Puissance moteur (kW) 0,2 04 0,55 0,75 15 2,2 0,75 1,5 2,2 4 5.5 7.5 1
Courant de sortie (A) 1.8 26 34 43 75 10,5 23 3,8 5.2 9,2 13 17,5 24
| Courant max. de surcharge (A) 2,7 39 ail 6.5 11,3 15,8 35 57 7.8 13,8 195 26,3 36,0
| Courant d'entrée (A) 4,9 7.2 99 1 15,5 21 4,2 56 7.3 10,1 143 19,3 26,4
' Indice de protection P20
'Rendement (%6) 91 93 94 94 96 97 96 98 97 98 97 97 97
Puissance dissipée (W) 18 27 33 45 64 60 30 37 61 98,3 157 234 297
Taille | 1 2 3 4

L510s -2P2 - SH'IF PA

RACCORDEMENT

Résistance de freinage Borne Description Caractéristiques
pour modéles triphasés électriques
uniquement RA |
"""" Sortie a relais : 250V CA/T A (30VDC/1 A)
1P BR
L d & £ e :
Raccordement triphasé : =2 =% | 24V Tension dalim. 24V CC [PNP] + 15% sortie courant 30mA |
al gmi 51
11— @ L1
s : {1 Ti) @— 52 2 24VDC,8mA, opto
—5—= L2 T2 @ Bornes d'entrée programmables | . |
3 S3 isolées (max30Vdc,
i L3 (N) T3 (N)@— - o
A m{,nuphasé S4 impédance d'entrée 3,3k())
01KM1 il 1 S5
N “;_,: CON2 = v Tension d'alimentation 10V CC
B s1 i RS 485 pour l'utilisation d'un courant maxi 20mA
2 L = potentiométre externe
Entrées 53 Brochesds (1 mA max) _
programibles 54 , AV Entrée analogique 0-10v
RAL sortierelais : : i : .
55 [ en tension: 0~10V /2-10V CC impédance d'entrée 200k{}
24y ar Adl Entrée analogique 0-20mA
10V Qb en courant; 0/4~20mA impédance d'entrée 499()
PetartiBrtrE AVI (0~10V) AO Sortie analogique
de référence ACI (0~20mA) AGND programmable. 0-10v
AGND Sortie analogigue Tension de sortie maximale: courant maxi 2mA
pregiamraable 10VCC/1TmA
AGND Bome de mise a la masse

EEEMES

motorisation

Tensions d'alimentation Tension .cl'talimentation
2= 230V /4=400V IITIEIME
A =24V
Puissances du moteur kW
F2=02-P5=04 P =PNP
01=0,75-02=1,5-03=2,2
Nom de la version : Filtra F
S:version 510s intégré
Precufion 1 '£g;?uh:asé
H = standard onopa
2 :triphasé

pour les circuits analogiques



CARACTERISTIQUES GENERALES

Mode de contréle
Fréquence de sortie

Couple de démarrage

Fréquence Résolution

Consigne

Limite de fréquence

Marche / Arrét Commande

Standard

Option

Courbe U/F

Fréquence de découpage

Communication

Accélération/décélération

Entrées programmables
Sorties programmables

Commande

Sorties analogiques programmables

Principales fonctions

Régulateur PID PID

Affichage Afichage

Leds d'états
Surcharge & Courant maximum
Coupure réseau

Moteur bloqué

Court-circuit en sortie
Défaut de masse

Protections

Autres

Freinage

Certifications
Température de fonctionnement
Température de stockage
Humidité

Altitude

Chocs / Vibrations

Conformité CEM

Indice de protection

Environnement

b V/Hz
b vectoriel de couple (boucle ouverte)

» 0,01 4599,00Hz
b V/F:3Hz/100%
b vectoriel :3Hz / 150%

b entrées digitales :0,01 Hz
b entrées analogigues ; 0,06/60Hz

¥ clavier: touches aw

b Entrées analogiques : Al1 (0-10V), Al2 (4-20mA)
P Entrées digitales +vite/-vite

b Communication

F Fréquence mini/ maxi
b 3 sauts de fréquences configurables
b clavier : boutons Marche/Arrét

P entrées digitales : commande 2 ou 3 fils
commande JOG

» Communication
F R5485 (Modbus-RTU & BACnet-MSTP)

I 6 courbes fixes et 1 programmable

P1a16kHz

b 2 jeux de paramétres (accel /décel) - 0,1 4 3600 sec.
b 4 jeux de paramétres (courbe 5)

b mode arrét roue libre

b 19 fonctions possibles

b 16 fonctions possibles

F 5 fonctions possibles

F 1 réglage (0-10V)

P 8 vitesses fixes réglages, arrét rapide, arrét roue libre,
commutation de I'accel./décel. (2 niveaux), freinage,
sélection commande 1/2, sélection consigne 1/2,
fréquence de démarrage U/F, acquittement défaut,

F PID (PID normal / inverse)
F mode veille
b affichage numérique : paramétres, fréquence, vitesse,
tension bus DC, tension de sortie, courant de sortie,
retour PID, état E/S, historique des défauts...
F marche, arrét,avant, arriére...
» 150% du courant nominal pendant 60 secondes (150%/1min)
b redémarrage automatique aprés micro-coupures réseau

b protection blocage moteur & l'accélération/décelération
et en marche

b protection électronique

b protection électronique

b sur-température variateur, réduction automatique de la
fréquence de découpage,interdiction de marche arriére, nombre
de re-démarrage auto.atteint, mot de passe

I hacheur intégré dans toutes les puissances 400V

b freinage par injection de courant DC

b CE/UL/cUL/RCM

b -10 & +50°C (tailles avec ventilateur),-10 & +40°C (sans ventilateur)

b -20a+60°C

b inférieur 3 95% RH (sans condesation)

b inférieur a 1000m

b F<20Hz : 1G (9,8m/s?),20 a 50Hz :0,6G (5,88m/s?)

P EN61800-3, 1er environnement (cat.C2)

F1P20

HERNEH
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MICRO DRIVES L510s

DIMENSIONS (mm)

D2
[
I
fas)
= I o
I
@
L~ r
[ |
|
[
B
E1
E
Modéle Taille| W W1 W2 H HI H2 H3 D D1 D2 E E1 E2 Q1 Q2 Masse
(kg)
13105 1 72 63 61 141 131 122 14 141 136 1282 863 81,1 55 44 22 09
(230V 1~ 0,2- 075kW) ' ' J ) ' !
W1 ) 2-0 D2
L‘ T’ % *|.“_-_ I
7 | | |
mr: E] I
foem |
o | 2
e | E:I
: 202 ®|
[\ CEEEER 7 |
| @eJ —Tee] b e
. £
[ - —
w E
Modéle Taille! W W1 W2 H HI H2 H3 D D1 D2 E E1 E2 Q1 Q2 Masse
(kg)
L5105
131 121 114 150 1442 1364 10132 9673 515 44 22 16

(230V1~:1,5-2,2kW) 2 118 108 108 144
(400V:0,75 - 2,2kW)

EII’![E]E

motorisation |




DIMENSIONS (mm)

Dz

=t
L ]
i £
: | D
e Tz L]
[®]@le]le]e]e]e]®]
BS pam : mall :
w EEL
El
E
Modéle Taille w w1 H H1 H2 H3 D D1 D2 E E1 E2 Q Masse (kg) |
L5105 |

(400V:4 - 5,5kW) 129 118 1975 1776 188 1547 148 1437 136 102,6 96 482 4,5

2,7

L

IS

Modéle Taille w w1 H H1 H2 H3 D D1 D2 E E1 Q Masse (kg)|
L5105
(400V:7.5- 1TKW 4 187 176 273 2498 261 2286 190 1856 1779 136 84,7 45 63
| |
ARME
| motorisation
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AC DRIVES MICROS E510

Puissances 0,4 -18,5 kW
Tensions 230V 1~/400V
Indices de protection 1P20 /IP66

SIEIRIMIE]S
motovrisation 12




MICRO DRIVES E510

afficheur déportable
(cordon RJ45 standard)

SERMES

motorisation

HeRPM - FWD REV  FUN

potentiomeétre local

FREQ. SET

1PH-220V-0.7EK\W r module de copie
: + outil PC (option)

Cut-off the power and wait for 5 minutes before inspecting
components.

Couper I'alimentation et attendre 5 minutes avant
d'inspecter composants.

See manual before operation.
Consultez le manuel avant lopération.

filtre CEM intégré hacheur de freinage

déconnectable

Puissances kW A4 OS] Flbe (20 S EhCS S ST (W T8 S | 2R B0 Ead ) sl Bh

E5101P20

230V 1~
S sov SN

M Extension de gamme en développement

SIE[RIMIE|S

13 | motorisation




Protection contre les corps solides
ETANCHE a la poussiére ETANCHE aux forts jets d’eau
pfgtection @@@@@0 @@@@@0@

par mot de passe

NEMA 4X

potentiométre local

nettoyage facilité

<PrRUN ©psTop

-0.4kW

SERMES

motorisation

rer mnd wad B 5 minubes

IP66 / NEMA 4.

Indoor Use Omly C 2 |@ manuel av.ant Fop dration.

=uitez le manu<

sectionneur de ligne cadenassable  presse-étoupes inclus

Puissances kW 037 075 15 22 (1 | 65 2SS A1 | HlE aBS| 22 | 307 |45 |[B55

E5101pP66

230V 1~

BERNES

motorisation | 14




MICRO DRIVES E510

Pratection contre les corps solides Protection contre les corps liquides

ETANCHE & la poussiére ETANCHE aux forts jets d’eau

DOR®G0 OIOISIOL 5 10O

@ protection par mot de passe m

.00.13.00.00. potentiometre local
(standard)

option sélecteur 2 ou 3 positions
Etiquette gravée "l 011" (3 pos.)
ou“0 1"(2 pos.).

Gravure a facon possible

nettoyage facilité

Cau Imer ononde 5
minutes avant d'ing pe Sear somposants

SERMES '
motorisation l',ﬁs See manual bafore of sration. g .
Consultez T marwal | vt Monarton Option coup de poing

(arrét rapide/deésenfumage)

'| sectionneur de ligne cadenassable

Puissances kW O30 0,95 FE5H =208 Hig S| Bhaha| BASS R kG RS PR L3 A5 Eh Y

E510 P65

230V 1~

BERNES

15 |  motorisation




Remplacez votre coffret
électrique par un variateur
intégrant tous vos besoins
» plus compact

b plus économique

P plus rapide

» modulable

b sécurité machine

b robuste

HERMNE

| motorisation
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MICRO DRIVES E510

APPLICATIONS DYNAMIQUES

P Surcharge jusqu'a 150%/min sans déclassement.
P Controle moteur U/F et vectoriel de couple.

MODE INCENDIE

P Fonction mode feu paramétrable sur une des entrées digitales.

P Logique du contact NO ou NF au choix.

P Lorsque I'entrée mode incendie est activée, la vitesse fixe sera prioritaire
quelque soit le mode de commande et toutes ses protections seront inhibées
(principe « marche ou créve »)

16 VITESSES FIXES

vitosss A {53)

witnsan B (S4)

vitoess € {S5)

vitosse D {S8) |

24y

| he / arrét H

P 4 entrées digitales paramétrables en vitesses fixes. aaini s2

T - . vitesse A_—

P 15 combinaisons binaires possibles + ordre de marche. - — S3
vitesse b o4

v!tesse C_.— o5

vitesse D_— $ S6

REGULATEUR PID + FONCTION VEILLE

P Régulateur PID interne. Le variateur régule sa vitesse entre sa fréquence

minimum & maximum pour maintenir une consigne fixe (pression, température...)

suivant un retour de mesure (0-10V ou 4-20mA).

P Le mode veille permet de stopper le moteur en cas de demande nulle et redémarre

en cas de reprise de demande mesurée.
P La mesure peut étre convertie a l'unité de la sonde pour une lecture facilitée
(exemple :0-10bar)

MODE SEQUENCEUR

P Jusqu's 15 séquences.
P Simple & mettre en oeuvre, car uniquement par paramétres
P Séquences de - fréquence

- sens de rotation

- temporisation

AUTOMATE INTEGRE

—

7

P Micro PLC intégré

P Logique par blocs, via outil PC

P Permet de s'affranchir d'un automate externe
en intégrant l'intelligence dans le variateur

P Permet de créer des logiques sur les E/S,
les fonctions, des temporisations, etc...

HERNEH
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Type E510-__-

Tension d'alimentation
Dimensionnement
Puissance moteur (kW)
Courant de sortie (A)
Courant max. de surcharge (A)

Courant d'entrée (A)
Indice de protection
Rendement (96)
Puissance dissipée W)
Taille IP 20

Taille IP 66

2P5-H1 201-H1 202-H1 203-H1 401-H3 402-H3 403-H3 405-H3 408-H3 410-H3 415-H3

Mono,200 a 240 V (-15/+10%, 50/60Hz

0,4
3,1
4,7
8,5

97
31

0,75
4.5
6,8

12

97
39

1.5 22
TS 10,5
113 15,8
16 239
93 97
62 69

2

2

E510 -2 P5-H1F-N4S

4=400V

Puissances kW

230V P5:0,4
01:075
02:1,5
03:2,2

400V 01:075

Tensions réseau 1
2=230V

02:1,5
03:2,2
05:3,7
D8:5,5
10:7,5
15:11
20:15
25:185

150% / Tmin
0,75 1.5 22 7 5.5 7.5
23 38 52 88 13 17,5
35 57 7.8 133 200 26,3
4,2 56 73 11,6 17 23
IP20 /1P 66 : usage intérieur

98 99 99 98 98 98
17 20 22 64 89 144

1 2 3

1 2

|

Structure :
Vide: IP20
N4S:

P66 avec
potentiométre
et sectionneur

Filtre: CEM
F :intégré

Réseau
1:monophasé
3:triphasé

Exécution
H = standard

Triphasée, 380 2480 V (-15/+10%), 50/60 Hz

11
25
380
EY

99
135

420-H3 425-H3

15
32
48,0
38

98
248

185
40
60,0
48

97
242

BERNES

motorisation |
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RACCORDEMENT

MICRO DRIVES E510
| RACCORDEMENT |

Disj Contacteur Self
————rr] —@ L g
Raccordement ! T2 :qs?niur:mne
triphasé T L -
e R ! —p 3w
1
O E
_JI H @ 9
Raccordement g i '
monophasé |
e ——— -
CON2
. X o .| ] RS485
| |
4
8 |
E —
E _— ! 3 RiA
g [ET= —
2 — i 1% Ri 250 VAC/1A
3 | . || L o | sovecia
& — : | COM (MPMN} i
L1 ds2avienm) 2R
E —8 150 VAC/TA
A28 | Goveca)
SF
G NPN m .a.lz
9 10V -
Eii i Al i Sortie
Entrées analogiques logi
programmables Al PNP '°"” "WZ @ g:;aor%ﬁﬁe
heND E )_T
1P1: Selection NPN/PNP (12 = NPN, 2-3 = PNP)
JP2 :Sélection Tension/Courant All 0~10V/0~20mA (1
JP3: Sélection Tension/Courant Al2 0~10V/0~20mA (1
| Borne | Description Caractéristiques | Borne | Description Caractéristiques
électriques électriques
S1 _' Entrée digitale programmable N°1 Entrée analogigue multifonction
2 Entrée digitale programmable N°2 | 24VDC, 8mA, opto colnfigurable soiten tension,
53 | Entrée diaital blo N3 isolées (Max30Vd Al soiten courantselon lapositiondu 0~ 10V
|ftdangie s g pa i sl isolesima G cavalier JP2 impédance : 153k}
54 | Entree digitale programmable N°4 impédance d'entrée Tension :JP2 en position AV1
S5 | Entréedigitale programmable N°5 | 3,3k(}) - Courant:JP2 en position All
$6 | Entréedigitale programmable N°6 Entrée analogique multifonction
RIA | NO configurable soit en tension,
Al2 soiten courant selon la positiondu - 0~ 10V
R18 | NF sorties 4 relais 250VAC/TA cavalier JP3 impédance :153k(}
R1C COMMUN Tension :JP3 en position AV2
R2A | NO progranrablest | 1 (GOVDC/A) Courant : JP3 en position Al2
R2B | COMMUN AGND | Point commun des entrées
| logi e
com Point commun des entrées digitales | FRone
| enNPN (JP1 sur 1-2) +15% o ':a;sl_e . "'atzw pour raccofclienjlent
24V | Point commun des entrées digitales | courant maxi 60mA | : i o Ies 5|gnau>‘( iz i<l M :
enPNP (JP1 sur2-3) AD Sortie analogique multifonction 0-10V courant maxi 2mA
10V | Alimentation 10VCC a disposition | 10V AGND | Point commun de la sortie
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CARACTERISTIQUES GENERALES

Mode de contréle

Fréquence

Marche / Arrét

Communication

Commande

Régulateur PID

Affichage

Protections

Freinage

Certifications

Environnement

Fréquence de sortie

Couple de démarrage

Resolution

Consigne

Limite de fréquence

Commande

Standard
Option

Courbe U/F
Fréquence de découpage

Accélération/décélération

Entrées programmables
Sorties programmables

Sorties analogiques programmables

Principales fonctions

PID

Affichage

Leds d'états
Surcharge & Courant maximum
Coupure reseau

Moteur bloqué
Court-circuit en sortie

Défaut de masse

Autres

| Température de fonctionnement

| Température de stockage

Humidité

Altitude

Chocs / Vibrations
Conformité CEM
Indice de protection

b V/Hz
b vectoriel de couple (boucle ouverte)

b 0,01 4 599,00Hz

b V/F;3Hz/ 100%
b vectoriel : THz / 150%

b entrées digitales: 0,01 Hz
b entrées analogiques : 0,06/60Hz

b clavier : touches aw

P entrées analogiques: All & A2 (0-10V ou 4-20mA)
F entrées digitales +vite/-vite

b communication

b fréquence mini / maxi
I 3 sauts de fréquences configurables

b clavier : boutons Marche/Arrét

b entrées digitales : commande 2 ou 3 fils
commande JOG

» Communication

» R5485 (Modbus-RTU)

P 18 courbes fixes et 1 programmable
Fl1alokHz

b 2 jeux de paramétres (accel/décel.) - 0,1 a 3600 sec.
P 4 jeux de parameétres (courbe S)
P mode arrét roue libre

P 29 fonctions possibles
k21 fonctions possibles

b 5 fonctions possibles
F 1 réglage (0-10V)

b 16 vitesses fixes réglages, arrét rapide, arrét roue libre, commutation
de l'accel./décel.(2 niveaux), freinage, sélection commande 1/2,
sélection consigne 1/2, fréquence de démarrage U/F,
acquittement défaut, mode feu

b PID (PID normal / inverse)
» mode veille

b affichage numérique : parametres, fréquence, vitesse,
tension bus DC, tension de sortie, courant de sortie,
retour PID, état E/S, historique des défauts

P marche, arrét, avant, arriére
P 150% du courant nominal pendant 60 secondes (150%/1min)
b redémarrage automatique aprés micro-coupures réseau

b protection blocage moteur a 'accélération/décelération
et en marche

P protection électronique
b protection électronique

F sur-température variateur, réduction automatique de la fréquence
de découpage, interdiction de marche arriére, nombre de re-démarrages
auto. atteints, mot de passe

P hacheur intégré dans toutes les puissances
P freinage par injection de courant DC

b CE/UL/cUL/RCM

P IP 20: -10 & +50°C (sans kit NEMA 4x),-10 a +40°C (avec kit)
IP66: -10a +50°C

b -2034460°C

b inférieure 3 95% RH (sans condensation)
b inférieure a 1000m

F 1,0G (IEC 60068-2-6))

F EN61800-3, 1< environnement (cat. C2)
P 1P20/ NEMA 1 et P66/ NEMA 4X

HERMNE
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MICRO DRIVES E510

DIMENSIONS (mm) E510 IP20

Modeéle
E510(230V 1~ 0,4-0,75kW
400V 0,75-1,5kW)
E510(230V 1~ 1,5-2,2kW
400V 2,2-4,0kW)
ES10 (400V 5,5-11,0kW)
E510 (400V 15-18,5kW)

90,6

128,7

1869
2246

Taille 1

21 motovisation
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W1

80,5

118

175
207

w2

80,5

118

176
207

163,06

187,6

260,9
321,6

H1 H2 D D1 D2 E

153 173,55 149 1378 - 48

1776 197,5 150 1338 1418 48,2

2498 273 1972 184 189 76,7
303,5 3309 2007 1875 1925 94

Taille 2

Taille 4

Q1
4,3

4,5
4,5

Q2 Masse (kq)
4,3 1.7
4,5 2.5
45 6,7
6 13,7




DIMENSIONS (mm) E510 IP66

Modéle Taille w W1

E510(230V 1~ 0,4-0,75kW
400V 0,75-1,5kW)
E510(230V 1~ 1,5-02,2kW
400V 2,2-4,0kW)

E510(400V 5,5-18,5kW) 3 2228 140

Taille 1

1 1508 1333 2302 2142

2 198 115

D D1
183 200
2184 2352

246,6  266,5

D2 D3

200 495
2352 798
263,5 96

Taille 2

_'
1@ @

T

Taille 3

(o]
54

7
7

s

{2

QUL

Q2 Q3 Masse (kg)
54 106 2,9

598 5,98
12,68 12,68

~ o~

HERMNE
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ACCESSOIRES

MICRO DRIVES E510
| AccEssORES |

Désignation Type
| Potentiométre 10 ko PE30AL
| Fixation rail DIN JN5-DIN-LOT
Cable comm.RJ45-USB longueur 1,80 m IN5-CM-USB
Module de copie livré avec cable 2m IN5-CU
| Plague de reprise de masse pour taille 1 JN5-FGK-L101
. Plaque de reprise de masse pour taille 2 JN5-FGK-L102
| Cable de liaison 1 m pour clavier deporté JNS-CB-01M
Cable de liaison 2 m pour clavier déporté JN5-CB-02M
Cable de liaison 3 m pour clavier déporté JN5-CB-03M
' Cable de liaison 5 m pour clavier déporté JN5-CB-05M
Kit NEMA1 (couvercle antipoussiére et boitier cache bornes) JN5-NK-EO1
IN5-NK-EO2
JN5-NK-EO3
IN5-NK-EO4

module de copie

Nouvelles options pour séries E510/IP66
(I'indice de protection du variateur modifié sera IP65)

| Désignation

Sélecteur 2 positions (marche / arrét)
Sélecteur 3 positions (avant / arriere / arrét)
Coup de poing arrét rapide

Coup de poing mode feu

SERM E“_!. P65

HERNEH
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Variateur associé

L510
L/E510
L/E510

L510

L510

E510

E510

E510

E510

E510taille 1
E510taille 2
E510taille 3
E5101aille 4



RESISTANCE DE FREINAGE

CARACTERISTIQUES

Modéle Module de Résistance ‘ IP Pmoteur Puissance Résistance Facteur Couple

de freinage de freinage defreinage | demarche =@ defreinage
| variateur | type | type | | kW) | W | & | ED(C) | (%)
| ES10451025 | intégré | JTTLKEB-1SOW200 | P20 | 04 | 150 | 200 | 21 | 214
| E5100510201 | intégré | JTTLKEB-1SOW200 | P20 | 075 | 150 | 200 | 2 |z
| ES104510202 |  intégré | JTTLKEB-1SOW100 |  IP20 15 | 1m0 10 | 10 | 17
| E5104510203 | intégré | JTTLKEB30ow70 | 20 | 22 | 300 | 70 | 15 | 12
| E5104510401 | intégré | JTTLKEB-1SOW7s0 | P20 | o075 | 10 | 750 | 19 | 123
| E5100510402 | intégré | JTTLKEB-1S0W400 | 20 | 15 | 10 | 40 | 10 | 17
| ES101510403 | imégrée | JTTLKEB300Ww250 | P20 | 22 | 300 | 250 | 13 | 123
| E510-1510405 | intégré | JTTLKEB-400W150 | P20 | 37 | 400 150 | 10 .13
| E5104510408 | intégré | JTTLKeB6OOWI30 | P20 | 55 | 60 | 130 | 14 | 100
| E5104510410 | intégré | JTTLKEBSOOWIOO | P20 | 75 | g0 | 10 | 14 | 100
| ES104510415 | intégré | UNBRIRSKWS0 | IPO0 | 11 | w0 | s | 14 | 1=
| ES101510420 | intégré | UNBRRSKW40 | po0 | 15 | 1500 | 40 | 10 | 117
| ES104510425 | intégre | NBR4ReKW30 |  Poo | 185 | 4800 | 30 | 18 | 129
DIMENSIONS
| Références i Dimensions
. LxIxH(mm)
|JTTLKEB-150W200 | 215x40x20
| JTTLKEB-150W200 |  215x40x20 X
| JTTLKEB-150W100 | 215x40x20
| JTTLKEB-300W70 | 215x60x30
| JTTLKEB-150W750 | 215x40x20 | FILKER 4RI
| JTTLKEB-150W400 | 215x40x20
| STTLKEB-300W250 |  215x60x30
| JTTLKEB-400W150 | 215x60x30
| JTTLKEB-600W130 | 335x60x30
| JTTLKEB-BOOW100 | 400x60x30
| INBR-TRGKWS0 | 615x50x110
| INBR-IRSKW40 | 615x50x110
JNBR (IP0O)

| JNBR-4R8KW30 535x60x110

i

~~
|

HERMNE
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AC DRIVES PREMIUMS AQUA
(H

Puissances 0,75 -710 kW
Tensions 400V
Indices de protection IP55/IP0O0

HERNUEH
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PREMIUM DRIVES AQUA

Protection contre les corps solides Protection contre les corps liquides m
ETANCHE a la poussiére ETANCHE aux jets d’eau

DOe@®Oe® 0IOIOI0] 5 1610)

afficheur graphique
- multi-affichage
- lecture directe des unités (bar, m3/h...)

entretien facilité

afficheur déportable
- intégration en facade de porte
- fonction copier/coller

montage mural format book

- permet un montage prés du moteur

- économie de cable blindé

- armoire électrique plus compacte

- plus de probléme de dissipation

- éloignement des éléments
malimmunisés

colonne de ventilation

- aucun passage d'air externe
sur les cartes électroniques
- montage sur chassis facilité

self DC limitant les harmonigues
- rendement 98%
- filtre CEM intégré déconnectable

presse étoupes

Puissances kW 07515 22 40 55 75 11 15185 22 30 45 55 75 90 110132 160 200 220 280 315 355 400 ..

IP55 montage mural
AQUA  IP00 moduleaintégrer (E—— [, E——
IP54 armoire Rittal TS8 AT T———

Puissances supérieures, nous consulter.

EII'][FJIE
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||
STATUS

RO | 70|

port mini USB type B

pour connexion PC

pile pour horloge temps réel
- fonctionnement suivant séquences horaires
- historique de défauts horodatés

cartes tropicalisées
- résistance aux ambiances difficiles
(humidité, chlore, H2s....)

3 slots pour cartes options
- communication
- extensions E/S

bornier débrochable
- facilite la maintenance

entrée de sécurité STO (5IL2)
- économie d'un contacteur

- écomie de cablage

- gain de place

alimentation auxiliaire

(idéal en communication bus, pour
maintenir la carte contréle sous tension
en cas de perte d'alimentation principale)

collier de reprise des blindages
(reprise de masse des cables moteur &
commande pour assurer une bonne CEM)

HERNE

| motorisation
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PREMIUM DRIVES AQUA n%nnmu
ANS

Applications des métiers de I'eau
Pompes centrifuges

Pompes a rotor excentré

Pompes volumétriques

Pompes immergées

CASCADE DE POMPES

1 variateur / multi-pompes 1 variateur / multi-pompes
(méthode flottante) (méthode fixe)

Multi-variateurs / multi-pompes
P automate extérieur inutile

b facilité de cablage, avec une communication P chacune des pompes est pilotée soit par le

inter-variateurs via le bus 2 fils (RS485)
P aucune option nécessaire
P permutation du variateur maitre toutes
les x heures
P permutation en cas de panne variateur

M1
LIAISON BUS | POMPE
2FILS (RS 485)

3.
+ POMPE

HERNEH
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P 1 pompe régulée et pilotée a vitesse variable

variateur, soit alimentée directement parle P jusqu'a 8 pompes connectées sur le réseau

réseau ou démarreurs
P lorsque la 1 pompe démarrée ne peut P commande des contacteurs ou démarreurs
assurer le débit nécessaire, alors le variateur via sorties relais du variateur

ordonne la mise en connexion directe de
cette méme pompe sur le réseau d'alimenta-
tion électrique.En paralléle, il démarre 3
débit variable la 2™ pompe.

P «une aune » les pompes sont pilotées a
débit variable

» permutation de la pompe en vitesse variable
toutes les x heures

CAPTEUR
DE PRESSION

©,
gt ¥
} POMPE
o —
! POMPE
——sn—
50 lﬂ M3
POMPE
— T
N~
N g o
- POMPE
| POMPE
AUXILIAIRE
]

i

e e e e e e e

L]

« POMPE

M4

+| POMPE

M5

+ POMPE

M6

- FOMPE

M7

+| POMPE

Mma

- POMPE

MA

FOMPE
AUKILIAIRE



PROTECTION BP / HP

La protection BH/HP permet de stopper le variateur en alarme suivant un niveau
de pression bas et un niveau de pression haute. Cette solution permet
de s'affranchir de pressostats.

FONCTION DEGOMMAGE

Une séquence en marche arriére (temps et nombre de tours moteurs en marche
arriere a définir, ainsi que le niveau de boost a fournir) peut étre lancée, soit lorsque
le variateur détecte que la pompe est bloguée, soit par une demande manuelle

sur une entrée digitale, soit toutes les x heures en prévention d’un colmatage de
pompe, en cas d'arrét prolongé par exemple.

DETECTION POMPE SECHE

Cette protection permet de détecter une rupture de canalisation ou une pompe

a sec, permettant de stopper la pompe en alarme pompe séche. Cela évitera au
variateur en mode PID de rester a vitesse nominale et ainsi de détériorer la pompe.
Cette protection peut &tre paramétrée soit en boucle fermée suivant un capteur,
soit en boucle ouverte suivant le courant.

GESTION DU CLAPET ANTI-RETOUR

Réglage de rampes pour une fermeture lente du clapet pour éviter
des "Coups de Bélier!

REMPLISSAGE PROGRESSIF

Cette fonction permet de définir une fréquence fixe de remplissage progressif,
idéal notamment pour les longs réseaux. Il évite en mode PID que le variateur
démarre a vitesse nominale jusqu'a la pression de consigne, au risque d'occasion-
ner des casses. Le variateur assure une montée rapide a la vitesse minimum
(plage critique pour les pompes immergées) et fige sa vitesse de remplissage
jusqu'a atteindre la consigne de remplissage ou un temps maximum, avant de
libérer sa régulation PID avec des rampes plus souples. Ce mode peut précéder

le PID, mais également tous les autres modes de commandes.

BOOST AVANT MISE EN VEILLE

En mode régulation PID, le variateur régule sa vitesse entre sa fréquence

minimum & maximum pour maintenir une consigne fixe (pression, température...)
suivant un retour de mesure. Le mode veille permet de stopper le moteur en cas
de demande nulle et redémarre en cas de reprise de demande mesurée.

La fonction boost permettra de gonfler le réseau avant de se mettre en veille,
limitant ainsi des arréts & redémarrages successifs.

Fetompence temps de décélération normal

l temps de décélération
clapet anti-retour

vitesse fin de course L e s
clapet anti-ret

vitesse mini moteur

Teraps

pression
-~

remplissage a
fréquence Qe /—

0 A rampe d’accéleration [iel emiplissage

'y
r
temps

temps de remplissage

fréquence

temps de veille augmentée, économie d'énergie supplémentaire

HERMNE
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PREMIUM DRIVES AQUA 5
ANS

HVAC

Applications Génie Climatique
Ventilateurs divers

Centrales de traitement d’air (CTA)
Pompes de chauffage

Pompes de puit

Roof tops

Compresseurs

Pompes d’eau glacée

FONCTIONS VENTILATEURS

» Fonction reprise a la volée. Permet méme de démarrer un ventilateur
qui tourne a I'envers en mode arrét.

P Continuité de fonctionnement avec la fonction redémarrage automatique
en cas de micro-coupures de réseau.

» Démarrage & couple quadratique, idéal pour les démarrages des ventilateurs
centrifuges et une consommation d’énergie moindre.

» Rampes d’accélération/décélération progressives.

» Mode d'arrét roue libre suivant l'inertie nécessaire au ventilateur.

b Détection casse courroie,

EI}][E]E
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REGULATION DE POMPES DOUBLES AVEC 1 DRIVE

P 1 seul variateur AQUA suffit a gérer la régulation et la permutation horaire
de pompes doubles. Les contacteurs des 2 pompes sont contrélés par 2 sorties
relais du variateur, qui basculent toutes les X heures d'une pompe a l'autre
et garantissent ainsi une usure uniforme.
P En cas de maintenance sur une des pompes, la fonction validation, gérée par
2 contacts secs, permettra de stopper la permutation sur la pompe indisponible
et réguler uniquement sur I'autre pompe.
P Le variateur AQUA peut gérer la régulation de pression via 1 de ses 4 régulateurs PID
internes. Le variateur va adapter la vitesse de la pornpe pour maintenir une consigne
fixe qui aura été choisie, en fonction de la demande, mesurée par la sonde.

4 REGULATEURS PID

Le variateur AQUA dispose en standard de 2 régulateurs PID principaux pour piloter
le moteur & de 2 régulateurs PID externes pour piloter des actionneurs en com-
mande analogique.

Exernple 1 les 2 régulateurs principaux peuvent par exemple réguler la température
d'eau de pompes de puits avec le régulateur 1 en mode été (sens normal) et le
régulateur 2 en mode hiver (sensinverse). Le basculement été/hiver peut par
exemple étre affecté a une entrée digitale.

Exemple 2 : le régulateur principal 1 peutréguler une pression suivant une sonde
0-10 bars et le régulateur 1 externe peut, quant a lui, réguler la température du
réseau via la sortie analogique 0-10V qui agit sur une vanne 3 voies.

Exemple 3 : le régulateur principal 1 peutréguler le débit d'un ventilateur de
dépoussiérage et le régulateur 1 externe un clapet motorisé piloté en 0-10V.

BACnet

Le drive AQUA dispose en standard du protocole BACnet MS/TP.

Le BACnet-IP est quant a lui disponible via la carte option OPT-ETH en double ports
Ethernet. Le variateur peut ainsi étre piloté par la supervision et faire remonter
toutes les informations souhaitées telles que le compteur d'énergie, la puissance
consommée, etc...

MODE FEU

Ce mode inhibe les fonctions de protection du variateur afin que ce dernier reste
actif. De cette fagon, le variateur continue a faire fonctionner le ventilateur aussi
longtemps gue possible dans la situation d'urgence, telle qu'un incendie.

HORLOGE - SEQUENCES HORAIRES

L'option pile OPK-BP permet de maintenir I'horloge en temps réel, méme en cas de
perte de I'alimentation 400V.

L'horloge permet une analyse précise de 'historique des alarmes avec I'information
de la date et heure pour chacune.

L'horloge permet également d’affecter des consignes types PV/GV ou consignes PID,
suivant des séquences horaires d'occupation ou non.

Ce mode permet méme de marquer les jours fériés (20 par an), augmentant encore
I'économie d'énergie réalisée.

régulationde .
température

permutation
automatigque

. AN
0-10V ou 4-20mA L)

REGULATION 0-10V SUR CLAPET DAIR

MESURE DE
ASPIRATION FRESSION
POUSSIERES
- SERVO MOTELR
- SUR CLAPET D'AIR
| PRISE D'AIR EXTERIEUR
VENTILATEUR PILOTE
PAR VARIATELIR AGUA

RESEAUX AVEC CHACUN UN CLAPET D'OUVERTURE
| MACHINES, POSTES DE TRAMAIL |

%]
Moy
Tue
Wed
Thiu
i
Sat

Sun

tour au Menu !

v

HERMNE

| motorisation 32




PREMIUM DRIVES AQUA SRERTIE
9 ANS

FROID

Applications pour le froid commercial et le froid industriel
Compresseurs a pistons

Compresseurs a vis

Aérocondenseurs

Pompes

Centrales de traitement d’air

CASCADE DE COMPRESSEURS

¥ 1 seul variateur AQUA suffit a gérer la régulation et la permutation horaire
de plusieurs compresseurs (jusgu‘a 8) 2 modes de cascade sont possibles :
« Fixe » ou « Flottante »

F La méthode Fixe permet de réguler la vitesse d'un seul compresseur
et d'activer les autres a vitesse fixe.

» La méthode Flottante permet quant a elle de changer de compresseur
en vitesse variable.

HERNEH
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FORTE SURCHARGE POUR COMPRESSEURS A PISTONS

Grace a son mode de contréle moteur en vectoriel de couple et son
auto-adaptation moteur, le variateur AQUA permet de démarrer les
applications les plus difficiles comme les compresseurs a pistons

2 et 4 cylindres.Le dimensionnement adéquat en courant nominal
& maximum est naturellement a prévoir suivant le moteur entrainé.

SONDES DE TEMPERATURE

Les sondes de température types PT100 / PT1000/ Ni1000 peuvent étre
raccordées directement sur le variateur AQUA, en rajoutant la carte
OPC-PT.

Cette carte permet de raccorder 2 sondes de températures

(exemple :régulation delta t)

HP FLOTTANTE

Le variateur AQUA permet de réguler une HP Flottante, c'est-a-dire
d'avoir une consigne variable en fonction de la température extérieure.

1 seul variateur peut piloter I'ensemble des ventilateurs d'aérocondenseurs

(en cas de grandes longueurs de cébles moteurs, un filtre de sortie peut
s'avérer nécessaire).

COURBE DE DEMARRAGE COMPRESSEURS

La fonction démarrage rapide a basses vitesses, évite les échauffements
et garantit une bonne lubrification du compresseur.

SAUTS DE FREQUENCES

Le mode sauts de fréquence permet d'éviter jusqu'a 3 plages
de fréquences dans lesquelles le compresseur vibre.

Un affichage graphique de ce mode permet de simplement
cliquer lors de phases de vibration pour facilement déterminer
la largeur du saut.

Fréquence de sortie

A

Fréguence min.

Fréquence
de démarrage.

b

Démarrage

Temps d'accélération initial

Foutl 58.68Hz
PRGY 624

Fouti 58.88H=

] d.85
Fimp2  25.8Hz
Fimp3 34.20z
Width 3.QH=
Oper. Mode

Temps

HERNE
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GARANTIE

PREMIUM DRIVES AQUA

ECONOMIES D'ENERGIE

La majorité des moteurs électriques entrainant des installations
fluides telles que les pompes, les ventilateurs et les compresseurs,
tournent a vitesse nominale sans variateur de vitesse.

La plupart du temps, ces installations sont régulées en agissant
par vannes ou volets d'air. Mais lorsque le débit n'est pas régulé
en agissant sur la vitesse des moteurs, ils tournent en permanence

a pleine vitesse. oot
Or, les installations fluides ne nécessitent que rarement le débit 100
maximum, laissant clairement apparaitre une guantité considérable gy
d'énergie gaspillée.
Des applications telles que des ventilateurs ou pompes centrifuges E i
laissent apparaitre d'importantes économies d'énergies en agissant ¥ ol
sur la vitesse des moteurs, &
En effet,le débit est proportionnel a la vitesse, la pression est -
proportionnelle au carré de la vitesse. La consommation électrique S s o s s
est proportionnelle au cube de la vitesse, Vitesse %
Réduire la vitesse de 20% divise de moitié la consommation e
électrique ;de ce fait, méme une faible variation de vitesse sur une
application a couple quadratique, génére d'importantes économies " -
d'énergie. s
60 -

La mise en place de variateurs de vitesse présente pour de g
nombreuses applications fluides un temps d'amortissement de g“"
moins d'un an. % 20

o

T h o & & b

Vitesse %%

motovisation
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COMPARAISON DES ENONOMIES REALISEES SUIVANT LE REGLAGE

POMPAGE

Réglage parvanne

Vanne

Réseau électrique
(50 Hz - 400V)

Réglage par variateur de vitesse

T Capteur de niveau,

de débit,
ou de pression...

Variateur
de fréquence

Réseau Electrique
(50 Hz - 400 V)

Vitesse
variable

Puissance électrique selon le mode de réglage d'une pompe

100
- = réduire la vitesse de 20%
E I ‘////1 50% d'économie d'énergie
1= L -
- e e
8 Gaind'énergie electricue 47
B g > | réduire la vitesse de 50%
3 ~ | —| 80%d'économie d'énergie
B o
o —
C "Tz I vanne
0 an 0 50 Déb?{]{c‘-'] 7 L] ] Bl variation de vitesse
VENTILATION

Réglage par vantelles ou registres

Réseau électrique

== (50Hz-400V)

\

_l_J\-

Ventilateur avec vantelles , ;
3 'aspiration Vitesse fixe

———d & L

Réseau électrique
(50 Hz - 400 V)

=y T
Ventilateur avec registres
au refoulement

Réglage du débit par variateur de vitesse

Variateur

Capteur il de fréquence

Réseau électrique
SH4—=(50 Hz - 400 V)

Vitesse variable

Puissance électrique selon le mode de réglage d'un ventilateur

B registres au refoulement

Puissance

en

& I T T |
100 | :
f0 / T T 'H;f‘“r/{, réduire la vitesse de 20%
L 7ot e T e | 50% d’économie d'énergie

Gain d'énergie électrigue / L
40 -
2 e // [ | réduire la wt:esse de 50%
| =+ | 80% d'économie d'énergie

o 0 30 50 0 100 Débit en %

vantelles & 'aspiration
Bl variation de vitesse

HERMNE
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PREMIUM DRIVES AQUA

10,75

| TypeFRN--- AQ1L-4E 1.5 [l 2,2
| Tension d'alimentation
| Dimensionnement faible surcharge (LD) |
. Puissance moteur kw) 1075 15 22
| Courant de sortie (A) | 25 41 | 55
Courant max.de surcharge (A | 258 | 45 6]
- Dimensionnement forte surcharge (LD) |
. Puissance moteur (kw) 055|075 15
| Courant de sortie (A 118 3 4
| Courant max.de surcharge (A 127 45 60 |
' Courant d'entrée @ 16| 3 43
| Indice de protection
' Rendement (%) 95 | 96 | 9%
'_ Puissance dissipée (W) 50 65 85
| Type FRN--- AQ1L-4E 110]| (132
| Tension d'alimentation
| Dimensionnement faible surcharge (LD)
| Puissance moteur (kW) 110 | 132
Courant de sortie (A) 210 253
- Courant max.de surcharge (A) 231 | 2783
| Dimensionnement forte surcharge (LD)
Puissance moteur (kW) 90 110
- Courant de sortie (A 154 188
. Courant max.de surcharge (A) 315 | 380
| Courant d'entrée (A) 201 | 238
Indice de protection
| Rendement (%)
| Puissance dissipée (W) 2250 | 2700
FRN

3.7|!5575]|[ 11 15 /|(18,5/| 22 )| 30 ||| 37 | 45 ||| 55| 75
triphasée, 380 & 480V (-15/+10%), 50/60Hz (-5/+5%)
1108/ Tmin |
40 | 55 | 7,5 11 15 | 185 @ 22 30 37 | 45 55 75 90 |
9 | 135 185| 245 | 32 | 39 45 60 75 91 112 150 | 176 _'
99 1485 2035 2695 352|429 495 66 825 1001 1232 165 1936 .:_
150%/ Tmin
2,2 4 55175 | N 15 | 185 | 22 30 | 37 45 | 55 75 |
66 | 99 (135 175 23 | 29 35 44 56 67 83 [ 110 | 129 |
99 149 203 263 345 435 525 66,0 840 100,5 124,51650 1935 I
74 103 139 207 279 345 41,1 557 694 831 102 136 162 |
IP 21 /1P 55 (standard SERMES) '
96 |
135 | 185 | 260 345 440 455 600 @ 800 @910 1000 1050 1300 1850
160 200 220 280 315 355 400 500 630 710 |
triphasée, 380 a 480V (-15/+10%), 50/60Hz (-5/+5%) |
110%/ Tmin
160 220 220 280 315 355 400 500 630 710
304 377 415 520 585 650 740 960 1170 1370
3344 | 4147 | 456,5 572 6435 715 814 1056 | 1287 1507 |
1509 / Tmin
132 160 - -
225 276 & - - = x = . -
456 566 - - = = - = = -]
286 357 390 500 559 628 705 881 1115 = 1256 |
IP 0O
93
3000 3750 4200 5400 5950 6500 7500 @ 9200 | 11550

0,75 AQ1 M-4 E

Nom de série : FRN

Puissance nominale
moteur

Modéle : AQ : AQUA

I

Destination: E = Europe

Tension d'alimentation
d'entrée :4 =400V

motovrisation |
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RACCORDEMENT

Disjoncteur ou
disjoncteur diffé-
rentiel ou porte

Contacteur de

[
ligne (KM} |

Fusibles

S { ey i

Alimentation : ! ! :

s

380V 3480 V e e P

50/60 H PO S I | i

/60 Hz B L
Alimentation auxiliaire carte [ —@RO

de commande A

|

Partie circuit principal |

Moteur

|1
T @ | |Borne reprise blindage cable

| moteur et mise 4 la terre moteur

Port 1 de communication RS-485  Cannecteur USB

{connecteur RJ-45 pour branchement —
de la tonsole) [_j'%

I Partie circuit de commande |

|
|
I
|
|
|
|
|
I
| B!
|
|
|
|
I
|
|
|

Alimentation du 20C
potentioméatre 3 e 308 Variateur en
: : . .: . :j 30 = défaut
E”gﬁet:r?;;ﬁ"e i : : : - Contacts de relais
(03410 Velo 0 YSC__ | ~ Fonction AX (Com-
ou (0 +- 10 Wdg) 1 ci / ] mande contacteur
Enltré«‘—_\s ! | LYSA, amont Km)
analogigues |  Entrée consigne R L /
en courant (+) Lol PTC T i o
(4820 mA) =) T T ﬁ — | Variateur en RUN
ou (02 20ma) e i V2 f ® | Y2, |Consigne de fréquence atteinte
b [ {(+>> —ffre——" Ly | Y20 |seul de fréquence détectee | Sorties
{0 +- 10 Vele) = ““fr I [ % = I Prévision de surcharge du moteur transistors
! ey | Borne commune
| | {partagée par les entrées Sink
Entrée de validation 1 | | | et Source — courant absorbé/
Entréa de validation 2 I | galovec o [ courant::_ufr_nl}
- 4320mAC C ! i R
{ i0a 20mA CC) i 9]
! swa ! e _
| ! = Fréquence de sortie
i | mateur
H 0&10vCC 1
| vz | e
Ordre de Marche - : *¥ — 4370mAC C —l\ I a1 .
sens avant (FWD) ' E:'—‘ (0 & 20mA CC) 1 vl i
Ordre de Marche - I =k SWE ! o )
sens arriere (REV) | e = Fréquence de sartie
i | moteur
a e ** = i
_T_q \itesse présélectionnée n®1fvitesse-bit 0) t | I
2" |Vitesse présélectionnée n°2ivhesse bt 1} - — '
0 ; | X3 Ef— DX+ | W
& Activation commande 3 fls T | fa : :
£ | dkp— = | I T 1| Envoifréception des
£ Arrét roue libre : | e données
= Réinitialisation d'alarm i it = | @ ql i
Setection du canal L it — sw2 50 ot
de commande : Ch2/Ch1 o 7 FF= :
Activation du pilotage en Mode Local CCM Port 2 de communi- i
b cation RS-485 bornier)| |
|
i i

IEE]EJE
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PREMIUM DRIVES AQUA

CARACTERISTIQUES GENERALES

Mode de contrble

Fréquence

Marche/ Arrét

Communication

Commande

Régulateur PID

Affichage

39

EIHE]E

motovisation

Fréquence de sortie

Couple de démarrage

Résolution

Consigne

Limite de fréquence

Commande

Standard
Option

Courbe U/F
Fréquence de découpage

Accélération/décélération

Entrées programmables

Sorties programmables

Sorties analogiques programmables

Principales fonctions

PID

Affichage

Leds d'états

GARANTIE

» V/Hz
} quadratique
} vectoriel de couple (boucle ouverte)

b 0012120 Hz
» 100% ou plus/fréquence : 1.0 Hz

b 0.01 Hz (99.99 Hz ou moins),0.1Hz (100.0 to 120 Hz)
b 1/3000 de la Fmax (1/1500 avec entrée V2)

b clavier :touches v

b entrées analogiques : Al1 & A3 (0-10V), Al2 (4-20mA)
b entrées digitales +vite/-vite

b communication

b fréquence mini / maxi
b 3 sauts de fréquences configurables (0 a 30Hz)
b sauts de fréquences automatiques sur points de résonance

F clavier :boutons Marche avant / Marche arriére /Arrét
b entrées digitales : commande 2 ou 3 fils
» Communication

b RS485 (Modbus-RTU & BACnet-MSTP)
¥ Ethernet (Modbus-TCP, BACnet-IP, Ethernet-IP, Profinet)
b autres (Profibus-DP, CANopen, Device-net, LonWorks...)

b courbe V/f configurable (3 points)
P 0.75a 16 kHz (0.75 kW a 37 kw)

b 0.75a 10 kHz (45 kW a 90 kw)

P 07526 kHz (110 kW & 630 kW)

b 07534 kHz (710 kW)

b réglable de 0,00 a 3600 sec.
b 4 types d'accel./ décel. (basculable en fonctionnement)
} mode arrét roue libre

¥ 80 fonctions possibles (voir parametres EO1 a EO7)
b 90 fonctions possibles (voir paramétres E61 a E63)

» 36 fonctions possibles (voir paramétres F31 & F35)
b AQ1 & AQ2 configurables (0-10V / 0-4-20mA)

b 16 vitesses fixes réglables, mode feu,,
re-démarrage automatique, sélection commande 1/2,
sélection consigne 1/2,inversion de sens PID, séquenceur horaire,
2 régulateurs PID principaux + 2 régulateurs PID externes,
acquittement défaut, cascades de pompes, dégommage

» PID (sens normal / inverse) » mode veille

b remplissage progressif b protection BP/HP

b cascade de pompes ¥ protection fin de courbe
} protection pompe séche P PID auto-tuning

b affichage graphique :jusqu'a 6 valeurs simultanées, 3 pages
d'affichage superposables, paramétres, fréquence de sortie &
de consigne, vitesse, tension bus DC, état E/S,
puissance absorbée, compteur d'énergie. ..
retour PID (unité %, bar, Pa, m3/h, °C...

b prét, marche, avertissement, alarme...



Protections

Freinage

Certifications

Environnement

Surcharge & Courant maximum

Coupure réseau

Moteur bloqué

Court-circuit en sortie

Défaut de masse

Autres

Pompes

Température de fonctionnement

Température de stockage
Humidité
Altitude

Chocs /Vibrations

Conformité CEM

Harmoniques

Indice de protection

F 110%/Tmin (sans declassement) - IEC 61800-2
b 150%/Tmin (avec déclassement) - IEC 61800-2

F redémarrage automatique aprés micro-coupures réseau

b protection blocage moteur a l'accélération/décelération
eten marche

)} protection électronique
} protection électronique

b sur-température variateur, réduction automatigue de la
fréquence de découpage, interdiction de marche arriére, nombre
de re-démarrages auto. atteints, mot de passe,
perte phase d'alimentation, fonction anti-condensation moteur

} fin de courbe, niveau BP/HP, pompe séche, perte retour PID,
nombre de démarrage max./h

b freinage parinjection de courant DC
» CE/UL/ cUL/EAC

b IP21: -10 2 +50°C (sans déclassement),-10 a +60°C (avec declassement)
b IP55: -10 a +40°C (sans déclassement),-10 a +50°C (avec déclassement)
b IPOO : -10 2 +50°C (sans déclassement)

b-25a+70°C
b 54 95% RH (sans condensation)
b inférieure & 1000m

b inférieur a 90kW :3mm < 9Hz / 10m/s2 < 200Hz
b a partir de 110kW :3mm < 9 Hz/ 2m/s? < 55Hz

b ENG1800-3,1¢ environnement (cat. C2 jusqu'a 90kW, cat.C3 a partir de 110kW)

b self DCintégrée jusqu'a 90kW / 400V (EN61000-3-12)
b self DC séparée (fournie) a partir de 110kW / 400V (EN61000-3-12)

P IP21/1P55 (jusqu'a 90kW),I1PQO (a partir de 110kW)

HERNE
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PREMIUM DRIVES AQUA n;innmu
ANS

Tension | Puissance |  Références Dimensions externes (mm) Dimensions de percage (mm)  Masse
- d’alimentation| moteur (kW) variateur [Vue W H D /D1 D2 Vwue W1 W2 H1 H2 (kg
075 | FRNO.75AQ15-4E |
1,5 | FRN1.5AQ10-4E |
22 | FRN22AQ10-4E | 150 | 465 115 |17 451 10
40 | FRN40AQIo-4E |
55 | FRN5.5AQ10-4E |
75 | FRN7.5AQ10-4E |
11 | FRN11AQ15-4E | 262 162 | 100 7
15 | FRN15AQ1--4E | A 203 | 585 B 571 18
185 | FRN185AQ1 o -4E | 158 | 22
22 | FRN22AQ1--4E |
| 30 | FRN30AQ1c-4E | 203 | 645 631 20
Tension | 37 | FRN37AQ1c-4E |
triphasée 45  FRN45AQ1.-4E | 265 736 | 284 184 180 716 12 50
400V | 55 | FRN55AQ1c-4E | 42
25} FRNISAT.AF | 300 885 |368 241 127 215 855 70
90 | FRN90AQ1:-4E | |
110 | FRN110AQ1 o -4E | 240 | 315 | 135 210 62 |
132 FRN132AQ1 o 4E | 530 430 64 |
160 | FRN160AQ1 o 4E | | 94 |
200 | FRN200AQT 5 4E | 1000: | 380 | 188 i76 98 |
220 | FRN220AQ1o4E | 180 | p 50 15 129 |
280 | FRN280AQI 5 -4E | 580 140 |
315 | FRN315AQ1 o 4E | 680
355 | FRN355AQ1 04E | 1400 | 440 260 1370 245
400 | FRN40DAQ1 o 4E | 720 !
500 | FRN500AQ1 o -4E | 880 330 |
630} ERRGRIARI .o AE | 1000 1550 | 500 | 313 186 900 1520 530

710 | FRN710AQ1 » 4E |

Console  —| 4
gz [[
Ty
e =
Vue A Vue B Vue C Vue D
W o 2 fur] w1 w1 W o Wz Wl W,
| - | b B | . | |
i |—= 13— — s | Ve 4 S ==
[ Ty =] ! !
=
=
= S 3| &
- & i
III_H!
i
I!Ii 1
- Gl I o e i & Ea=  —md
BHERMNEH
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ACCESSOIRES

| Désignation

Potentiometre 10 Ko

Cable USB raccordement PC

Carte Ethernet double ports (Modbus/TCP, BACnet-IP, Ethernet-IP)
Carte Ethernet double ports (Profinet 10)

Carte de communication PROFIBUS DP

Carte de communication CANopen

Carte 2 sorties analogiques 4-20 mA

Carte 2 sorties relais

Carte 7 sorties relais

Carte 2 entrées U et | et 2 sorties analogiques U et |
Carte pour sonde Pt100/ Pt1000 / Ni 1000

Batterie de sauvegarde horloge temps réel

Cable pour clavier déporté longueur Tm

Cable pour clavier déporté longueur 3m

Cable pour clavier déporté longueur 5m

Cable pour clavier déporté longueur 10m

Sonde de pression 0-10 bars

Sonde de pression 0-16 bars

Sonde de pression 0-25 bars

ETHERNET

SERVEUR WEB

automate

ModbusTCP > BACnet-Ip

Type
PE 30 AL

OPC-ETH
OPC-PRT2
OPC-PDP2
OPC-COP
OPC-AO
OPC-RY
OPC-RY2
OPC-AIO
OPC-PT
OPK-BK
CB-15
CB-35
CB-55
CB-105

double port permettant un raccordement
en chainage (daisy chain) = économie !!

®

HERMNE
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AC DRIVES OPTIONS

FILTRES DE SORTIE DV/DT

Limite les fronts de montée en tension générés par le variateur.
Augmente la durée de vie des moteurs en leur fournissant une
courbe en tension non-agressive.

Protection des enroulements du moteur.

Diminution des perturbations.

A placer en sortie du variateur (au plus prés du variateur).

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension de service 3 x 400VAC
Fréquence moteur 50a60Hz
Fréequence de découpage 2al6kHz

Longueur max de cable 50 a 150 m (longueur supérieure
moteur nous consulter)

Réduction dv/dt =facteur5

Conformité aux normes EN61558-2-20 (VDE 0570-2-20)
Tension de court-circuit 08% cc

Degré de protection IP 0O

Température ambiante -25°Ca +50°C

'Références | Courant ' Inductance- Puissance

réseaul dissipée
I (mH) | (w) A
|RWK3054KL | 4 | 147 | 2 | 100
(RWK305-78KL | 78 | 0754 | 25 | 100
RWK305-10KL | 10 | 0588 | 30 | 100
(RWK305-14KL | 14 | o042 | 34 | 125
CRWK305-17-kL | 17 | 0346 | 38 | 125
|RWK305-24-KL | 24 | 0245 | 45 | 125
'RWK305-32kL | 32 | 0184 | 55 | 155
| RWK305-45-KL | 45 | 0131 | 60 | 155
|RWK30560-KL | 60 | 0098 | 65 | 155
|RWK305-72-KL | 72 | 0082 | 70 | 155
|RWK30590-KL | 90 | 0065 | 75 | 190
| RWK305-110-KL 110 | 0053 | 9 | 190
|RWK305-124KS | 124 | 0047 | 110 | 190
| RWK305-143-KS| 143 | 0041 | 115 | 190
' RWK305-156-KS| 156 | 0038 | 120 | 190
|RWK305-170-KS| 170 | 0035 | 130 | 190
'RWK305-182-KS| 182 | 0032 | 140 | 210
'RWK305-230-KS| 230 | 0026 | 180 | 240
 RWK305-280-KS | 280 | 0021 | 220 | 240
| RWK305-330-KS | 330 | 0018 | 240 | 240

B
57
57
65
70
80
80
95
110
110
125
100
130
150
180
180
180
180
220
235
240

Raccordement par bornes

HERNEH
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(dv/dt)max=11kV/s
Dimensions (mm)

C D E
120 56 34
120 56 34
120 56 43
140 100 45
140 100 55
140 100 55
195 130 56
195 130 70
195 130 70
190 130 70
240 130 57
220 170 67
170 130 67
160 170 77
160 170 ik
160 170 77
185 175 95
220 190 119
220 190 133
220 190 135

[2us/Div

(mm?) Vue Masse

L L) bl W Lg LD W R R R = e e o | | | | |

i\
t
(dv/dt)max=480kV/ns
F G
4,848 15
48x8 1,5
4848 25
5%8 2,5
5x8 25 |
5%8 4 |
8x12 10
8x12 10
8x12 10 |
8x12 16 |
8x12 35
8x12 35 |
8x12 g |
8x12 8 |
8x12 10 |
8x12 10
8x12 10
11x15 12
11x15 12
11x15 12
Vuen® 3

[—r—

X

ko |
1,2

12}
18
37 |
25 |
25 |
39 |
61 |
6,1

74 |

| 82|

82

{707}

10.7 |

| 10.7 ]

16
22 |
79 |
32. |

| E
B

Raccordement par cosses



FILTRES SINUS

Permet de régénérer une sinusoide aux bornes du moteur a par-
tir de la MLI {(modulation de largeur d'impulsion) d'un variateur.
Augmentation de la durée de vie des moteurs, réduction des
bruits acoustiques du moteur.

Augmentation des performances et de la fiabilité.

Réduction des pertes du variateur pour des cables longs,
blindés ou non.

Filtre triphasé a placer en sortie de variateur.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension de service 400 VAC a 40°C (déclassement
pour t° superieures)
Fréquence moteur jusqu’a 70 Hz

Fréquence de découpage frnin 4 kHz foay 16kHz

Degré de protection IP 00

Classe d'isolation T40/F (155°C)

Température ambiante -25°C a +85°C

Longueur max de cable 20022000 m

moteur
Références Courant | Inductance Puissance IFréquence de!

réseaul | dissipée = découpage
(mH) (W) mini (kHz)

FN5040-4.5-82 4,5 13 65 4
FN5040-8-82 8 6,9 80 4
FN5040-10-83 10 5,2 90 4
FN5040-17-83 17 3,1 115 4
FN5040-24-84 24 2,4 150 L
FN5040-38-84 38 1.6 170 4
FN5040-48-85 48 1,1 260 4
FN5040-62-86 62 085 280 3
FN5040-75-87 75 075 330 3
FN5040-115-87 115 0,5 500 3
FN5040-180-99 180 0,3 680 3
FN5040-260-99 260 0,2 880 3
FN5040-410-99 410 013 1100 3

Vue n° 1 raccordement par bornes

125
155
155
190
190
230
300
320
305
305
450
453
490

Tension en sortie de variateur Tension au bornes du moteur
||
\\
Voariateur :M— Vinataw: <
<
variatewr ‘,, o 'moteur \""-.. »

Dimensions (mm) {mm?)| Vue
B Cc D E F H/K I/L G
77 171 100 55 5x8 25 1
84 212 130 56 8x12 25 1
94 208 123 715 812 4 1
115 224 170 575 8x12 4 1
116 224 170 775 8x12 10 1
151 275 180 122 8x12 10 1
171 355 240 137 11x15 16 1
190 395 240 132 11x15 35 1
240 395 240 162 11x15 50 1
236 495 280 151 11x15 50 1
260 385 400 130 9x13  328/300 170/150 2
255 485 370 150 11x15 328/300 170/150 2
355 600 430 194 10,5x18,5 328/300 170/150 2

Vue n° 2 raccordement par cosses

0 e 0=,

HERNE
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Masse

kg
33
46
6,1
78
144
25
33
36
42

86
125
184

44
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aAc prives VARALMO MOTEUR

Puissances 0,25 -22 kW
Tensions 230V 1~/400V
Indice de protection IP55

HERNUEH

motovrisation




Ac DRIVES VARALMO MOTEUR

Protection contre les corps solides Protection contre les corps liquides
ETANCHE & la poussiére ETANCHE aux jets d’eau

Montage intérieur ou extérieur

Haute résistance aux vibrations m

variateur IP65 jusqu'a 7,5kW

COMMANDE LOCALE

Clavier de pilotage avec potentiométre Clavier de pilotage standard

clavier digital

LED d'état LED d'état

VARALMO

COMMANDE A DISTANCE

Sans clavier Sans clavier

LED d'état et
potentiométre

LED d'état

VARALMO VLGNVl ALPHA

Puissances kW 0,25 037 055 075 i1 | 15| 220 3,0 4055 55110 [l5 85 22

VARALMO ALPHA 230V 1~
VARALMO 230V 1~
VARALMO - 230-400v

IEE][;'J]E.
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MONTAGES

MONTAGE SUR MOTEUR FAIT EN ATELIER SERMES
b variateur sur moteur

MONTAGE REALISE PAR LE CLIENT
b variateur livré seul

F plaque d'adaptation a valider suivant le type de moteur

MONTAGE DANS TOUTES LES POSITIONS

» montage mural possible *
€2

CLAVIER DE PARAMETRAGE MMI (option)

PC
logiciel et cable d'interface (option)

HERMNE
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Caractéristiques entrées / sorties

AC DRIVES VARALMO MOTEUR
| Caractéristiques entrées /sorties |

Description VARALMO alpha VARALMO VARALMO
avec clavier digital | avec clavier digital sans clavier digital

Alimentation 24V externe / ' / ' 1
Alimentation 24V interne 2 2 2

 Alimentation 10V interne 1 1 1

| Masse | 1 | 1 2
Entrée digitale 2 - 2 4
Sortie digitale 1 1 2
Ordre de marche | 1 | 1 1
Entrée analogique ' 1 ' 1 2

| Sortie analogique / / 1

| Masse 1 1 3
Relais 1 / 2

Caractéristiques VARALMO ALPHA 230V~1

Puissance moteur recommandée

moteur asynchrone 4 péles (kw) 0,25 0,37 0,55 0,75
;Tension réseau / fréquence réseau v TAC 100V - 15% a 230V + 10% // 50-60Hz £ 6%
Courant d'entrée A 31 4,5 5.8 73
- Courant de sortie 230V 8kHz Al 14 2,2 2T 33
Tension de sortie v triphasée de 0V a tension réseau
Fréqguence de sortie Hz 0a400
' Surcharge maximum pour 60s % 150
' Fréquence de découpage KHz | 4,8,16 (reglage d'usine : 8)
Protection sous tension, surtension, I2t, court-circuit, température moteur, température variateur
_' Calibre de fusible recommandé A 10
 Controle des processus régulateur PID configurable
' Dimensions mm | 187 x126 x 70 187x126x 80
| Masse (hors plaque d'adaptation) kg | 1,5
' Température ambiante (sans déclassement) -10° C (sans unité de condensation) a 40° C (50° C sans déclassement)
' Indice de protection IP65
CEM conforme aux exigences EN 61800-3, classe C2
| Certificats et conformité CE CUL US,ROHS

motovrisation |
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Caractéristiques VARALMO 400V

Puissance moteur recommandée
| moteur asynchrone 4 péles

- Tension réseau / fréquence réseau
| Courant d'entrée

' Courant de sortie 400V 8kHz

| Tension de sortie

Fréquence de sortie

| Surcharge maximum pour 60s
Fréguence de découpage

.. Résistance de freinage minimum
 Protection

Controle des processus

' Dimensions

| Masse (hors plaque d'adaptation)
| Température ambiante (sans déclassement)
| Indice de protection

| CEM

| Certificats et conformité

(kw) | 0,37

o
kg |
Y

Caractéristiques VARALMO 230V~1

- Tension réseau / fréquence réseau
| Courant d'entrée

| Courant de sortie 400V 8kHz

' Tension de sortie

: Fréquence de sortie

. Controle des processus

| Indice de protection

i Dimensions

' Masse

| Température ambiante (sans déclassement)
| CEM

- Certificats et conformité

< | (> =

H |

mm |
kg |
oc :

Taille A Taille B Taille C
055 075 1.1 15 22 3,0 40 5,5 7.5
3AC 200V - 10% a 480V + 10% // 50-60Hz + 6%
14 1.9 26 33 16 6,2 79 108 148
1,7 23 31 4,0 56 7.5 9,5 130 178
3 AC,de 0V atension réseau
0a400
150
4,8,16 (réglage d'usine: 8)
100 50

Taille D
11,0 15,0 185
232 282 332

28,0 340 400

30

sous tension, surtension, It, court-circuit, température moteur, température variateur

233x153x120

43
23

3,9

régulateur PID configurable
270x189x140
5,0 8

307x223x181

414x294x232
21

-25 (sans unité de condensation) & 50 ( sans déclassement)

IP65

conforme aux exigences EN 61800-3, classe C2

CE ULet CSA

Taille A

1 AC200V - 15% a 230V + 15% // 50-60Hz + 6%

56 69
32 39
3 AC, de OV a tension réseau
04400

régulateur PID configurable

65

233 %153 %120
39

IP55

9,2
3,2

-25 (sans unité de condensation) & 50 ( sans déclassement)

conforme aux exigences EN 61800-3, classe C2

CE CUL,US,ROHS

HERMNE

motovisation
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AcC DRIVES SYSTEMS

DRIVES PROJETS / INTEGRATION

Puissances 0,75 - 3000 kW
Tensions 230V /400V/690V
Indices de protection 1P21 /1P54

HERNUEH
motovrisation &3




AC DRIVES SYSTEMS

INTEGRATION EN ARMOIRE

EXEMPLES D’OPTIONS D'INTEGRATION

» Protection en-téte P Cellule vide P Facade de porte

- sectionneur en téte -+100mm - afficheur sur porte

- fusibles - 4+200 mm - potentiométre

- sectionneur-fusibles - +400mm - voyant présence tension

- disjoncteur - +600 mm - voyant rouge (défaut)

- disjoncteur + poignée - +800 mm - voyant vert (marche)
surporte » Raccordement - bouton 2 positions

¥ Filtres de sortie - cablage d'entrée par le bas - bouton 3 positions

- filtre dV/dt - cablage de sortie par le bas - bouton coup de poing (arrét

- filtre sinus - cablage d'entrée par le haut

- filtre de mode commun - cablage de sortie par le haut

- cablages sur le coté
-socle 100mm
- socle 200mm

ll:;un- L

r i

EEIHE]E.
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raccordé sur entrée STO
- galvanometre

P Autres équipements
- résistance chauffante

- éclairage d'armoire

- prise 230V

- E/S déportées

- transformateur 200VA
- transformateur 750VA
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sorTsTARTERS DEMARREURS

Puissances SAS 1,5-11 kW
VERSISTART II 1,5-30 kW
VERSISTARTilll 18,5 -800 kW

Tensions 230V /400V
Indices de protection 1P20 /IP0OO

HERNUEH

motovrisation




DEMARREURS SAS

BY-PASS intégré m

démarrage sur 1 phase

Alimentation
L1 3L2 5L3 X1 X2

| -

val

P

—O—0—0 O O
2T1 472 673 X3 X4
Moteur

LEDS d'état montage rail DIN

potentiometre
rampe d'accélération

potentiometre

W~ " couple démarrage
inutile de rajouter P 9

une tension extérieure
pour la commande

Puissances kW N5 0 a0 | R e |
230V 1~

SAS ——

EIEE]E
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CARACTERISTIQUES

 Références SAS 3 SAS 5,5 SAS7,5 SAS 11
Tension réseau 400V (sans liaison X1-X2) v plage 380...480 £10%

jTension réseau 230V (avec liaison X1-X2) v plage 160...240 £10%

| Frequence Hz 50/60

| Courant nominal (sous 400 V) A 6,2 12 16 25

| Puissance nominale moteur sous 400V kw 3 55 7.3 1

' Puissance nominale moteur sous 230V kw 15 3 4 55

" Plage de réglage du couple de démarrage % 0a50

| Plage de réglage du temps d'accélération 5 05a5

I Temps de reproductibilité ms | 200

Fréquence de commutation maximum par heure 100 80 50 30

' Puissance absorbée par I'électronique VA | 35 35 35 3.5

| Température ambiante / de stockage ] 0...45/-25...75

| Dimensions H x Ix P mm | 73x45x122 73x45x122 73x100x120 73x100x120

| Masse kg | 0,3 03 0,5 0,5

Degré de protection | IP20

_ Certifications | RoHS / CE

L 5 SAS3/55
= Variante 230V 00000
. 220V AC &
N N L1 ™~
PE = o — = =
+
G i 1 el
I | | | | | as | 122
L1 L2 513 X1 X2 SAS 7.5/11
B SAS /5,5 0000000000
e OTI 4T2 T3 X3 X4
HER .

I
L] warche ©000000000| |
ﬂ moteur monophasé 230V AC
g_l J, 100 J J, 120
Az B g -

R
L@

IEEWE

motorisation
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DEMARREURS VERSISTART Il

montage rail DIN

Vors saf I

Bypass )

On ©)

| 45 mm

BY-PASS intégré
démarrage sur 2 phases

ALIMENTATION

3Lz 5
———r e — -t

I VERSISTART Il
inutile de rajouter

une tension extérieure
pour la commande

EIEE]E
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Puissances kW

leds d'états

\ 3 potentiométres

| - rampe d'accélération

y r v *

| - rampe de décélération

- tension de démarrage

| borniers de puissance
| débrachables

L oyl e S N ] e e

VERSISTART 1] | o VIO ———



CARACTERISTIQUES

I I .
k Références I_fVSII400—3..5 VS11400-65 VSI1400-12 V511400-16 VS11400-17 VS11400-25 VS11400-32 VS I1400-45 VSII400-65I
'!fTension réseau/moteur v _'3_ 400 £10%

Fréquence réseau Hz | 50/60

' Courant nominal Al 35 6,5 12 16 17 25 32 45 65

J Puissance nominale moteur !

Esous400\! kw | 1,5 3 55 T 75 1 15 22 30

l Charge moteur minimale | 209% de |a puissance nominale de l'appareil

| Temps d'accélération 5| 0,5..10

:_fTension de démarrage % 40 ...80

| Temps de décélération s | 025...10 05...10

]lfTemps de réarmement ms | 300 200

| Nbre de démarrages max |

lsausSxIn ettacc 10's fh_ 150 70 30 15 60 30 20 5] 25

' Section des bornes de raccordement

Bornes de commande mm? | 1,5/AWG12
] Bornes de puissance mmzi 2,5/AWG12 6 16 25
Izt-seml conducteur de puissance A | | 39 390 720 720 4900 4900 6050 6600 11200
Caracterrsthues du relais de sortie 250VAC /2A 250 VAC/ 3A
[Temperatureambmnte de stockage ° C 0°C...45° C altitude max.1000m /-25°C... 70° C
Deg ré de protection P20
|Ten5|0n spéciale (sur demande) | 2301//480V / tension élargie 400-600 V (nécessite une tension auxiliaire externe de 24V DC)
| Certifications " RoHS /CE/ UL/ cUL
W
b
4% $ 5l g &3 P L | ] [mi—c— 14—%—4
BRI = =
|| e =
i a n#
| =
| L
| i B33 'H
| taille 1 taille 2
! o
| iass
| wE I o
| WS Il 400-17..45 g a e
| —
| )
d Lo
' taille 3
Dimensions  Taille| a b | « - d e Masse{kg}:
lvsn.-35.16 | 1 | a5 | 110 | 121 | | 04
VSI...-17..32 | 2 125 | 158 | 53 45 | 173 1,0
| vsi...-45 | 2 |15 | w58 | 53 | sa5 | s | 10
vsi.-es | 3 | 103 | 230 | 125 | 8 | 220 | 15
IEE]EJE
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DEMARREURS VERSISTART illl

BY-RASS tigré jusqua 100A & partir de 140A

démarrage sur 3 phases

tension de commande
Ad

1L 32 5/L3 24VDC
i e s s s e —_——
T |
|
. |
tension | |
J (e!ntrée
carte. | commande
- contréle

Trigger

PaEie b H e
i =T “ p

b
>

IDJ-‘] Controle 3 sortles
by passi—— relais
== O _—
2m 412 &T3 PTC moteur

e oN
¢ [easasas] @

vers| start 1 1l

afficheur graphique en francais

wE N A o
e o e

-

touche local / remote

alimentation de commande 230V

Puissances kW 11 185 22 30/37 45 55 75 90 110 132 160 200 355 400 500 630 800
VERSISTART i lll

EIHE]E
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MODES DE DEMARRAGE ET D'’ARRET ADAPTATIFS

Les courbes de démarrage et d'arrét peuvent étre adaptées au type d'application.
Une courbe de démarrage quadratique conviendra parfaitement pour les
ventilateurs et pompes centrifuges. Une courbe constante conviendra mieux
pour les applications dynamiques.

TEMPO DE DEMARRAGE

Le Versistart i lll intégre des temporisations et autres fonctions qui peuvent
permettre d'économiser les éléments externes.

FONCTION DEGOMMAGE

La fonction dégommage permet un mode marche en sens inverse a vitesse lente
pour débloquer un moteur (pompe colmatée, convoyeur blogué. ..).

L'impulsion de dégommage applique un boost de couple supplémentaire

de courte durée.

PROTECTION THERMIQUE MOTEUR

Le Versistart illl assure la protection du moteur entrainé en contrélant toutes ses
données (courant, vitesse...) et protége le moteur en cas de surchauffe détectée,
Le Versistart i Ill permet également de gérer la sonde CTP moteur et ainsi se mettre
en défaut en cas de mesure de température anormale.

CONTINUITE DE FONCTIONNEMENT

La fonction d'acquittement automatique des défauts permet de réinitialiser les
défauts mineurs type sous-tension réseau, pour garantir une continuité de
fonctionnement, notamment pour les applications fluides.

Ceci garantit les temps d’arrét réduits et facilite I'exploitation.

AFFICHAGE AMPERE & PUISSANCE EN KW

Grace a I'afficheur graphique du VERSISTART illl, le paramétrage et contréle sont
facilités, les lectures types courant de sortie, puissance bout d'arbre moteur,
compteur horaire, horloge....

FREINAGE PAR INJECTION CC

Le versistart illl peut freiner un moteur qui tourne a une vitesse inférieure a 70%
de la vitesse nominale. Cette fonction permet d’éviter l'usage d'un contacteur de
freinage DC.

HERMNE

motovisation
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CARACTERISTIQUES

DEMARREURS VERSISTART illl
| CARACTERISTIQUES |

I FAIBLE SURCHARGE FORTE SURCHARGE
| courantde démarrage 3In 41n
temps de démarrage 10 secondes 20 secondes
| temps de repos 350 secondes 340 secondes
- Références Puissance moteur Intensité nominale Puissance moteur Intensité nominale
kW A kw A
VSilll23 1 23 7,5 17
VS5illl43 18,5 43 15 31
VSillls3 | 22 _ 53 22 | 46
VSilll 76 30/37 76 22 55
VSilllo7 45 97 30 69
VSilll 105 55 105 45 95
VSilll 145 75 _ 145 _ 55 106
VSilll170 90 170 75 121
VSilll 220 110 220 90 178
VSilll 255 132 255 110 201
VSilll 350 | 160 _ 350 132 _ 284
VSilll 425 200 425 160 355
VSilll 500 250 500 200 383
VSilll 580 315 580 250 425
VSilll 700 355 700 315 512
V5illl 820 _ 400 _ 820 355 _ 606
VSilll 920 450 920 400 684
VS illl 1000 500 1000 450 796

RACCORDEMENT
K]
N

: /LT 3/L2 5/L3 A4 AS A6 64 65

I

I o4

—+* VSl +24V 55 Q
I |

i-zm > m-&/ -E-Ki-&/ 3

14 21 2224 33 34

EEIHE]E.
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CARACTERISTIQUES

Références VSsilll-
Tension réseau/moteur Vi
Tension carte contrdle v]
Fréquence réseau Hz |
Courant nominal A
Puissance moteur sous 400V kW |
Charge moteur minimale Al
I2t-semi conducteur de puissance Als

Caractéristiques des entrées
Caractéristiques des relais de sortie

Caractéristiques de la sortie analogique mA |
Caractéristiques 24Vdc mA |

Température ambiante de stockage  °C
Degre de protection
Certifications

23 | 43 53 76 | 97 | 105 145 170 220 | 255 350 425 500 580 700 820 920 1000
200-525V
110~120VAC ou 220~240VAC (-15%/+10%, 600mA) - sur demande : 24VDC (+/-20%, 2,8A)
45-66Hz
23 43 53 76 97 105 | 145 | 170 | 220 | 255 | 350 | 425 | 500 | 580 700 | 820 | 920 'lDUO..
11 | 185 22 30/37 45 55 | 75 90 | 110 | 132 185 | 220 | 250 | 315 400 | 450 500 550
| 5 9 1 15 19 | 21 29 34 | 44 51 70 85 100 | 116 140 | 164 184 200 |
1150 | 8000 15000 15000 | 51200 | 125000 125000 320000 320000 320000 202000 320000 320000 781000 781000 1200000 2530000 2530000
i actives a 24Vdc environ 8mA, CTP moteur (défaut > 3,6kOhm, reset < 1,6kOhm) |
10A & 250VAC, 5A & 250VACACIS LFO,3
0-20 ou 4-20
200
de-25a+60
IP20 IPOO
RaHS /CE/ UL/ cUL

DIMENSIONS (mm)

Modeéle
A
VSill23
VSilll 43
VSilll53 295
VSilll 76
VSililo7
VSillli 105
VSilll 145
VSilll 170 438
VSilll 220
VSilll 255
VSilll 350 440
VSl 425
VSl 500
VSilll 580
VSilll 700 640
VSilll 820
VSilll 920
VSilil 1000

Hauteur Largeur Profondeur Masse
kg
B C D E
183 41
278 150 124
4.4
213
49
13,6
380 275 250 248 13,8
14,6
26
392 424 376 298 294
49
600 433 320 293 625
63
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sorFTsTARTERS FREINS

LR sl -1

.5__(:'001_:14-:&;&:-1-1:1::;: w

- LR
e
gt i L =y son
A > !
! . o
Ay |t v, |
Lk ’ no=, Zwom
il ! T2
g0 g |
=) AT 1 i
S | e
Iritiac t no -:’\ = 100% 1
! LW ‘
2 <, T .
o |

Puissances VERSIBRAKE 6-30A
VERSIBRAKE 40-600 A

Tensions 230V /400V
Indices de protection 1P20 /1P0O0O

SIEIRIMIE]S
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iIs VERSIBRAKE 6 - 30A

Freinage par injection de courant continu

1L Lz x3 X4
O — o P \
H | 1
i 7 1
e i 1
h ;l | 1
(i i
1 5 | 1
i 4 i
B i —)24”:
_(_, 1
el
1
1

[ME

Defection du cowranl | Contrdleur i
X
S\ B __f
lais

1
1
1
1
1
e freinans :
i
i

o

montage rail DIN

potentiométre
seuil d'arrét

potentiométre
courant de freinage

| 45 mm I

I VERSIBRAKE -1

HERNEH

67 | motorisation |




CARACTERISTIQUES

Référence VB
Réseau v
- Tension nominale v
Fréquence Hz
_' Puissance absorbée par I'électronique VA
_- Courant moteur (plage de réglage) A
Courant nomimal du frein A
| Facteur de service pour le courant de freinage max. %
I*t semi conducteur de puissance A
| Tension de freinage VDC
_' Temps de freinage max. s
Pouvoir de coupure du contact
'_ Temps de retard pour I'atténuation de la tension résiduelle  ms
| Section max. des conducteurs
| Température de stockage/fonctionnement *C
: Degré de protection

| Masse kg

RACCORDEMENT

VB 400 VB 230
6L 25L 30L 6L 25L 30L
triphase monophasé ou triphasé
3 x380/415 £10% 1x0u3x220/240 £10%
50/60
3
03...3 2...125 2.5 03..3 2..125 2..:15
6 25 30 6 25 30
60 8 5 60 8 S
310 1250 1350 310 1250 1350
0..220V DC 0...110vDC
12
3A/250VAC - 3A/24VDC
optimisé 200...2000
2x2,5mm?par borne
-25375/04a45
IP20
0,6
00000
18]
00000
| s [ 122 |
ARME
| motorisation
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FREINS VERSIBRAKE 40 - 600A

69

Freinage par injection de courant continu

——Entrées
L L N L

QG 0-O
| el
i it ia.qum’ | Soq:es
1 1 1
| L 1 1 !
T T ]
i Intervemoull
. = oo ;
| S i |
| D j -¢335|mlueduar:
| o3 |
| i
i _¢=mm.gumm
i DI
| i e |
? 1 e
i i Bif - M
| | 2q g rces it
6 O 11 EZ'. B i
| | _$'"Ccnxw
: ! i _.?“eeaie
i \ M99 orincier |
| \ | gastmangle |
D WU bodd i S |
u v ] =

Contacteur da freinags e Carte sorties optionnelles

{4 partir des appareils 1 i

L e L

Ay,

W,

LA R WA

IEEEEI

motovisation

= ) © =
WAL S o0, B,
|

commande

- arrét immediat

- 2°m¢ temps de freinage
- commande de freinage
- verrouillage

potentiométres de réglage
- courant

- temps de freinage

- detection du seuil d'arrét

- temps 2% rampe d'accélération

led d’états de fonctionnement



CARACTERISTIQUES

400-25-LT
230-25-LT

5,5
4
25
25
1250
3

0-30

Réseau 400V "
Modéles VB
Réseau 230V
| Tension nominale Vi
| Fréguence réseau Hz |
B oy 380415V kW |
__ uissance moteu 220/240V kw |
. Courant nominal de I'appareil Al
. Courant nominal moteur sous 400V Al
| Facteur de marche pour le courant de freinage max. % |
| PPt semi conducteur de puissance Al
Puissance absorbee par I'électronique VA
Tension de freinage v
Temps de freinage max.
- Pouvoir de coupure contacteur moteur K1 |

des contacts contacteur de freinage K2*

| Temps de retard pour I'atténuation de la fé.m.résiduelle ~ ms
| Section maximale raccordement mm? |
Temp.stockage/ fonctionnement e

| Degre de protection

RACCORDEMENT

WE 23040 _ 6l

W AD0-0 . 6

u L
L2
L3
L
FE —4§

| 200...1800
16

Terision de cmmande
(LR

400-40
230-40

7,3
55
40
20

1050

400-60 400-100 = 400-200  400-400  400-600
230-60 230-100 230-200 230-400  230-600 |
VB 400...380/415 ou VB 230...220/240 + 10%
50/60
15 22 35 110 160
75 15 30 60 90
60 100 200 400 600
30 20 100 200 300
20
4900 6050 80000 320000 | 1125000 |

6
-BR230de0a130VDC
-BR 400de 02220V DC

40 en mode coupure du courant de freinage aprés arrét moteur

16

optimisé 200...3100

320 en mode réglage par potentiométre

6A/ 250V (extérieur)

optimisé 1600...3100

16 16 vis M2
-25..75/-0...45

IP20

35

LT I

K1

Contacteur mosews

b1 &7
| —
2
=
Wi e
(1S
 — |
2l el ;
[ 1 1
i j L
muverded]ejpmtecum ! | c
A |
Dimensions) A | B | ¢ | D | E | F |Masse(kg)
vB..osur| a5 | 3 L2 | - | - | - 06
vB...40 | 110 | 242 | 140 | 86 | 226 | 21
vB..-60 | 110 | 242 | 140 | 86 | 226 | 2
vB..-100 | 110 | 242 | 140 | 86 | 226 | 21
(vB..-200 | 110 | 255 | 155 | 80 | 226 L3
|ve..-.400 | 210 | 275 | 165 | 180 | 226 | 340 | 7.2
VB..-600 | 310 | 280 | 165 | 280 | 226 | 355 | 102
SJE|RIMIE
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AUTRES PRODUITS

E E!‘,EE CONTROLE - COMMANDE - RACCORDEMENT

P Liaisons électriques conformes a la CEM

P Alimentation de moteurs pilotés par variateur de vitesse et moteurs broches
p Sections de 1,5 & 300 mm?

2XSLCY 1000V blindé

" cables souples a repérage couleurs
2XSLCY 1000V bllndé ESAAL . —§ . § =X isolés XLPE 90° C, faiblement capacitif
o double blindage alu + tresse cuivre
gaine PVC noir UV

Li2XCY 1000V blindé
cables souples unipolaires
isolés PR 90° C, gaine PVC noir

i

LiZXCY 1000V blindé M : _

Il‘alﬁlmﬁlq RELAIS DIFFERENTIEL

electric systems

Relais de classe B adapté aux variateurs de vitesse, permettant d'éviter
les déclenchements intempestifs.

P Conforme CEI-EN 609472.

P Surveillance préventive des installations électriques
P Protection contre les contacts indirects

P Contréle de courant de fuite a la terre.

Relais de classe B type RDB 005.7 Relais de classe A-AC type RDA 003.30

L'utilisation de relais différentiel implique I'utilisation de tores.En enserrant les
conducteurs actifs, ils réalisent une somme différentielle des courants vectoriels,
mesurant ainsi le courant de fuite.

Avantages:
visualisation rapide des grandeurs mesurées et diagnostic du bon fonctionnement
du relais grace a |'écran cristaux liquide de couleurs.
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Le support technique

ASSISTANCE TECHNIQUE VARIATEURS

Cyril MOSSOTTO André SCHOETTEL
0388407263 0388407263
cyril-mossotto@sermes.fr - andre-schoettel@sermes.fr

Raphaél GEISEL
0388407326
raphael-geisel@sermes.fr

0614479510

Pierre PERRAUD
06 1447 89 36

Vincent METAYER

vincent-metayer@sermes.fr

pierre-perraud@sermes.fr

IEE]IE]EI
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TECHNICO COMMERCIAUX

Davy CRAGNOLINI Manuel FREGEZ
0614479501 061447 9169
davycragnolini@sermes.fr manuel-fregez@sermes.fr

Fabrice ZILLIOX
06 1447 92 67
fabrice-zilliox@sermes fr

Gilles UZE
06144791 21
gilles-uze@sermes.fr

Paolo MARSEGLIA Pierre SERIE David AUGIER Philippe TOINET
038840720904 0614479516 0609232915 0622063980
paolo-marseglia@sermes.fr pierre-serie@sermes.fr david-augier@sermes fr philippe-tainet@sermes.fr

RESPONSABLE MARCHE VITESSE VARIABLE

Alexandre LEMARQUIS
0648510174

alexandre-lemarquis@sermes.fr

FICHES D’APPLICATIONS A DISPOSITION

Mous nous efforgons d'améliarer en permanence nos produits. Sous réserve de modifications des versions, des caractéristiques techniques et des figures,
Les valeurs et caractéristiques sont susceptibles d'évoluer. Engagement ferme apres confirmation.

2D 400440217
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14, rue des Fréres Eberts - B.P.80177 - F 67025 STRASBOURG Cedex 1

Tél.directs secteurs
ouest0388407271-sud0388407270-est03 88407272

Fax directs secteurs
ouest0388407274-sud0388407273-est0388407229

www.sermes.fr - E-mail : moteurs@sermes.fr



