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PREMIUM drive ACE

AC drives
FICHES APPLICATIONS
Modbus-RTU
CONNEXION
PORT1:
RS485 par RJ45 (JACK)
Ol 1 Vee
T L 12 GND
B. |3 RES
14 DX-
|5 DX+
A+ o|6NC
g 1 O 7 GND
RU-45 | 8 Vee
Carte controéle ACE : STN\Z\_
(| oFF JE
Swittih r'ésistance de / q @/

terminaison PORT 1
(Port RS485 sur la carte
de commande)

Switch résistance de /

terminaison PORT 2
(Port RS485 sur la carte
du bornier)

Parameétres de configuration pour la communication :
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Paramétres usine Port 1 Port 2
Adresse esclave : 1 [yo1] [y11]
Débit : 9600 Bits/sec  [y04] [y14]
Parité : 0 [yo6] [y16]
1 bit pour STOP [y07] [y17]
1 bit pour MARCHE

Protocole : RTU [y10] [y20]

Principaux registres de commande :

Ecriture |Code Registre DEC | Adresse (DEC) | Registre HEX | Format

SW?2 SW6

OFF OFF

<
Defaut ﬁ t

|

ON

-

- HY T
ON

1
I Switch de résistance de terminaison a 1
q o P 1

| activer sur le dernier drive d’une ]
1

1

En cas de communication avec un automate de type Schneider, Sofrel,
tc... Ily a un décalage de -1 a prendre en compte (adresse 1798 = 1797)

Fréquence de consigne S| 5 7D 1798 0705 H [22]
Commande d'opération S| 6 7D 1799 0706 H [14]
Sortie digitales S| 7 7D 1800 0707 H [15]
Temps d'accélération S| 8 7D 1801 0708 H [3]
Temps de décélération S| 9 7D 1802 0709 H [3]
Sorties analogiques S |12 7D 1805 07 OcH [29]
Consigne PID S |13 7D 1806 07 0d H [29]
Commande reset alarme S| 14 7D 1807 07 0e H [1]
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PREMIUM drives ACE

Principaux registres de « lecture » :

Lecture | Code | Registre DEC | Adresse (DEC) | Registre HEX | Unité
Etat du variateur Wil 1 15D 3842 1501 H / [16]
Fréquence de référence w 2 15D 3843 1502H Hz [22]
Fréquence de sortie wW| 4 15D 3845 1504 H Hz [22]
Courant de sortie w 5 15D 3846 1505H A [219]
Tension de sortie w 6 15D 3847 1506 H \Y [3]
Couple Wi| 7 15D 3848 1507 H % [2]
Puissance W | 22 15D 3863 1516 H kw [24]
Courant de phase U W | 105 15D 5638 1569 H A [24]
Courant de phase V W | 106 15D 5639 156aH A [24]
Courant de phase W W | 107 15D 5640 156bH A [24]
Retour mesure PID M| 72 8D 2121 0848 H / [29]

Formats de données :

Format de donnée [3] — Un facteur de 10 doit étre appliqué a la valeur.

Format de donnée [14] — Opération de commande

15 14 13 12 11 0 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
RST XR XF 0 EN u] 0 X7 | X6 | X5 [ X4 | X3 | X2 | X1 REV FWD
(REV) | (FWD)
T “Entrées FWD Canaux Entrées a usage général FWD : Marche
et REV EN avant
Reset
REV : Marche
Alarme i
. .. . e arriere
Tous les bits sont activés lorsqu’ils sont définis sur 1.
(Exemple) Lorsque S06 (commande d'opération) = FWD et X1 = ON
0000 0000 0000 0101, = 0005, donc 00y | 054
Format de donnée [15] — Bornes de sorties digitales
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
0 o [ o] o o]o]|o|3]o]ofo[vs] va |v3][va]vi
T Sorties a usages général
Alarme (pour les sorties)
Tous les bits sont activés lorsqu’ils sont définis sur 1.
(Exemple) Lorsque SO7 (sorties digitales) = Y1 = ON
0000 0000 0000 0001, = 0001, dONC —

Format de donnée [16] — Statuts d’opération

15 14 13 12 11
[BUSY[D ‘0 |RL ‘ALM

9 8 F B ] 4 3 2 1 0
‘ACC ||L [VL‘D‘NUV‘BRH INT‘EXT‘REV|FWD‘

Tous les bits sont activés lorsqu’ils sont définis sur 1.

Bit |Symbol|  Description Support Bit [Symbol|  Description Support
HVAC | AQUA HVAC | AQUA
0 FWD Pendant la rotation @] o] 8 IL Pendant la limitation o] O
avant de courant
1 REV Pendant la rotation (@] O 9 ACC Pendant @] O
arriére I'accélération
2 EXT Pendant le freinage (@] o 10 DEC Pendant la (5] @]
DC décélération
3 INT Variateur arrété o o 11 ALM Pendant une ! o] @]
alarme
4 BRK Pendant le freinage @] o 12 RL Communications e} o
efficaces
5 NUV | Tension du bus de @] @] 13 0 — X X
liaison CC établie
6 TL Pendant la limitation o 0] 14 0 = X X
de couple
i VL Pendant la limitation ] o 15 | BUSY | Pendantla Fécriture @] o
de tension de codes fonction
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CONSEIL SERMES :
Commencez par lire la tension du
bus continu : registre [08 15 H].
Cette valeur bouge méme
lorsque le variateur est a I'arrét,
cela vous permettra de vous
assurer facilement que la
communication fonctionne.
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Format de donnée [22] -

Format de donnée [24] -
15

Données a virgule flottante
14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3

Un facteur de 100 doit étre appliqué a la valeur

Exposant Mantissa

Exposant: 0-3 Mantissa : 1 to 9999

La valeur exprimée par ce format = la Mantissa x 10(exposant -2}

Valeur numérique Mantissa Exposant
0.00 a 99.99 0249999 0
100.0 2 99.99 1000 a 9999 1
1000 a 9999 1000 a 9999 2

10000 a 99990 1000 a 9999 3

Format de donnée [29] -

10(Expusant-2)
0.01
0.1
1
10

Données positives / négatives des valeurs converties en standard (p.u) avec 20 000
Exemple : données de vitesse (fréquence) de + 20 000 / + vitesse maximale (fréquence)

PARAMETRAGE VARIATEUR

Parameétres  Réglages proposés

Menu Start-up > Langage

Choix de la langue

Menu Fonction > Réglages

Origine commande & consigne Modbus-RTU

Origine consigne de fréquence 1
Origine de la commande marche/arrét ~

COMPLEMENT D’INFORMATIONS :

Référez-vous au manuel complet, téléchargeable sur :
https://www.fujielectric-europe.com/gallery/download/download 538/rs

o

RNV AS WNRO

1. Langage 3: French Frangais

Commande marche/arrét
F02

F02

RS485 Port 1

RS485 Port 1

F02

RS485 Port 1

RS485 Port 2

RS485 Port 1 RS485 Port 2

RS485 Port 2 RS485 Port 2

A définir si la consigne n’est pas par Modbus-RTU

Consigne de fréquence
FO1

RS485 Port 1
FO1
RS485 Port 1
RS485 Port 2
RS485 Port 2
FO1

A définir si le marche/arrét n’est pas par Modbus-RTU

Fréquence Maxi ~50 Hz (débloquer F15 (limite Fmax) si besoin d’aller au-dela de 70Hz)
e ~ 30 sec VENTILATEUR

Temps d’accélération 1

~3sec POMPE / COMPRESSEUR
Temps de décélération 1 ~ 60 sec VENTILATEUR

~3sec POMPE / COMPRESSEUR
Niveau Protection Thermique (Imax) ~A In*1,1(faible surcharge)/In*1,5(forte surcharge)
Mode de redémarrage en cas de micro-coupures 3: Continue Re-démarrage automatique
Fréquence Mini ~25 Hz

0 : Variable Couple QUADRADIQUE (ventilateurs & pompes centrifuges)
Type de charge — .

1: Constant Couple CONSTANT (applications dynamiques)
Fonction RO2 [Y5A/C] 0:RUN Retour de marche
Courant nominal ~A In plague moteur
Commande du ventilateur : Active Le ventilateur est actif seulement quand le variateur est en RUN
Mode de démarrage : Inactive Démarrage standard - POMPE

: Always Reprise a la volée - VENTILATEUR
Mode d'arrét : Decel Rampe de décélération contrélée - POMPE
: Coast Arrét roue libre — VENTILATEUR

Sélection protocole (Port 1 : RJ45) : Modbus Modbus-RTU
Sélection protocole (Port 2 : bornier) : Modbus Modbus-RTU
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Fonctions UTILES - PREMIUM drive ACE

Retour aux paramétres usine

e

Diminuer les bruits de sifflement moteur
Fréquence de découpage F26 = ~kHz (augmenter la valeur jusqu’au niveau sonore acceptable)

Verrouiller les paramétres
Verrouillage sans mot de passe : FOO = (appuie SJ(0]5 + V) 0: Désactivé / 1: paramétres / 2: consigne / 3: paramétres + consigne

Verrouillage avec mot de passe : PRG > 5.Préférence > 2.Mot de passe > 4.Modif Mot de passe 1 = « 0000 » (a valider 2 fois)

Verrouiller le sens de rotation (exemple pour une pompe, un compresseur)
Verrouiller le sens de rotation HO8 =1 : OREV (sens inverse interdit)

Inverser le sens de rotation moteur

Fonction de la borne FWD E98 =99 : REV (inversé) > ou inverser 2 phases en sortie de variateur (préconisé)
Fonction de la borne REV E99 = 100 : Non

Sonde de température moteur : PTC

PARAMETRAGE SWITCHA ACTIVER CABLAGE Borne Description Paramétrage
H26 = 1 Py 13 10vdc alimentation potentiométre (10vdc)
12 Al (U) - entrée analogique 0-10V consigne de vitesse (0-10V externe)
(entrée activée en défUUt PTC) C1 AI2 (1) / PTC moteur- entrée ana 4-20mA consigne de vitesse (4-20m A externe)
H27 = 1,35\/ d pT[ V2 AI3 (U] - entrée analogigue 0-10V consigne de vitesse (0-10V externe)
. 11 GND Commun entrées/sortie analogiques
(SeUI/ PTC standard : RPTC=4000.0) FWD |DIN avant - entrée digitale marche AV marche avantfarrét

PARAMETRAGE CABLAGE . Borne Description Paramétrage
_ 4 13 10vdc alimentation potentiométre (10Vdc)
E03=9 (THR) y X3 DIN3 - entrée digitale 3 Alarme Externe
(entree X3 en Alarme eXterne) E: 11 AGND Commun entrées/sortie analogiques
CM 24vVdc (alim. Entrées digitales) alimentation DIN (24Vdc)

Sonde de température moteur : PTO

PARAMETRAGE CABLAGE . Borne Description Paramétrage
E03 =9 (THR) p X3 DING - emreie digila\e 3 Alarme Externe

. . X4 DIN7 - entrée digitale 4
(entrée X3 en Alarme externe — logique NF) v e avac Simentation £/5 (24Vd)

Désactivation de la touche "LOC/REM"

PARAMETRAGE

uoo=1 U49 =0.50
U46 =13 uU79=10
U47 = 1054 U89 =35

Eref
p}.h‘ 2 x P . .
"1.Héglage il COLLER les parameétres sauvegardés dans afficheurs vers un variateur

2Vérif. Réglage f‘.ﬁ”“lm"? Leciuel COPIER les paramétres du variateur dans I'afficheur
3 Mod : PeilyY Eciritur
{ KP+INY Comp,

8.68Hz

n o ala. e E‘KF‘ Data
rense _5. Tmtlaimatmn 3
sr=s Opeér. Modeld . Mode [EEIFReIR ers <O pew r Mivideel ¢
Régulations automatiques COUPLE / COURANT / BUS CC
PARAMETRAGE Limitation du COUPLE F40="~ Limiteur de couplel (Entrainement)
F41="~ Limiteur de couplel (Freinage)
Limitation du COURANT F43 =~2 (activé durant I'accélération et a vitesse constante)
F44 = ~160% (si F80 = 3 : mode HD, F11 = 150%, F44 = 160%)
Limitation du courant en régulant la fréquence
Limitation du bus CC H69 =4 (limitation du couple en régulant automatiquement la fréquence)
H69 =5 (limitation de la tension CC en régulant auto. le temps de décélération)

Evite les défauts surtension.
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