AC drives == . E m m E .

FICHES APPLICATIONS B : motorisation

Ethernet

@ Les 3 protocoles ci-dessous sont inclus

Modbus TCP
<BACnet/IP
EtherNet/iP- 2>

Double port permettant un raccordement en chainage (daisy chain)
(nota : le chainage ne fonctionne pas pour le mode cascade multi-drives via liaison RS485 ; prévoir un switch extérieur pour ce mode)

Outil PC : Studio

@ Installer I'outil Fuji Finder avant de se connecter a la carte OPC-ETH

automate /
supervision

o Télécharger gratuitement I’outil PC « Studio » :
http://www.iccdesigns.com/downloads/fujiconfigstudio/exe/Fuji%20Electric%20Configuration%20Studio%20Installer.zip

Eile Edit View Device Help
=1 "
¥ [} X Available Devices ¥ 0 X Offline Devices Settings

;}“J Device Configurations ~ F2 Interface Cards

[:, Online Devices *OPC-?RT
“&% OPC-PRT2

Project Summary > I X Object List
Project Summary

[ Configure Network Settings [ —
IP Settings Static IP
= Static IP Settings =
Discovered Devices v iX IP Address 192.168.17.100
o E. Ethernet Subnet Mask 255.255.255.0
& OPC-PRT [1.1.28] (192.168.17.103) Bt e
oK | Cancel
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AC drives
FICHES APPLICATIONS

Ethernet

= IEE][EIEI

| motorisation

PREMIUM drive ACE

Sélection du mode de contréle par bus

origine consigne Fréguence

Paramétre y98= 0: E/S... (Paramétre H30)
1: Ethernet
2: E/S... (Paramétre H30)
3: Ethernet

origine marche/arrét

E/S... (Paramétre H30)
E/S... (Paramétre H30)
Ethernet
Ethernet

-> paramétrage d’usine

Adressage / Registres

r e
@ Information importante : !G_ 1S3 - BoX)@oecam i = b
en cas de communication avec un automate de type
. . - . N OPC-ETH Embedded Server
Schneider, Sofrel, etc, il y a un décalage de moins 1 a ——
prendre en compte (registre 10 = registre 9) PAChet Config FtherNet/IP | Modbus Alarm Dashboard
| Fusction Code Groop {-‘- n-\\:.’.w‘:“'. R
@ Contréle acyclique Pundstments Funch
Lecture/écriture de registres un @ un s
Avantage : pas de limite du nombre d’adressages B S L 8
Inconvénient : vitesse de lecture moins rapide T ol e
= oy o |
ca 1o/ /1921681643 D 8¢ X il & OPC-ETH J
5 pANLINIE L R-Beox} - .
OPC-ETH Embedded Server
I
Monhtor BACnet Config EtherNet/ 1P Alarm Dashboard
Enabibe Supervisory Timees Modbus Activity
a . Burcasshily lnaded the canfguratian
@ Contréle cyclique / table ‘“”‘mcmmmm
Le client peutfacilement créer une table 1‘7 partir Register| func Code | Reginter | func Code || Register | Func Code || Registes | Func Code || Regivter | Func Code
“ S001 a0 5011 5071 S S041
des codes de parametres. 5002 | s 542 5643 a0z
Dans le cadre d’une configuration en « 10 S| - ok et s o ° o tha Moty configuratinn
D04 21 5014 S024 S04 S044
scanning » depuis I'automate, une lecture/écriture 5005 |ui4 5015 5625 5035 5045 |
a partir de ’adresse 5001 permet d’attaquer o i e e s B |
F ’4 50 1] 7Y 5008 5018 5078 5038 5048 g o
jusqu’a 50 mots en une seule requéte. : i s = :
. ] L 5008 5018 50 500 5048
Avantage : 1 seule requéte, vitesse de lecture/écriture 504 5020 5030 5040 5050

Principaux codes
Description
ey S05 Fréquence de consigne (0.01 a 655.35 Hz)
g FWD (marche avant) : bit 0
Z’h S06 Commande (Lecture/écriture) | REV (marche arriére) : bit 1
o STOP (arrét) : bit 0 + bit 1
© S14 Reset alarme
FWD (marche avant) : bit 0
wo1 Etats de fonctionnement REV (marche arriére) : bit 1
ALM (alarme) :bit11
Wo2 Fréquence de consigne (0.01 0 655.35 Hz)
w woa Fréquence de sortie (0.01 a 655.35 Hz)
=) W05 Courant de sortie (0.01 [0,75...22kW]/0.1 [30kW...] a 655.35 A)
3] W11 | Consigne PID
= W12 Valeur retour PID
w21 Puissance absorbée (0.00 a 9999 kW)
W71 Tension du bus continu (0 a 1000 V)
W79 Temps de fonctionnement cumulé (0 a 65535 h)
ws1 Compteur d’énergie (kWh)

Révision 0.2

Codes Fonctions Classe
Fonctions Modbus/TCP
1 Lecture de coil 1
2 Lecture statuts entrées 1
3 Lecture de plusieurs registres 0
4 Lecture des entrées de registres 1
5 Ecriture d'un coil 1
6 Ecriture d'un registre 1
15 Ecriture de plusieurs coil 2
16 Ecriture de plusieurs registres 0
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AC drives
FICHES APPLICATIONS

Fonctions UTILES - PREMIUM drive ACE

Retour aux paramétres usine

e

Diminuer les bruits de sifflement moteur
Fréquence de découpage F26 = ~kHz (augmenter la valeur jusqu’au niveau sonore acceptable)

Verrouiller les paramétres
Verrouillage sans mot de passe : FOO = (appuie SJ(0]5 + V) 0: Désactivé / 1: paramétres / 2: consigne / 3: paramétres + consigne

Verrouillage avec mot de passe : PRG > 5.Préférence > 2.Mot de passe > 4.Modif Mot de passe 1 = « 0000 » (a valider 2 fois)

Verrouiller le sens de rotation (exemple pour une pompe, un compresseur)
Verrouiller le sens de rotation HO8 =1 : OREV (sens inverse interdit)

Inverser le sens de rotation moteur

Fonction de la borne FWD E98 =99 : REV (inversé) > ou inverser 2 phases en sortie de variateur (préconisé)
Fonction de la borne REV E99 = 100 : Non

Sonde de température moteur : PTC

PARAMETRAGE SWITCHA ACTIVER CABLAGE Borne Description Paramétrage
H26 = 1 Py 13 10vdc alimentation potentiométre (10vdc)
12 Al (U) - entrée analogique 0-10V consigne de vitesse (0-10V externe)
(entrée activée en défUUt PTC) C1 AI2 (1) / PTC moteur- entrée ana 4-20mA consigne de vitesse (4-20m A externe)
H27 = 1,35\/ d pT[ V2 AI3 (U] - entrée analogigue 0-10V consigne de vitesse (0-10V externe)
. 11 GND Commun entrées/sortie analogiques
(SeUI/ PTC standard : RPTC=4000.0) FWD |DIN avant - entrée digitale marche AV marche avantfarrét

PARAMETRAGE CABLAGE . Borne Description Paramétrage
_ 4 13 10vdc alimentation potentiométre (10Vdc)
E03=9 (THR) y X3 DIN3 - entrée digitale 3 Alarme Externe
(entree X3 en Alarme eXterne) E: 11 AGND Commun entrées/sortie analogiques
CM 24vVdc (alim. Entrées digitales) alimentation DIN (24Vdc)

Sonde de température moteur : PTO

PARAMETRAGE CABLAGE . Borne Description Paramétrage
E03 =9 (THR) p X3 DING - emreie digila\e 3 Alarme Externe

. . X4 DIN7 - entrée digitale 4
(entrée X3 en Alarme externe — logique NF) v e avac Simentation £/5 (24Vd)

Désactivation de la touche "LOC/REM"

PARAMETRAGE

uoo=1 U49 =0.50
U46 =13 uU79=10
U47 = 1054 U89 =35

Eref
p}.h‘ 2 x P . .
"1.Héglage il COLLER les parameétres sauvegardés dans afficheurs vers un variateur

2Vérif. Réglage f‘.ﬁ”“lm"? Leciuel COPIER les paramétres du variateur dans I'afficheur
3 Mod : PeilyY Eciritur
{ KP+INY Comp,

8.68Hz

n o ala. e E‘KF‘ Data
rense _5. Tmtlaimatmn 3
sr=s Opeér. Modeld . Mode [EEIFReIR ers <O pew r Mivideel ¢
Régulations automatiques COUPLE / COURANT / BUS CC
PARAMETRAGE Limitation du COUPLE F40="~ Limiteur de couplel (Entrainement)
F41="~ Limiteur de couplel (Freinage)
Limitation du COURANT F43 =~2 (activé durant I'accélération et a vitesse constante)
F44 = ~160% (si F80 = 3 : mode HD, F11 = 150%, F44 = 160%)
Limitation du courant en régulant la fréquence
Limitation du bus CC H69 =4 (limitation du couple en régulant automatiquement la fréquence)
H69 =5 (limitation de la tension CC en régulant auto. le temps de décélération)

Evite les défauts surtension.

Révision 0.2 Document propriété de SERMES - Tout droit de modification ou reproduction réservé.



