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motorisation

CASCADE DE POMPES (multi-pompes/multi-drives) | ] PREMIUM drives AQUA

Complément pour cascade de 2 pompes (POMPE 1, puis POMPE 2 sans POMPE 1)

DESCRIPTION

1
: Ce complément permet de piloter 2 pompes de débits différents en cascade (chaque pompe est pilotée par un variateur). 1
I Exemple : Débit POMPE 1 = 0 - 40 m3/h 1
! Débit POMPE 1 = 45 — 100 m*/h I
: La POMPE 1 démarrera toujours la premiére et régule entre 0 et 40 m>/h. Si le débit nominal est atteint pendant un temps, la POMPE 2 :
| s’active, mais coupe la POMPE 1, pour réguler uniquement de 45 a 100m?>/h. :
1
CABLAGE il PARAMETRAGE MAITRE (POMPE 1)
_— Borne Description
13 10Vdc
12 AL (U)- entrée analogique 0-10V ‘ Parameétres Réglages proposés
EEEE——— ] Cl [AI2 (1) / PTC mateur- entrée ana 4-20mA
9 5°f1de 4-20mA V2 [A13 (U) - entrée analogique 0-10V
alim. 24Vdc E‘ 1 AanD
B FCV':,"D ;“;D“‘:’df ‘tN"”’d, — ' menu Fonction > Réglages
marrhe/mF' v o ::Zm eznr:; :’:;:,;:;C:c " Fonction entrée digitale 1 Arrét roue libre dés que la
A DINT - entrée digitale 1 [E1] POMPE 2 démarre
A2 JDING - entrée digitale2 Mode de démarrage Pas de permutation
X3 DIN3 - entrée digitale 3 " N
Xa DING - entrée digitale 4 M1 Tps Marche (1%L C'est toujours la POMPE 1
X5 DINS - entrée digitale 5 qui démarrera en 1¢"
X6 DING - entrée digitale 6
X7 DIN7 - entrée digitale 7 |
|, SR | " M [GND / 2avdc (NPN) )
PLC 24Vdc (PNP)
:: b EN1 lentrée de sécurité STO - canal 1
b EN2 lentrée de sécurité STO - canal 2
30A  |sortie relais 1 (NO) — —
308 sartie relais 1 (NF) .—{
30C [fsortierelais 1 (commun) g |
Y5A |sortie relais 2 (NO) *——
Y5C sortie relais 2 (commun) ._/
L Y1 Sortie transistor 1
Y2 [Sortie transistor 2
Y3 [Sortie transistor 3
Y4 [Sortie transistor 4
CMY jcommun sorties transistor
. ) [ ,‘ b DX+ RS485 (+)
— ¢ DOx- [rsass()
ESCLAVE 1
Borne Description PARAM ETRAGE ESCLAVE 1 (POMPE 2)
13 10Vdc
12 JAIL (U) - entrée analogique 0-10V P \ R P I 7,
C1 AI2 (1) / PTC mateur- entrée ana 4-20mA arametres eg ages proposes
\l’i :EN‘EJ'“""“““ﬂbﬂimo'm" 1°" démarrage : chargement de 'application PID Esclave 1 (57) + langue francaise
o T ~ (cf pages précédentes)
FWD DIN avant - entrée digitale marche AV menu Fonction > Rég|ages
‘ REV DN arriére - entrée digitale marche AR Fonction sortie digitale 1 [Y1] Le démarrage de la POMPE 2
‘ X1 DIN1 entr%e dfgftale 1 stoppe la POMPE 1
X2 DIN2 - entrée digitale 2
X3 DIN3 - entrée digitale 3
‘ X4 DIN4 - entrée digitale 4
X5 DINS - entrée digitale 5
X6 DING - entrée digitale &
‘ X7 DIN7 - entrée digitale 7 |
— ™ GND / 2avdc (NPN) ®
—_— PLC 24vdc (Pp)
EN1 lentrée de sécurité STO - canal 1
EN2 lentrée de sécurité STO - canal 2
30A sortie relais 1 (NO) —
308 sortie relais 1 (NF) ._(
30C sortie relais 1 (commun) —1
¥5A  [sortie relais 2 (NO) ~——
¥5C sortie relais 2 (commun) ._/
& Y1 [Sortie transistor 1

Y2 Sortie transistor 2

Y3 Sortie transistor 3

Y4 [Sortie transistor 4

CMY [commun sorties transistor
< DX+ R5485 (+)
' DX- RS485(-)
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