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motorisation

PREMIUM drives AQUA

AC drives
FICHES APPLICATIONS

Carte OPC-ETH (multi-protocoles)

0 Placer la carte dans le slot A

Adresse Mac Port 1 Port 2

Port mini USB type B

@ Les 3 protocoles ci-dessous sont inclus

Modbus TCP LEDs d’état port 2

SBACnet/IP LEDs d’état port 1
EtherNet/ip-2>

Double port permettant un raccordement en chainage (daisy chain)
(nota : le chainage ne fonctionne pas pour le mode cascade multi-drives via liaison RS485 ; prévoir un switch extérieur pour ce mode)

automate /
supervision

Outil PC : Fuji Finder

@ Installer I'outil Fuji Finder avant de se connecter a la carte OPC-ETH

o Télécharger gratuitement I'outil PC « Finder » :
http://www.iccdesigns.com/downloads/fujifinder/index.html

' = — ~

(&hemet }USB |
\ IP Address Settings
9 Rentrer : IP Address: Product |P Address MALC Address Application Fimware

adresse IP » 192.168.16.132 192.168.16.132 98:66:EA:00:00:07 V1.021
(192.165.16.102 en us ine) 1l i;?:;:;;g - Liste des variateurs sur le réseau
masque sous reseau T — i (si plusieurs drives, I'adresse MAC présente sur chaque carte permet de les '

, b, i distinguer, avant de leur donner une adresse IP différente) !
passerelle par défaut —» 192.168.16.3 “I

.

i F° Fuji Finder V1.1.30 !
Update IP Settings —

® ouvrirle | Eth USB

@ La connexion via mini USB -
en
serveur WEB — = (permet uniquement de mettre ajour || oo oo

: ] infos... Device Inf
B e le Firmware, consulter les infos...) vice Irfo OPC-ETH Fuj - =

( Update Fimware
: View Files
Reboot Device

1
o' Al 3 vy 19236836032 - BoX| @ oeca h—l‘l U&‘E

OPC-ETH Embedded Server

Apergu de toutes les __ A‘ Bt [Tceigl [Fiwetjin) [Tuceeml) [[Tnsmi [erbes
fonctions du variateur || || feat 3| Bty

HE>

Etharnat CPU fitmmare varsion) V1.021

Codes fonctions s
\-i‘ 5 : = o —
funcCode | Regisier | Descripiion [Value (Decamai) .
. L ydabiyComent lo @ « Decimal »
Registres ——— | = lo _
* ‘ Exemple : une consigne de
= - I fréquence de 40,00Hz sera une

consigne décimale de 4000
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AC drives
FICHES APPLICATIONS

Ethernet (Modbus-TCP)

z . a

Sélection du mode de contréle par bus

origine consigne Fréguence

ARNEE

| _motorisation |

| PREMIUM drives AQUA

origine marche/arrét

Paramétre y98= 0: E/S... (Paramétre H30) E/S... (Paramétre H30) -> paramétrage d’usine
1: Ethernet E/S... (Paramétre H30)
2: E/S... (Paramétre H30) Ethernet
3 Ethernet Ethernet
Adressage / Registres
[ = -
@ Information importante : IS 11613 2o Eex]gccan - Y L RAR

en cas de communication avec un automate de type
. . - . N OPC-ETH Embedded Server
Schneider, Sofrel, etc, il y a un décalage de moins 1 a ——
prendre en compte (registre 10 = registre 9) PAChet Config FtherNet/IP | Modbus Alarm Dashboard
Fusclion Code Groop o pa AQUA
| o i Firmire varsion: V1021
@ Contréle acyclique Pundstments Funch
Lecture/écriture de registres un @ un s
Avantage : pas de limite du nombre d’adressages B S L 8
Inconvénient : vitesse de lecture moins rapide T ol e
2 o |
ca o 19206836032 p-8ex]aonc £ ]
L > AN i - e hIEad [v— —
OPC-ETH Embedded Server
I
Monhtor BACnet Config EtherNet/ 1P Alarm Dashboard
Enabibe Supervisory Timees Modbus Activity
a . Burcasshily lnaded the canfguratian
@ Contréle cyclique / table ‘“”‘mcmmmm
Le client peutfacilement créer une table 1‘7 partir Register| func Code | Reginter | func Code || Register | Func Code || Registes | Func Code || Regivter | Func Code
“ S001 5011 5071 S S041
des codes de parametres. 5003 s 542 5643 a0z
Dans le cadre d’une configuration en « 10 el o = o o ° o tha Moty configuratinn
scanning » depuis I'automate, une lecture/écriture 5005 |ui4 5015 5625 5035 5045 |
a partir de ’adresse 5001 permet d’attaquer o i e e s chargement |
jusqu’a 50 mots en une seule requéte. o :“:" *’2: :; "u‘“
. ] L 5004 5018 50 500 5048
Avantage : 1 seule requéte, vitesse de lecture/écriture 504 5020 5030 5040 5050

Principaux codes Fonctions supportées en Modbus-TCP
Description Codes . Classe
. Fonctions

ey S05 Fréquence de consigne (0.01 a 655.35 Hz) Fonctions Modbus/TCP
g FWD (marche avant) : bit 0 1 Lecture de coil 1
Zﬁ S06 Commande (Lecture/écriture) | REV (marche arriére) : bit 1 2 Lecture statuts entrées 1
o] STOP (arrét) tbit 0 +bit 1 3 Lecture de plusieurs registres 0

14 Reset alarme 4 Lecture des entrées de registres 1

FWD (marche avant) : bit 0 - ; -
= - 5 Ecriture d'un coil 1
wo1i Etats de fonctionnement REV (marche arriere) : bit 1 6 Ecriture d ™ 1
ALM (alarme) :bit11 .crl ure dun r.egls re -

Wo2 Fréquence de consigne (0.01 0 655.35 Hz) 15 Ecriture de plusieurs coil 2
w wo4 Fréquence de sortie (0.01 a 655.35 Hz) 16 Ecriture de plusieurs registres 0
=) W05 Courant de sortie (0.01 [0,75...22kW]/0.1 [30kW...] a 655.35 A)
[ -
Q w11 Consigne PID
= W12 Valeur retour PID

w21 Puissance absorbée (0.00 a 9999 kW)

W71 Tension du bus continu (0 a 1000 V)

W79 Temps de fonctionnement cumulé (0 a 65535 h)

ws1 Compteur d’énergie (kWh)
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