AC drives
FICHES APPLICATIONS

Commande via COM ou commande via E/S
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motorisation

PREMIUM drives AQUA

Révision 0.2

INSTALLATION
Référence FRNOOoOAQ1L-4E
Tension (v) 400
Puissance moteur (kw) 0,75 15| 22 | 4,0 5,5 7,5 11 15 | 18,5 | 22 30 37 45 55 75 90
Intensité nominale (A) 25 (41|55 90 | 13,5 | 18,5 | 24,4 32 39 45 60 75 91 112 150 176
Calibre fusible gG / Disjoncteur C  (A) 4 6 8 16 16 20 32 40 50 50 80 80 100 125 160 200
Dissipation thermique (W) 50 65 85 | 135 | 185 260 345 | 440 | 455 | 600 | 800 | 910 | 1000 | 1050 | 1300 | 1850
Débit ventilateur d’armoire (m3/h) | 50 50 50 50 50 80 80 80 190 | 190 | 190 | 190 | 200 200 350 350
Longueur max de cable moteur*  (m) 50 100
* - il est recommandé d'installer un cdble moteur blindé pour respecter les régles de I'art CEM (raccordement du blindage c6té variateur & moteur)
- au-dela de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur
CABLAGE COMMANDE Borne Description Paramétrage
13 10vdc alimentation potentiométre (10Vdc)
12 Al1 (U) - entrée analogique 0-10V consigne de vitesse (0-10V externe)
Cc1 Al2 (1) / PTC moteur- entrée ana 4-20mA consigne de vitesse (4-20mA externe)
automate commun V2 Al3 (U) - entrée analogique 0-10V consigne de vitesse (0-10V externe)
11 AGND Commun entrées/sortie analogiques
marche/arrét J‘* FWD DIN avant - entrée digitale marche AV marche avant/arrét
REV DIN arriére - entrée digitale marche AR marche arriérefarrét
contact ouvert : mode COM Jﬂ X1 DIN1 - entrée digitale 1
contact fermé : mode LOC X2 DIN2 - entrée digitale 2
X3 DIN3 - entrée digitale 3 validation
X4 DIN4 - entrée digitale 4 Arrétroue libre
X5 DINS - entrée digitale 5 Reset
X6 DING - entrée digitale 6 Sélection réf. fréquence 2
X7 DIN7 - entrée digitale 7 sélection mode LOCAL
™M GND / 24vdc (NPN) 24V (NPN) via switch SW1 en mode SYNK
:‘ PLC 24Vdc (PNP) alimentation E/S (24Vdc)
s]hun‘t ‘s’ entre'c? de 4# EN1 entrée de sécurité STO - canal 1
securite non utilisée 4+ EN2 entrée de sécurité STO - canal 2 >1o
30A sortie relais 1 (NO) —
30B sortie relais 1 (NF) .—( Retour défaut (Alarme variateur)
30C sortie relais 1 (commun) [ S
Y5A sortie relais 2 (NO) *~—
- - Retour marche
Y5C sortie relais 2 (commun) .—/

PARAMETRAGE
Parameétres Réglages proposés
Menu Start-up > Langage
1. Langage 3: French Frangais

Choix de la langue
Menu Fonction > Réglages

Origine consigne de fréquence 1 2:[c1] Borne C1 —Al2 (l) 4-20mA
Origine de la commande marche/arrét 1: Terminal Terminal (E/S) Borne FWD
Fréquence Maxi ~50 Hz (débloquer F15 (limite Fmax) si besoin d’aller au-dela de 70Hz)
Faccdlérati ~ 30 sec VENTILATEUR
Temps daccélération 1 ~3sec POMPE / COMPRESSEUR
Temps de décélération 1 ~60 sec VENTILATEUR
~3sec POMPE / COMPRESSEUR

Niveau Protection Thermique (Imax)

Mode de redémarrage en cas de micro-coupures
Fréquence Mini

Etalonnage Fmini/maxi sur toute la plage analogique

~A

3 : Continue
~25 Hz
~50%

In*1,1(faible surcharge)/In*1,5(forte surcharge)
Re-démarrage automatique

50% = 25Hz Fmini (plage O - 50 Hz)
Couple QUADRADIQUE (ventilateurs & pompes centrifuges)
Couple CONSTANT (applications dynamiques)

0: Variable
1: Constant
11 : Hz2/Hz1
87 : FR2/FR1
0:RUN

Type de charge

Fonction entrée digitale [X1]
Fonction entrée digitale [X2]
Fonction sortie relais [Y5A/C]

Retour de marche

Courant nominal ~A

0 : Inactive
2 : Always
0 : Decel

1: Coast

In plaque moteur

Démarrage standard - POMPE

Reprise a la volée - VENTILATEUR

Rampe de décélération contrblée - POMPE
Arrét roue libre — VENTILATEUR

Mode de démarrage

Mode d’arrét
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