AC drives
FICHES APPLICATIONS

CASCADE DE POMPES (multi-pompes/multi-drives) P20, PREMIUM drives AQUA

IEE]IIZIEI

motorisation

Complément pour 4 POMPES

CABLAGE

MAITRE ESCLAVE 1 ESCLAVE 2 ESCLAVE 3
Borne ipti Borne ipti Borne ipti Borne ipti
13 |iovac 13 Jiovac 13 Jiovac 13 |iovac
12 A1 (U)-entee o0V 12 [An(U)-entrée o10v 12 [A(U)-entrée o10v 12 |AL(U)-entrée ique 010
i b1 [ai2()/PiCmoteur entrée ans 420mA CL__[A12(1)/ PIC moteur entrée ana & 20mA CL__[A12(1)/ PIC moteur entréc ana & 20mA €1 |A12(1)/ PTC moteur entréc ana & 20mA
il :::"‘EZIZE,TA V2 |3 (U)-entree 010V V2 [AI3 (U] -entree C10v V2 [AI3 (U] -entree o10v V2 [AI5 (U] -entrée ique 010V
11 |acnD 11 [aenD 11 [aenD 11 [aenD
CM__|GND/ 24vdc iNPN) 3 CM___|GND / 24Vdc (NPN) CM___|GND / 28Vdic (NPN) 3 CM__|GND / 28Vdc (NPN) 3
———"——4 FWD |DiNavant- enuée digitale marche AV FWD__|DIN avent - entree digitale marche AV FWD__|DIN avant - entree digitale marche AV FWD__|DIN avant - entree digitale marche AV
REV__|DIN amitre - emuée digitale marche A REV__|DIN arriére - snuée digitale marche AR REV__|DIN arriére - snuée digitale marche AR REV__|DIN arritre - enwée dig
XL |DINL-enuécdigiale 1 X1 XL__|Dini- X1 |oini-
x2__|oma- ale2 X2 Xz__|DiN2- X2 |oina-
Xz |omns- ale3 X3 X3 |DiNz- X3 |oinz-
xs__|oma- aled X4 X4 |DiNe- X4 |oine-
X5 |oins- ales X5 X5 |DiNs - X5 |oins-
X6 |DiNg -enmécdigiie s X6 X6 |Dine- X6 |oime-
X7__|DIN7 enuéedigiie 7 X7__|DIN7 - entrée digitale 7 X7__|omz- X7__|DIN7 - enurée digitale 7
cM__|GND / 26vac inen) L cM___|GND / 22vaic (PN) - CM__|GND / 23vaic (PN) CM___|GND / 22vac (NPH) L
PLC_|2svac pnp) PLC__|2evac (PP PLC_[2evac (PNP) =  Pic |esvacenp)
ENL _|entrée de sécurité STO —canal 1 E EN1 _|entée de sécurité 5T0 canal 1 ENI _|ente de sécurité STO canal 1 I: ENI _|entrée de sécurité STO canal 1
EN2 entrée de sécurité STO - canal 2 ENZ entrée de sécurité STO - canal 2 —1 ENZ entrée de sécurité STO - canal 2 EN2 entrée de sécurité STO - canal 2
304 |somerelsisino] & ,— 304 —— 304 i — — 308 i —
308 |sortierelais 1 (NF) — | 308 | 308 1(NF) - | 308 -« I |
30C_|sortie relais 1 (commun) ._—1 30C | 30C 1 (commun) 30C |
Y5A__|sortie relais 2 (NO) Y5a — Y5a 2 (NO) vsA [—
¥5C__|sortie relais 2 (commun} ._( vsC Pa—y ¥sC P ¥5C__|sortie relsis 2 (commun) P—
Y1 [Sortie transistor 1 i —4 v ¥1__[Sortie transistor 1
Y2 |Sortie transistor 2 vz v V2 |Sortie transistor 2
¥3_|Sortie transistor 3 v Y3 [Sortie transistor3 ¥3__|Sortie transistor3
Ya__|sortie tansistor 4 ¥4 |Sortie tensistor 4 ¥4 |Sortie trensistor 4 ¥4 |Sortie trensistor 4
CMY__|commun sorties transistor CMY__|commun sorties transistor {—$  CMY__|commun sorties transistor CMY__|commun sorties transistor
DX+ |Rs485 (=) DX+ |Rs485 (=) DX+ |Rsa8s () DX: _|Rsa8s ()
’—< DX |E&5 2] r DX~ @ 2] D~ @ B Dx- E&s 2]

PARAMETRAGE ESCLAVE 2 (POMPE n°3)

Parameétres \ Réglages proposés

1" démarrage : chargement de I'application PID Esclave 2 (58) + langue frangaise (cf pages précédentes)
menu Fonction > Réglages

Fonction sortie digitale [Y1]

Seuil Fréquence max avant démarrage esclave 3
Hystérésis/E31 = Fréquence min avant arrét esclave 3

Pilotage de I'esclave 3
Si la Fréquence reste entre E31 et F15 = RUN esclave 3
Si la Fréquence reste entre E31 - E32 = STOP esclave 3

In moteur * 0,7 (70% du courant moteur)
Pas de tempo

Courant pompe a sec
Tempo seuil Fréquence
Les parametres suivants permettent d’activer la logique

Tempo avant alarme pompe a sec (“alarme externe”)

Pilotage pompe 4 (esclave 3)

Tempo avant démarrage esclave 3
la tempo U04 devra idéalement étre plus courte que les

tempos J4 51 des variateurs 1,2 et 3

Tempo avant arrét esclave 3

PARAMETRAGE ESCLAVE 3 (POMPE n°4)

Paramétres | Réglages proposé

menu Fonction > Réglages

Source marche/arrét

Temps d’accélération

Temps de décélération

Protection thermique

Redémarrage automatique aprés micro-coupures
Fréquence de fonctionnement

Fréquence de decoupage

Couple U/F

Commande bornier

In plaguée moteur x 1.1 (10% de surcharge)

Pas de variation de vitesse sur I'esclave 3

Couple quadratique pour pompe centrifuge
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