
 
     AC drives  

   FICHES APPLICATIONS 
    
  

Révision O.7                                                    Document propriété de SERMES - Tout droit de modification ou reproduction réservé.     
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
  

FICHES APPLICATIONS 

variateur de vitesse 
Sermes MICRO oems 

Révision O7 (février 2023) 



 
     AC drives  

   FICHES APPLICATIONS 
    
  

Révision O.7                                                    Document propriété de SERMES - Tout droit de modification ou reproduction réservé.     
 

SOMMAIRE            MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

MICRO IP66 extérieur 

1) Fonctions utiles………………………………………………………….…………………………………………………………………………….. 2 
2) Commande clavier…………………………………………………..……………………………………………………………………………….. 3 
3) Contact marche/arrêt externe + consigne de vitesse au clavier ……………………..……………………………………….. 4  
4) Potentiomètre externe ……………………………………………………………………………………………………………………………. 5 
5) Consigne analogique 0-10V ou 4-20mA…….……………………………………………………………………………………………… 6 
6) Arrêt rapide ……………………………………………………………………….……………………..…..………………………………………… 7 
7) Commande locale IP66S & IP66C …………..…………………..……………………………………………………………………………. 8 
8) Contacts impulsionnels avant/stop/arrière / Consigne analogique ……..…………………………………………………… 9 
9) Multi-vitesses…………………………………………………………………………………………………………………………………………… 10 
10) IP66-HVAC – ventilateur de CTA …………………………………………..……………………………………………………..…………… 11 
11) IP66-CUISINE – extraction CUISINE (commande PV/GV) ………………………………………………………………………….. 12 
12) IP66-CUISINE – extraction CUISINE (commande externe) …………………………….………………………………………….. 13 
13) IP66-CUISINE – extraction CUISINE (commande local) + introduction ……..………………………………………………. 14 
14) IP66-CUISINE – extraction CUISINE (commande externe) + introduction ……………..………………………………….. 15 
15) Régulation de pression – consigne fixe au clavier ………………………………………………..………………………………….. 16 
16) Régulation de pression – consigne potentiomètre externe ……………………..…………..………………………………….. 17 
17) Régulation de température – consigne fixe au clavier …………………………………………..…………………………………. 18 
18) Maître / esclaves ………………………………………………………………………………………………..……………………………………. 19 
19) Fonctionnement 87Hz ………………………………………………………………………………………..……………………………………. 20 
20) Moteurs monophasés ………………………………………………………………………………………..……………………………………. 21 
21) Clé de copie / outil PC ………………………………………………………………………………………..……………………………………. 22 
22) Modbus-RTU ………………………………………………………………………………………..…………………………………………………. 24 
23) Moteurs PM ……………………………………….………………………………………………..…………………………………………………. 34 
24) Moteurs BLDC  ……………………………………………………………………………………..…………………………………………………. 35 
25) Moteurs Monophasés ………………………………………………………………………………………..…………..………………………. 36 
26) CUISINE : Commande locale MICRO IP66C version 230V MONO/MONO……………………..…………………………… 38 
27) CUSINE : Commande externe MICRO version 230V MONO/MONO……………………..……………………..……………. 39 
28) CUISINE : Commande PV/GV + désenfumage MICRO version 230V MONO/MONO……………………..…………… 40 
 

Page 1 



 
     AC drives  

   FICHES APPLICATIONS 
    
  

Révision O.7                                                    Document propriété de SERMES - Tout droit de modification ou reproduction réservé.     
 

Fonctions utiles           MICRO oems 

 Uniquement possible avec une macro E/S type P-15 = 3 (cf manuel) 
 Activer la fonction PTC : P-47 = Ptc-th 

(Défaut « F-Ptc » lorsque R > 2,5kΩ) 

 Réinitialisation des paramètres par défaut  
« P-def » = retour aux paramètres usine / « U-def » = retour aux paramètres utilisateur 

  pour valider 

 Augmenter la fréquence de découpage jusqu’au niveau sonore souhaité : P-17 = ~ kHz (max. 32 kHz) 
(attention, l’augmentation de la fréquence de découpage augmente l’échauffement du variateur) 

 Ouvrir le menu complet : P-14 = 101 (possibilité de changer le code : P-37 = 101) 
 Verrouillage des paramètres : P-38 = 1 : bloqués / 0 : débloqués 

 La commande locale des IP66S & IP66E 
agit sur AI1 pour le potentiomètre et DI1 & 
DI2 pour le commutateur, même s’ils ne 
sont pas raccordés sur le bornier. 

 Les fonctions dépendent de P-12 & P-15. 
 Les interactions entre le bornier et le 

commutateur sont définis par P-64 & P-65. 
 Le choix du potentiomètre local ou de 

l’entrée AI1 du bornier est défini par P-16. 

 Activer l’Auto-tuning : P-52 = 1 (ouvrir le menu complet : P-14 = 201 et paramétrer d’abord les infos moteur) 
 Si nécessaire, augmenter le boost de couple au démarrage : P-11 = ~ % 

 
 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
  
  
 
 

 

 
 
 
 

 
 
 

 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 

 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Retour aux paramètres usine 

Déconnection filtre CEM (régime IT, disjonction non souhaitée d’une protection amont…)   

Sonde de température moteur : PTC (ou PTO) 

Copie des paramètres 

Verrouiller les paramètres 

2ème sortie relais 

Commande locale (IP66S ou IP66E) 

Diminuer les bruits de sifflement moteur 

 Clé « STICK Smart » de copie des paramètres 
code 29099201 

 

 Retirer la vis « EMC » 
 

 Insérer la carte option 2ème sortie relais dans les bornes [8] et [9] 
code 29099101 

 Paramétrer la fonction de la sortie relais dans P-25 
Exemples : P-25 = 0 : retour de marche 
  P-25 = 3 : retour de défaut 

 

INDICATEUR D’ACTIVITÉ 

VERROUILLAGE 

ETAT BLUETOOTH 

COPIER COLLER 

RJ45 

Le potentiomètre local agit sur AI1 

Auto-tuning / Couple au démarrage 
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Commande clavier           MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 STOP 

 MARCHE 

 + VITE 

 -  VITE 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

CÂBLAGE / COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI consigne de vitesse 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI consigne de vitesse 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 

Mode d’arrêt P-05 
0 FREINAGE P-04 : process / pompe de surface 
1 ROUE LIBRE : ventilateur / pompe immergée 

Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Activation du clavier P-12 1 Commande clavier activée 

Type d’application P-13 

0 PROCESS (couple constant / 150% de surcharge) 
1 POMPE (couple quadratique / 110% de surcharge) 
2 VENTILATEUR (quadratique / 110% / reprise au vol) 

Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 5  
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 

Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 
Edge-r INACTIF (process avec sécurité machine) 
Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

Mode de démarrage clavier P-31 
0 Vitesse minimum 
1 Vitesse précédente 

 

Shunt variateur prêt 
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Contact marche/arrêt externe + consigne de vitesse au clavier     MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 + VITE 

 -  VITE 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

CÂBLAGE / COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI consigne de vitesse 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI consigne de vitesse 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 

Mode d’arrêt P-05 
0 FREINAGE P-04 : process / pompe de surface 
1 ROUE LIBRE : ventilateur / pompe immergée 

Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Activation du clavier P-12 1 Commande clavier activée 

Type d’application P-13 

0 PROCESS (couple constant / 150% de surcharge) 
1 POMPE (couple quadratique / 110% de surcharge) 
2 VENTILATEUR (quadratique / 110% / reprise au vol) 

Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 8  
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 

Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 
Edge-r INACTIF (process avec sécurité machine) 
Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

Contact marche/arrêt 

Consigne de vitesse 
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Potentiomètre externe          MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI consigne analogique 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI consigne analogique 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 

Mode d’arrêt P-05 
0 FREINAGE P-04 : process / pompe de surface 
1 ROUE LIBRE : ventilateur / pompe immergée 

Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 

Type d’application P-13 

0 PROCESS (couple constant / 150% de surcharge) 
1 POMPE (couple quadratique / 110% de surcharge) 
2 VENTILATEUR (quadratique / 110% / reprise au vol) 

Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 0  
Format du signal analogique sur AI1 P-16 U 0-10 Consigne de vitesse 0-10V 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 

Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 
Edge-r INACTIF (process avec sécurité machine) 
Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

IP66 

Contact 

marche/arrêt 

consigne de vitesse 

via potentiomètre 

externe 

Exemple : 
boîtier code 47419347 
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Consigne analogique (0-10V ou 4-20mA)        MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI consigne analogique 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI consigne analogique 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 

Mode d’arrêt P-05 
0 FREINAGE P-04 : process / pompe de surface 
1 ROUE LIBRE : ventilateur / pompe immergée 

Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 

Type d’application P-13 

0 PROCESS (couple constant / 150% de surcharge) 
1 POMPE (couple quadratique / 110% de surcharge) 
2 VENTILATEUR (quadratique / 110% / reprise au vol) 

Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 0  

Format du signal analogique sur AI1 P-16 
U 0-10 Consigne de vitesse 0-10V 
T 4-20 Consigne de vitesse 4-20mA (T=Trip si signal <3mA) 

Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 

Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 
Edge-r INACTIF (process avec sécurité machine) 
Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

IP66 

AUTOMATE 
GTC 

marche/arrêt 

consigne de vitesse 
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Arrêt rapide            MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 6  
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 

 

Coup de poing arrêt rapide 
option code 27836121 

 

Commutateur marche arrière / STOP / marche avant 
 

Potentiomètre de consigne de vitesse 
 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

IP66S 
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Commande locale IP66S / IP66C         MICRO oems 

 La commande locale des 
IP66S & IP66E agit sur AI1 
pour le potentiomètre et DI1 
& DI2 pour le commutateur, 
même s’ils ne sont pas 
raccordés sur le bornier. 

 Les fonctions dépendent de 
P-12 & P-15. 

 Les interactions entre le 
bornier et le commutateur 
sont définis par P-64 & P-65. 

 Le choix du potentiomètre 
local ou de l’entrée AI1 du 
bornier est défini par P-16. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 

Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 
Edge-r INACTIF (process avec sécurité machine) 
Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

Commutateur marche arrière / STOP / marche avant 
 

Potentiomètre de consigne de vitesse 
 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

IP66S 

AUCUN CÂBLAGE N’EST À RÉALISER 
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Contacts impulsionnels avant/stop/arrière / Consigne analogique    MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 

 
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI signal analogique (10V / 20mA) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI signal analogique (0V / 4mA) 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 

Mode d’arrêt P-05 
0 FREINAGE P-04 : process / pompe de surface 
1 ROUE LIBRE : ventilateur / pompe immergée 

Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 

Type d’application P-13 

0 PROCESS (couple constant / 150% de surcharge) 
1 POMPE (couple quadratique / 110% de surcharge) 
2 VENTILATEUR (quadratique / 110% / reprise au vol) 

Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 11  

Format du signal analogique sur AI1 P-16 
U 0-10 Consigne de vitesse 0-10V 
T 4-20 Consigne de vitesse 4-20mA 

Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 

Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 
Edge-r INACTIF (process avec sécurité machine) 
Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 
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Multi-vitesses            MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 

Mode d’arrêt P-05 
0 FREINAGE P-04 : process / pompe de surface 
1 ROUE LIBRE : ventilateur / pompe immergée 

Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 

Type d’application P-13 

0 PROCESS (couple constant / 150% de surcharge) 
1 POMPE (couple quadratique / 110% de surcharge) 
2 VENTILATEUR (quadratique / 110% / reprise au vol) 

Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 2 Multi-vitesses 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 
Vitesse fixe 1 P-20 ~ 30 Hz DI2 = 0 DI3 = 0 
Vitesse fixe 2 P-21 ~ 35 Hz DI2 = 1 DI3 = 0 
Vitesse fixe 3 P-22 ~ 40 Hz DI2 = 0 DI3 = 1 
Vitesse fixe 4 P-23 ~ 45 Hz DI2 = 1 DI3 = 1 

Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 
Edge-r INACTIF (process avec sécurité machine) 
Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 
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VENTILATEUR DE CTA          MICRO IP66-HVAC 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CÂBLAGE 

PARAMETRAGE HVAC 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Application P-13 2 Ventilateur quadratique 
Déblocage du menu complet P-14 201 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 6 Config. E/S HVAC 
Format entrée analogique AI1 P-16 U 0-10 Entrée AI1 (0-10V) pour potentiomètre externe 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 0 Retour marche 
Fonction sortie relais (bornes R1 - R2 - R3) P-25 3 Retour défaut 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 
Fonction de l’entrée DIN3 P-47 Ptc-th Sonde PTC / PTO (thermistance moteur) 

 

INSTALLATION 

 

 

NAVIGATION 
accéder/quitter/enregistrer 

 
 

 

 

HAUT 
 

 

 

 
 

 

 

BAS 
 

 

 

 
 

 

 

STOP / RESET 
 

 

 

 
 

 

 

MARCHE 
 

 

 

 

CLAVIER 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                               (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 
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Extraction CUISINE (PV/GV)          MICRO IP66 CUISINE 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE (uniquement à partir du Firmware 3.10 [P00-28=3.10]) 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI 
Fréquence MINI (vitesse PV) P-02 ~20 Hz MINI (vitesse lorsque DI1 est activée) 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Mode ventilateur P-13 2 Quadratique / reprise au vol / surcharge 110% 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 19 Désenfumage sur DIN3 
Source de la consigne de vitesse P-16 U 0-10 Entrée AI1 (0-10V) 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 11 Pilotage vanne gaz 
Seuil d’activation de la sortie relais P-19 0% Contrôle à partir de 0Hz 
Vitesse GV P-20 ~45 Hz Vitesse lorsque DI1 + DI2 sont activées 
Vitesse marche DÉSENFUMAGE P-23 50 Hz Vitesse lorsque le coup de poing est activé 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

Description du mode désenfumage : 
Lorsque le coup de poing désenfumage est 
activé, le variateur part à vitesse maximum 
quel que soit le mode de fonctionnement 
et inhibe toutes ses protections selon le 
principe « marche ou crève ». 
 

Description pilotage vanne gaz : 
Lorsque le variateur est en marche normal, 
la sortie relais active la vanne gaz ; lorsque 
le coup de poing désenfumage est activé, la 
vanne gaz sera coupée. 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 
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Extraction CUISINE (commande externe)        MICRO IP66 CUISINE 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE (uniquement à partir du Firmware 3.10 [P00-28=3.10]) 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Mode ventilateur P-13 2 Quadratique / reprise au vol / surcharge 110% 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 19 Désenfumage sur DIN3 
Source de la consigne de vitesse P-16 U 0-10 Entrée AI1 (0-10V) pour potentiomètre externe 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 11 Pilotage vanne gaz 
Seuil d’activation de la sortie relais P-19 0% Contrôle à partir de 0Hz 
Vitesse marche DÉSENFUMAGE P-23 50 Hz Vitesse lorsque le coup de poing est activé 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

Description du mode désenfumage : 
Lorsque le coup de poing désenfumage est 
activé, le variateur part à vitesse maximum 
quel que soit le mode de fonctionnement 
et inhibe toutes ses protections selon le 
principe « marche ou crève ». 
 

Description pilotage vanne gaz : 
Lorsque le variateur est en marche normal, 
la sortie relais active la vanne gaz ; lorsque 
le coup de poing désenfumage est activé, la 
vanne gaz sera coupée. 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

MICRO IP66 
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Extraction CUISINE (commande locale)        MICRO IP66 CUISINE 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE (uniquement à partir du Firmware 3.10 [P00-28=3.10]) 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Mode ventilateur P-13 2 Quadratique / reprise au vol / surcharge 110% 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 19 Désenfumage sur DIN3 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 11 Pilotage vanne gaz 
Seuil d’activation de la sortie relais P-19 0% Contrôle à partir de 0Hz 
Vitesse marche MAXI P-20 50 Hz Vitesse lorsque le commutateur est en pos. Gauche 
Vitesse marche DÉSENFUMAGE P-23 50 Hz Vitesse lorsque le coup de poing est activé 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

Coup de poing désenfumage 
 

Commutateur MARCHE / ARRÊT 
 

Potentiomètre de consigne de vitesse 
(commutateur en position "MANU") 

 

STOP    : arrêt du moteur 
MANU : marche potentiomètre 
MAXI   : marche à vitesse maximum 
 

MAXI MANU 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

Description du mode désenfumage : 
Lorsque le coup de poing désenfumage est 
activé, le variateur part à vitesse maximum 
quel que soit le mode de fonctionnement 
et inhibe toutes ses protections selon le 
principe « marche ou crève ». 
 

Description pilotage vanne gaz : 
Lorsque le variateur est en marche normal, 
la sortie relais active la vanne gaz ; lorsque 
le coup de poing désenfumage est activé, la 
vanne gaz sera coupée. 

IP66 CUISINE 
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Extraction CUISINE (commande externe) + INTRODUCTION     MICRO IP66 CUISINE 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PARAMETRAGE (uniquement à partir du Firmware 3.10 [P00-28=3.10]) 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Mode ventilateur P-13 2 Quadratique / reprise au vol / surcharge 110% 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 19 Désenfumage sur DIN3 
Source de la consigne de vitesse P-16 U 0-10 Entrée AI1 (0-10V) pour potentiomètre externe 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 11 Pilotage vanne gaz 
Seuil d’activation de la sortie relais P-19 0% Contrôle à partir de 0Hz 
Vitesse marche DÉSENFUMAGE P-23 50 Hz Vitesse lorsque le coup de poing est activé 
Fonction de la sortie analogique P-25 8 Fréquence de sortie 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

CÂBLAGE COMMANDE 

Description du fonctionnement : 
 
Commande externe au variateur : 
 
 
 
 
 
 
Marche DESENFUMAGE : 
Lorsque le coup de poing 
désenfumage est activé, le 
variateur d’extraction part à vitesse 
maximum quel que soit le mode de 
fonctionnement et inhibe toutes 
ses protections selon le principe 
« marche ou crève ». 
Le variateur d’introduction d’air et 
la vanne gaz se coupent. 
 

IP66 

IP66 
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Extraction CUISINE (commande locale) + INTRODUCTION      MICRO IP66 CUISINE  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PARAMETRAGE (uniquement à partir du Firmware 3.10 [P00-28=3.10]) 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Mode ventilateur P-13 2 Quadratique / reprise au vol / surcharge 110% 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 19 Désenfumage sur DIN3 

Source de la consigne de vitesse 
EXTRACTION 

P-16 
In-Pot Potentiomètre local du variateur 

INTRODUCTION U 0-10 Entrée AI1 (0-10V) pour potentiomètre externe 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 11 Pilotage vanne gaz 
Seuil d’activation de la sortie relais P-19 0% Contrôle à partir de 0Hz 
Vitesse marche MAXI P-20 50 Hz Vitesse lorsque le commutateur est en pos. Gauche 
Vitesse marche DÉSENFUMAGE P-23 50 Hz Vitesse lorsque le coup de poing est activé 
Fonction de la sortie analogique P-25 8 Fréquence de sortie 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

 

CÂBLAGE COMMANDE 

Description du fonctionnement : 
 
Commande locale du variateur 
d’EXTRAXTION : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Marche MANU : 
La consigne de vitesse est donnée 
par le potentiomètre local du 
variateur d’extraction. La consigne 
d’introduction d’air est identique. 
 
Marche MAXI : la vitesse 
d’extraction et d’introduction est 
fixe à fréquence maximum. 
 
Marche DESENFUMAGE : 
Lorsque le coup de poing 
désenfumage est activé, le 
variateur d’extraction part à vitesse 
maximum quel que soit le mode de 
fonctionnement et inhibe toutes 
ses protections selon le principe 
« marche ou crève ». 
Le variateur d’introduction d’air et 
la vanne gaz se coupent. 
 

IP66 CUISINE 

IP66 
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Régulation de pression – consigne fixe au clavier       MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
NAVIGATION 
accéder/quitter/enregistrer 

 HAUT 

 BAS 

 STOP / RESET 

 MARCHE 

 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 ~35 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 5 sec Pompe 
Temps de décélération P-04 5 sec Pompe 
Intensité nominale moteur P-08 ~A  In plaqué moteur 
Vitesse nominale moteur P-10 ~ tr/min tr/min plaqué moteur 
Source de la commande P-12 5 Activation du régulateur de pression 
Mode U/F P-13 1 Contrôle quadratique pour pompe centrifuge 
Déblocage du menu complet P-14 201 Tous les paramètres sont accessibles 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 
Vitesse marche forcée P-20 ~45 Hz Vitesse fixe lorsque DI1 + DI2 sont activées 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

Etalonnage lecture capteur 
P-40 index 1 ~0.100 0-10bar = 0.100 / 0-16bar = 0.160 / 0-25bar = 0.250 
P-40 index 2 3 La valeur étalonnée est le retour PI  

Gain Proportionnel P-41 ~1.0 Amplitude de régulation à ajuster 
Temps d’Intégration P-42 ~1.0 sec Temps d’intégration de régulation à ajuster 
Sens de régulation P-43 2 PI sen normal + veille 
Consigne de pression à maintenir P-45 ~ 40% Echelle 0-100% = 0-10 bar. 40% = 4.0bar 
Format entrée analogique 2 - borne 6 P-47 t 4-20mA Signal 4-20mA (t = trip/alarme si le signal < 3mA) 
Temporisation débit nul / mode standby P-48 ~ 15 sec Si le débit est nul, le variateur passe en veille 
Chute de pression pour redémarrage automatique P-49 ~ 2 %  Echelle 0-100% = 0-10 bar. 2% = redémarrage à 3.8bar 

 

CÂBLAGE 
CLAVIER 

Connecteur coudé M12 

code 29490115 
 

Capteur de pression 

0-10bar : code 29490110 

CAPTEUR DE PRESSION 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

CONSIGNE DE PRESSION 

"P-45 = 40%" (~4.0bar) 

 
LECTURE DU CAPTEUR 

"P00-02 = ~ %" 
 

FREQUENCE     COURANT        CAPTEUR (~ bar)  
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Régulation de pression – consigne par potentiomètre      MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
NAVIGATION 
accéder/quitter/enregistrer 

 HAUT 

 BAS 

 STOP / RESET 

 MARCHE 

 

PARAMETRAGE 

CÂBLAGE CLAVIER 

Connecteur coudé M12 

code 29490115 
 

Capteur de pression 

0-10bar : code 29490110 

CAPTEUR DE PRESSION 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

FREQUENCE     COURANT        CAPTEUR (~ bar)  CONSIGNE DE PRESSION 

"P-00-01 = ~ %" 

LECTURE DU CAPTEUR 

"P00-02 = ~ %" 
 
 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 ~35 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 5 sec Pompe 
Temps de décélération P-04 5 sec Pompe 
Intensité nominale moteur P-08 ~A  In plaqué moteur 
Vitesse nominale moteur P-10 ~ tr/min tr/min plaqué moteur 
Source de la commande P-12 5 Activation du régulateur de pression 
Mode U/F P-13 1 Contrôle quadratique pour pompe centrifuge 
Déblocage du menu complet P-14 201 Tous les paramètres sont accessibles 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 
Vitesse marche forcée P-20 ~45 Hz Vitesse fixe lorsque DI1 + DI2 sont activées 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

Etalonnage lecture capteur 
P-40 index 1 ~0.100 0-10bar = 0.100 / 0-16bar = 0.160 / 0-25bar = 0.250 
P-40 index 2 3 La valeur étalonnée est le retour PI  

Gain Proportionnel P-41 ~1.0 Amplitude de régulation à ajuster 
Temps d’Intégration P-42 ~1.0 sec Temps d’intégration de régulation à ajuster 
Sens de régulation P-43 2 PI sen normal + veille 
Source de la consigne de pression P-44 1 Entrée analogique AI1 
Consigne de pression à maintenir P-45 ~ 40% Echelle 0-100% = 0-10 bar. 40% = 4.0bar 
Format entrée analogique 2 - borne 6 P-47 t 4-20mA Signal 4-20mA (t = trip/alarme si le signal < 3mA) 
Temporisation débit nul / mode standby P-48 ~ 15 sec Si le débit est nul, le variateur passe en veille 
Chute de pression pour redémarrage automatique P-49 ~ 2 %  Echelle 0-100% = 0-10 bar. 2% = redémarrage à 3.8bar 
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Régulation de température – consigne fixe au clavier      MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
NAVIGATION 
accéder/quitter/enregistrer 

 HAUT 

 BAS 

 STOP / RESET 

 MARCHE 

 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 ~25 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 30 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08 ~A  In plaqué moteur 
Vitesse nominale moteur P-10 ~ tr/min tr/min plaqué moteur 
Source de la commande P-12 5 Activation du régulateur de pression 
Mode U/F P-13 2 Quadratique / reprise au vol / surcharge 110% 
Déblocage du menu complet P-14 201 Tous les paramètres sont accessibles 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 
Vitesse marche forcée P-20 45 Hz Vitesse fixe lorsque DI1 + DI2 sont activées 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 ACTIF (continuité de fonctionnement) 

Etalonnage lecture capteur 
P-40 index 1 ~0.500 0-50°C = 0.500 
P-40 index 2 3 La valeur étalonnée est le retour PI  

Gain Proportionnel P-41 ~1 Amplitude de régulation à ajuster 
Temps d’Intégration P-42 ~1 sec Temps d’intégration de régulation à ajuster 
Sens de régulation P-43 1 PI sens inverse (pas de mode veille) 
Consigne de température à maintenir P-45 ~ 50% Echelle 0-100% = 0-50°C. 50% = 25°C 
Format entrée analogique 2 (borne 6) P-47 t 4-20mA Signal 4-20mA (t = trip/alarme si le signal < 3mA) 

 

CÂBLAGE CLAVIER 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

CONSIGNE DE PRESSION 

"P-45 = 50%" (25C°) 

 
LECTURE DU CAPTEUR 

"P00-01 = ~ %" 
 

CAPTEUR 
DE TEMPERATURE 

CAPTEUR DE TEMPERATURE 

 

FREQUENCE     COURANT        CAPTEUR (~ °C)  
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Maître / Esclaves           MICRO oems  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CÂBLAGE 

Description 
Les esclaves suivent la consigne de vitesse 
et marche/arrêt du maître. 
 

 

MAÎTRE ESCLAVE 2 ESCLAVE 1 

Jusqu’à 62 esclaves 

 
Liaison RS485 avec câbles RJ45 droits. 

 

PARAMETRAGE 

Paramètres 
Réglages proposés  

MAÎTRE ESCLAVES 

Fréquence MAXI P-01 50 Hz 50 Hz MAXI 
Fréquence MINI P-02 20 Hz 20 Hz MINI 
Temps d’accélération P-03 5 sec 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec 5 sec A ajuster 

Mode d’arrêt P-05 
0 0 FREINAGE P-04 : process / pompe de surface 
1 1 ROUE LIBRE : ventilateur / pompe immergée 

Intensité nominale moteur P-08 ~A moteur ~A moteur In plaqué moteur 
Source de la commande P-12 0 9 Maître = E/S, Esclave = RS-485 

Type d’application P-13 

0 0 PROCESS (couple constant / 150% de surcharge) 
1 1 POMPE (couple quadratique / 110% de surcharge) 
2 2 VENTILATEUR (quadratique / 110% / reprise au vol) 

Déblocage du menu complet P-14 101 101 Tous les paramètres sont accessibles 

Format du signal analogique sur AI1 P-16 
U 0-10 - Consigne de vitesse 0-10V 
T 4-20 - Consigne de vitesse 4-20mA 

Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 
Ajustement de la vitesse P-35 - A ajuster Permet d’ajuster la vitesse des esclaves 
Adresse RS-485 P-36 1 2 - 63 … 

 

Exemple de 

pilotage : 

Contact 
marche/arrêt 

Potentiomètre Shunt 
variateur prêt 

Shunt 
variateur prêt 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 
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Fonctionnement 87Hz         MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 

 
 

 
 
 

   
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 

Il est possible de faire fonctionner un moteur à couple quasiment constant au-dessus de 50 Hz et ce jusqu’à 87 Hz. 
Pour ce faire, il est nécessaire de sélectionner un moteur 230 D / 400 Y – 50 Hz, de le coupler en D et de l’alimenter sous 400 V - 87 Hz. Le courant 
nominal du variateur est alors égal au courant plaqué à 230V ; le dimensionnement du variateur doit se baser sur ce courant. 
Le paramétrage du variateur doit être adapté de telle manière à fournir un rapport U/f = 230V / 50Hz = 400V / 87Hz. Le moteur doit être couplé 
en triangle et le paramétrage du variateur adapté en conséquence. 
 

Drive pour fonctionnement STANDARD : 

MICRO IP66S 0.75-3X4T (400V TRI / 2,2A) 

 

Drive pour fonctionnement 87Hz : 

MICRO IP66S 1.5-3X4T (400V TRI / 4,1A) 

 

Fonctionnement STANDARD : 

 

Fonctionnement 87Hz : 

 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 87 Hz MAXI (vitesse maximum) 
Fréquence MINI P-02 20 Hz MINI (vitesse minimum) 
Temps d’accélération P-03 5 sec A ajuster 
Temps de décélération P-04 5 sec A ajuster 
Tension nominale moteur P-07 400 V Tension plaquée en Y 

Mode d’arrêt P-05 
0 FREINAGE P-04 : process / pompe de surface 
1 ROUE LIBRE : ventilateur / pompe immergée 

Intensité nominale moteur P-08  ~ 2,74 A In plaqué moteur en Δ 
Fréquence nominale moteur P-09 87 Hz MAXI (Fréquence maximum moteur) 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 ~ 0 : retour de marche / 3 : retour défaut 

 

REMARQUES 
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Clé de copie / Outil PC          MICRO oems 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1) Télécharger l’outil PC via le lien (après l’installation, redémarrez votre PC) 
https://www.sermes.fr/site/outil_pc_variateur_gamme_micro_ip66_exterieurzip-fr-947-2.html 

 
2) Se connecter (penser à activer le Bluetooth du PC) 

 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

ACCESSOIRE 

La clé de copie ne peut copier/coller qu’1 seul 
programme, d’1 seul type de drive 
(puissance/tension). 
 

 

code 29099201 
Clé « STICK Smart » de copie des paramètres 
 
 

Etat Bluetooth 

 
 
 

Indicateurs d’activité 

 

A connecter à la 
RJ45 du variateur 

 
 
 

Lecture 

 
Ecriture 

 
Verrouillage 

 

OUTIL PC 

Liaison Bluetooth via outil PC « Studio » 
ou application mobile « OptiTools » 
 
 

❶ 

❷ 

❸ 

❹ 

❺ 

Lecture du drive connecté (Online) 
 
 
 

Création d’un drive virtuel (Offline) 
 
 

❻(ou) 

❼ 

Ecriture en direct dans 
le variateur 

 
 
 

❽ 
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Clé de copie / Outil PC          MICRO oems 

 
3) Paramètres usine / Paramètres utilisateur 

 
Paramètres usine = valeurs à la sortie d’usine. 
En cas de "réinitialisation", les paramètres usine reviendront par défaut.  
Le message « P-def » apparaît à l’afficheur du drive. 
 
Paramètres utilisateur = valeurs crées par l’utilisateur comme étant 
le paramétrage par défaut. 
En cas de "reset usine", les paramètres utilisateur reviendront par défaut.  
Le message « U-def » apparaît à l’afficheur du drive. 
Ce mode est uniquement possible via l’outil PC. 

 
 

4) Fonctions principales 
 

❶ Retour aux paramètres usine 
❷ Retour aux paramètres utilisateur 
❸ Sauvegarder les valeurs comme paramètres utilisateur 
❺ Annuler le verrouillage des paramètres utilisateur 
❹ Lire les valeurs du variateur 
❻ Ecrire les valeurs dans le variateur 
❼ Lire les valeurs de la clé stick 
❽ Ecrire les valeurs dans la clé stick* 
 

 
 

❶    ❷                        ❸    ❹                ❺    ❻    ❼    ❽ 

*Les valeurs écrites dans la clé stick peuvent être configurées en 

paramètres utilisateur ou non. 

 
 
 

Il est possible de dupliquer un programme 

pour un autre type de drive (Offline). 

 
 
 
 
 
(clic droit) 

 
 
 

Réinitialisation des paramètres par défaut   
« P-def » = retour aux paramètres usine 
« U-def » = retour aux paramètres utilisateur 

 pour valider 

 

Attention, si une fonction "désenfumage" a été activée, il 
faudra d’abord la désactiver, avant de pouvoir réinitialiser 
les paramètres usine ou utilisateur. 
Exemple : si P-15 = 15/16/17/18/19, il faudra d’abord passer 
P-15 ≠ 0 

 

Réinitialisation des paramètres 
utilisateur en paramètres usine.   
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Modbus-RTU            MICRO oems  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 

 

AUTOMATE 
GTC 

CÂBLAGE 

Description 
Double RJ45 en standard dans les versions IP66 extérieur. 
Chaînage simple de plusieurs variateurs, sans utiliser de switch ou 
splitter externe. 
Economie de câblage. 

CONNECTION PIN RJ45 

Format standard : 

 

1 bit marche, 8 bits 

1 bit stop, pas de parité  

 

Caractéristiques et adresse à 

paramétrer dans P-36 

Drive MICRO IP66 
0.37-
1X2T 

0.75-
1X2T 

1.5-
1X2T 

2.2-
1X2T 

0.75-
3X4T 

1.5-
3X4T 

2.2-
3X4T 

4.0-
3X4T 

5.5-
3X4T 

7.5-
3X4T 

11-
3X4T 

15-
3X4T 

18.5-
3X4T 

22-
3X4T 

Tension                                                   (V)  230V 1~/3~ 400V 3~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 4,0 5,5 7,5 11 15 18,5 22 
Intensité nominale                              (A) 2,3 4,3 7 10,5 2,2 4,1 5,8 9,5 14 18 24 30 39 46 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 25 6 10 16 25 32 40 50 63 
longueur max de câble moteur*      (m)  100 100 
* - il est recommandé d'installer un câble moteur blindé pour respecter les règles de l'art CEM (raccordement du blindage côté variateur & moteur) 
   - au-delà de la distance max. préconisée, il est recommandé d'installer un filtre de sortie variateur 

INSTALLATION 
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Modbus-RTU            MICRO oems 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PARAMÈTRES PRINCIPAUX 
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Modbus-RTU            MICRO oems 

 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

TABLES D’ECHANGES 
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Modbus-RTU            MICRO oems 
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Modbus-RTU            MICRO oems 
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Modbus-RTU            MICRO oems 
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Modbus-RTU            MICRO oems 
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Modbus-RTU            MICRO oems 
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Modbus-RTU            MICRO oems 
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Modbus-RTU            MICRO oems 
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Moteurs PM            MICRO oems 

  
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Le variateur SERMES MICRO IP66 fourni un contrôle en boucle ouverte de moteurs PM à aimants permanents, destinés à permettre 
l'utilisation de moteurs à haut rendement dans des applications simples. Les moteurs de type aimants intérieurs et extérieurs sont 
pris en charge. 
Le fonctionnement est testé avec des moteurs dans les conditions suivantes : 

- Le moteur Back EMF est >=1 V / Hz 
- Fréquence maximale du moteur 360Hz 
- Fonctionnement jusqu'à 10 % de la vitesse nominale 
- RMS Back EMF ne doit pas dépasser la tension d'alimentation AC pendant le fonctionnement du moteur 

Il est possible de fonctionner à des vitesses inférieures, ou avec des moteurs avec un rapport Back EMF / Frequency plus faible, 
cependant les performances peuvent être réduites. 
 

 

Procédure de mise en service 
 

Etape 1 : 
Entrez la force contre-électromotrice du moteur à la fréquence/vitesse nominale dans le paramètre P-07. 

Ce paramètre ne doit pas être réglé sur la tension nominale du moteur, mais sur la force contre-électromotrice réelle imposée par 
les aimants du moteur aux bornes de sortie du variateur. 
Il est parfois nécessaire de dériver cette information d'une constante de tension et de la vitesse nominale de fonctionnement, par 
ex. 
Si un moteur a une vitesse nominale de 2500 tr/min, la force contre-électromotrice constante 80 V / 1000 tr/min, 
Exemple : P-07 = (1500 tr/min * 190V) / 1000 tr/min = 285 V 
Alternativement, obtenir la valeur auprès du fournisseur du moteur, ou par mesure directe à l'aide d'un oscilloscope. 
 

Etape 2 : 
Entrez le courant nominal du moteur dans P-08. 

Il est possible que des niveaux de courant excessifs endommagent de façon permanente le moteur, c'est pourquoi ce paramètre 
doit être réglé correctement pour s'assurer que cela ne se produise pas. 
De plus, ce niveau de courant est utilisé par l'auto-réglage pour déterminer les valeurs d'inductance correctes. 
 

Etape 3 : 
Entrez la fréquence nominale du moteur dans P-09. 

Exemple : 1500 tr/min x 10 pôles / 120 = 125 Hz 
 

Etape 4 : 
Accès aux paramètres avancés activé en réglant P-14 = 201 (par défaut). 
 

Etape 5 : 
Sélectionnez le contrôle du moteur PM en réglant P-51 = 2. 
 

Etape 6 : 
Effectuer un Auto-tuning en réglant P-52 = 1. 

L'auto-réglage commencera IMMÉDIATEMENT après le réglage de ce paramètre ! 
La sortie d'entraînement sera activée et l'arbre du moteur pourra bouger. Il est important de s'assurer que cela est sûr avant 
d'effectuer l'auto-réglage. 
Pour les moteurs PM, l'autoréglage mesure la résistance du stator du moteur et les valeurs d'inductance des axes Q et D. Les 
paramètres P-55, P-56 et P-57 seront mis à jour suite aux mesures. 
 

Il devrait maintenant être possible de faire fonctionner le moteur. 

 
La faible vitesse et le démarrage du moteur peuvent être optimisés davantage en ajustant P-11. 
En mode de contrôle du moteur PM, P-11 ajuste le courant supplémentaire injecté dans le moteur à basse fréquence pour aider à 
maintenir l'alignement du rotor et assurer un démarrage fiable. 
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Moteurs BLDC         MICRO oems 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Le variateur SERMES MICRO IP66 assure le contrôle en boucle ouverte des moteurs BLDC, destiné à l'utilisation de moteurs à haut 
rendement dans des applications simples. Le fonctionnement est testé avec des moteurs dans les conditions suivantes : 

- Le moteur Back EMF est >=1 V / Hz 
- Fréquence maximale du moteur 360Hz 
- Fonctionnement jusqu'à 10 % de la vitesse nominale 
- RMS Back EMF ne doit pas dépasser la tension d'alimentation AC pendant le fonctionnement du moteur.  

Il est possible de fonctionner à des vitesses inférieures, ou avec des moteurs avec un rapport Back EMF / Frequency plus 
faible, cependant les performances peuvent être réduites. 

 

 

Procédure de mise en service 
 

Etape 1 : 
Entrez la force contre-électromotrice du moteur à la fréquence/vitesse nominale dans le paramètre P-07. 

Ce paramètre ne doit pas être réglé sur la tension nominale du moteur, mais sur la force contre-électromotrice réelle imposée par 
les aimants du moteur aux bornes de sortie du variateur. 
Il est parfois nécessaire de dériver cette information d'une constante de tension et de la vitesse nominale de fonctionnement, par 
ex. 
Si un moteur a une vitesse nominale de 2500 tr/min, la force contre-électromotrice constante 80 V / 1000 tr/min, 
P-07 = (2500 * 80) / 1000 = 200 V 
Alternativement, obtenir la valeur auprès du fournisseur du moteur, ou par mesure directe à l'aide d'un oscilloscope. 
 

Etape 2 : 
Entrez le courant nominal du moteur dans P-08. 

Il est possible que des niveaux de courant excessifs endommagent de façon permanente le moteur, c'est pourquoi ce paramètre 
doit être réglé correctement pour s'assurer que cela ne se produise pas. 
De plus, ce niveau de courant est utilisé par l'auto-réglage pour déterminer les valeurs d'inductance correctes. 
 

Etape 3 : 
Entrez la fréquence nominale du moteur dans P-09. 
 

Etape 4 : 
Accès aux paramètres avancés activé en réglant P-14 = 201 (par défaut) 
 

Etape 5 : 
Sélectionnez le contrôle du moteur BLDC en réglant P-51 = 3. 
 

Etape 6 : 
Effectuer un Auto-tuning en réglant P-52 = 1. 

Pour le contrôle d’un moteur BLDC, un Auto-tuning DOIT être impérativemnt effectué. 
L'auto-réglage commencera IMMÉDIATEMENT après le réglage de ce paramètre ! 
La sortie d'entraînement sera activée et l'arbre du moteur pourra bouger. Il est important de s'assurer que cela est sûr avant 
d'effectuer l'auto-réglage. 
L'auto-réglage mesure la résistance du stator du moteur et les valeurs d'inductance des axes Q et D. Les paramètres P-55, P-56 et P-
57 seront mis à jour suite aux mesures. 
 
Il devrait maintenant être possible de faire fonctionner le moteur. 

 
La faible vitesse et le démarrage du moteur peuvent être optimisés davantage en ajustant P-11 
En mode de contrôle du moteur BLDC, P-11 ajuste le courant supplémentaire injecté dans le moteur à basse fréquence pour aider à 
maintenir l'alignement du rotor et assurer un démarrage fiable. 
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Moteurs monophasés          MICRO 230V MONO/MONO 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 

 
  
 

 
 
 
 
 
 

MICRO IP66 230V mono/mono 0.37-1X2M 0.75-1X2M 1.1-1X2M 

Tension réseau                                      (V)  230V 1~ 
Tension moteur                                    (V) 230V 1~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,1 
Intensité nominale                              (A) 4,3 7,0 10,5 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 20 

INSTALLATION 

CÂBLAGE PUISSANCE 

MOTEUR MONO / MOTEUR TRI 

 Le variateur MICRO IP66 230V mono/mono est prévu pour piloter des moteurs 230V monophasés à condensateur permanent (PSC). 
 Comme pour toute sélection de variateur, il est essentiel que le variateur soit sélectionné en fonction du courant du moteur et non de la 
puissance. Cela est encore plus important avec les moteurs monophasés, où l'efficacité et les performances varient considérablement d'un 
moteur à l'autre. 
 Les moteurs monophasés ont un couple de démarrage inférieur aux moteurs triphasés, et dans certains cas, il peut être nécessaire de 
surdimensionner le variateur par rapport au moteur pour garantir un couple de démarrage suffisant. 
 De plus, les performances à basse vitesse des moteurs monophasés sont réduites, par conséquent, il n'est pas conseillé de réduire la vitesse en 
dessous de 35Hz. 
 De nombreux moteurs monophasés sont équipés de deux condensateurs, un pour le démarrage et un pour le fonctionnement normal. Bien 
qu'il soit possible de faire fonctionner ces moteurs à partir du variateur, le fonctionnement n'est pas garanti et le fonctionnement à basse 
fréquence peut endommager le moteur ou les condensateurs. 
 Seul un couple constant U/F est possible pour piloter un moteur monophasé. 
 Il est également important de rappeler que les moteurs monophasés ne peuvent fonctionner que dans un seul sens. Toutes les applications 
qui nécessitent un fonctionnement bidirectionnel doivent utiliser un moteur triphasé et un variateur à sortie triphasée. 
 
 La commande de vitesse des moteurs monophasés fonctionne de la même manière que la commande de vitesse des moteurs triphasés, où le 
variateur délivre une fréquence et une tension variables pour commander le moteur. La principale différence pour les variateurs à sortie 
monophasée est dans le démarrage du moteur. 
 Avec un variateur à sortie triphasée, la fréquence de sortie commence à zéro et augmente jusqu'à la fréquence de consigne à une vitesse 
définie par le temps de rampe d'accélération P-03. En même temps, la tension de sortie est également augmentée progressivement, à partir d'un 
point défini par le paramètre de tension Boost (P-11) jusqu'à la tension moteur appropriée définie par la caractéristique V / F 
 Les variateurs à sortie monophasée démarrent immédiatement à la fréquence nominale du moteur définie dans P-32. La tension appliquée au 
démarrage est définie dans P-11, jusqu’à la tension nominale du moteur définie dans P-07, pendant une durée démarrage définie dans P-33. 
 

Exemple : 
Moteur ALMO 
type MMP monophasé 

MICRO 

230V mono/mono 
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Moteurs monophasés          MICRO 230V MONO/MONO 

 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Afin d’obtenir une méthode fiable pour le démarrage du moteur, une technique spéciale est utilisée. Le moteur démarre immédiatement à la 
fréquence nominale, tandis que la tension passe d’une tension initiale de boost (configurée en P-11) à la tension nominale du moteur (configurée en 
P-07) sur la durée de la période du boost (configurée en P-33). Après la période de boost du démarrage, le variateur commence à contrôler la 
fréquence et la vitesse du moteur. Les graphiques ci-dessous montrent comment cette opération fonctionne. 
 

Etapes de démarrage : 
1. Le moteur doit être correctement relié au variateur et actionné en toute sécurité avant de suivre cette procédure. 
2. Assurez-vous que la tension nominale du moteur (P-07) et le courant (P-08) ont bien été correctement programmés dans les paramètres 

du variateur. 
3. Sélectionnez Accès aux paramètres supplémentaires en entrant P-14=101. 
4. Configurez le P-33 de la durée de la période boost à la valeur maximale autorisée de 150 secondes. 
5. Démarrez le variateur et affichez le courant du moteur (appuyez sur le bouton Navigation jusqu’à ce que l’écran affiche « A x.x », x étant le 

courant du moteur) 
6. Vérifiez la valeur du courant comparée au courant nominal moteur environ 3 à 5 secondes après le démarrage du variateur 

a) Si le courant affiché est inférieur à 80 % du courant nominal du moteur 
i. Arrêter le variateur 
ii. Augmenter le P-11 
iii. Répéter depuis l’étape 5 

b) Si le courant affiché est supérieur à 90 % du courant nominal du moteur 
i. Arrêter le variateur 
ii. Réduire le P-11 
iii. Répéter depuis l’étape 5 

7. La configuration correcte de la tension du boost doit délivrer 80 à 90 % du courant nominal du moteur environ 3 à 5 secondes après 
l’activation du variateur. 

8. Désormais, la durée de la période de boost peut être réduite afin de correspondre à la durée requise pour le démarrage du moteur. La 
méthode la plus simple consiste à réduire dès le départ les grandes étapes et à surveiller le comportement du moteur au démarrage du 
variateur. La période de boost idéale doit être plus longue de quelques secondes par rapport à ce qui est requis afin de faire tourner le 
moteur à plein régime. 

 
En suivant cette procédure, le paramètre de démarrage du moteur peut être optimisé pour démarrer le moteur de manière fiable sans courant de 
démarrage excessif. 
 

PROCÉDURE DE DÉMARRAGE 
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CUISINE : Commande locale IP66C version 230V MONO/MONO    MICRO IP66C 230V MONO/MONO 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

MICRO IP66 230V mono/mono 0.37-1X2M 0.75-1X2M 1.1-1X2M 

Tension réseau                                      (V)  230V 1~ 
Tension moteur                                    (V) 230V 1~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,1 
Intensité nominale                              (A) 4,3 7,0 10,5 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 20 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 35 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Tension de boost de demarrage P-11 ~ 20% A ajuster suivant la procédure de démarrage 
Source de commande P-12 1 Clavier 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 18 Désenfumage sur DIN3 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 11 Pilotage vanne gaz 
Seuil d’activation de la sortie relais P-19 0% Contrôle à partir de 0Hz 
Vitesse marche MAXI P-20 50 Hz Vitesse lorsque le commutateur est en pos. Gauche 
Vitesse marche DÉSENFUMAGE P-23 50 Hz Vitesse lorsque le coup de poing est activé 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 

No 
OFF 

ACTIF (continuité de fonctionnement) 

Mode de démarrage clavier P-31 7 Vitesse fixe 
Durée de boost de démarrage P-33 ~60 sec A ajuster suivant la procédure de démarrage 

 

Coup de poing désenfumage 
 

Commutateur MARCHE / ARRÊT 
 

Potentiomètre de consigne de vitesse 
(commutateur en position "MANU") 

 

STOP    : arrêt du moteur 
MANU : marche potentiomètre 
MAXI   : marche à vitesse maximum 
 

MAXI MANU 

INSTALLATION 

Description du mode désenfumage : 
Lorsque le coup de poing désenfumage est 
activé, le variateur part à vitesse maximum 
quel que soit le mode de fonctionnement 
et inhibe toutes ses protections selon le 
principe « marche ou crève ». 
 

Description pilotage vanne gaz : 
Lorsque le variateur est en marche normal, 
la sortie relais active la vanne gaz ; lorsque 
le coup de poing désenfumage est activé, la 
vanne gaz sera coupée. 

IP66 CUISINE 
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CUISINE : Commande externe MICRO version 230V MONO/MONO   MICRO 230V MONO/MONO 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

MICRO IP66 230V mono/mono 0.37-1X2M 0.75-1X2M 1.1-1X2M 

Tension réseau                                      (V)  230V 1~ 
Tension moteur                                    (V) 230V 1~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,1 
Intensité nominale                              (A) 4,3 7,0 10,5 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 20 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI potentiomètre (10V) 
Fréquence MINI P-02 35 Hz MINI potentiomètre (0V) 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Tension de boost de demarrage P-11 ~ 20% A ajuster suivant la procédure de démarrage 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 18 Désenfumage sur DIN3 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 11 Pilotage vanne gaz 
Seuil d’activation de la sortie relais P-19 0% Contrôle à partir de 0Hz 
Vitesse marche MAXI P-20 50 Hz Vitesse lorsque le commutateur est en pos. Gauche 
Vitesse marche DÉSENFUMAGE P-23 50 Hz Vitesse lorsque le coup de poing est activé 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 

No 
OFF 

ACTIF (continuité de fonctionnement) 

Durée de boost de démarrage P-33 ~60 sec A ajuster suivant la procédure de démarrage 

 

INSTALLATION 

Description du mode désenfumage : 
Lorsque le coup de poing désenfumage est 
activé, le variateur part à vitesse maximum 
quel que soit le mode de fonctionnement 
et inhibe toutes ses protections selon le 
principe « marche ou crève ». 
 

Description pilotage vanne gaz : 
Lorsque le variateur est en marche normal, 
la sortie relais active la vanne gaz ; lorsque 
le coup de poing désenfumage est activé, la 
vanne gaz sera coupée. 

IP20 

Coup de poing désenfumage 

 

Commutateur MARCHE / ARRÊT 
 

Potentiomètre de consigne vitesse 

 

Vanne gaz 
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CUISINE : PV/GV + désenfumage MICRO version 230V MONO/MONO   MICRO 230V MONO/MONO 

 
 
 
 
 
 
 
 
  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

MICRO IP66 230V mono/mono 0.37-1X2M 0.75-1X2M 1.1-1X2M 

Tension réseau                                      (V)  230V 1~ 
Tension moteur                                    (V) 230V 1~ 
Puissance moteur                             (kW) 0,37 0,75 1,1 
Intensité nominale                              (A) 4,3 7,0 10,5 
Fusible gG / disjoncteur courbe B,C (A) 10 16 20 

CÂBLAGE COMMANDE 

PARAMETRAGE 

Paramètres Réglages proposés 
Fréquence MAXI P-01 50 Hz MAXI  
Fréquence MINI P-02 ~35 Hz MINI 
Temps d’accélération P-03 20 sec Ventilateur 
Temps de décélération P-04 60 sec Ventilateur 
Mode d’arrêt P-05 1 Arrêt roue libre 
Intensité nominale moteur P-08  ~A moteur In plaqué moteur 
Tension de boost de demarrage P-11 ~ 20% A ajuster suivant la procédure de démarrage 
Déblocage du menu complet P-14 101 Tous les paramètres sont accessibles 
Configuration E/S P-15 17 Désenfumage sur DIN3 
Fonction sortie relais (bornes 10 - 11) P-18 11 Retour marche + Pilotage vanne gaz 
Seuil d’activation de la sortie relais P-19 0% Contrôle à partir de 0Hz 
Vitesse PV (Petite Vitesse) P-20 ~35 Hz Vitesse lorsque DI1 = 1 
Vitesse Désenfumage P-21 50 Hz Vitesse lorsque DI1 + DI2 = 1 
Vitesse Désenfumage P-22 50 Hz Vitesse lorsque DI1 + DI2 +DI4 = 1 
Vitesse GV (Grande Vitesse) P-23 ~45 Hz Vitesse lorsque DI1 + DI4 = 1 
Redémarrage automatique après coupure réseau P-30 Auto-0 

No 
OFF 

ACTIF (continuité de fonctionnement) 

Durée de boost de démarrage P-33 ~60 sec A ajuster suivant la procédure de démarrage 

 

INSTALLATION 

Description du mode désenfumage : 
Lorsque le coup de poing désenfumage est 
activé, le variateur part à vitesse maximum 
quel que soit le mode de fonctionnement 
et inhibe toutes ses protections selon le 
principe « marche ou crève ». 
 

Description pilotage vanne gaz : 
Lorsque le variateur est en marche normal, 
la sortie relais active la vanne gaz ; lorsque 
le coup de poing désenfumage est activé, la 
vanne gaz sera coupée. 
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