< Ssermes

Guide de démarrage rapide E510

Avant d’installer le variateur

= Assurez-vous d’avoir pris connaissance des instructions de sécurité jointes au produit.
= Les informations détaillées nécessaires a la mise en service sont disponibles sur notre site :

www.sermes.fr

Scanner pour accéder
a la notice complete

e Vérification du matériel et sa compatibilité du réseau

>
>

Vérifiez que le variateur na subi aucun dommage pendant le transport.
Controlez la plaque signalétique située sur le c6té du variateur pour vous assurer que les

informations correspondent a votre commande : tension d’alimentation, courant nominal et

tension de sortie.

Référence de variateur :

a Installation du variateur
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Model: E510-410-H3FN4S

MOTOR RATING: 10HP/7.5kW

INPUT: AC 3PH 50/60Hz80-480\)(+10%,-15%) G3A)
Hz

OUTPUT: AC 3PH 0-599

17.5A IP66

SCCR: 100kA IE2 P.L : 3,7%

E A2041

{SERMES BARCODE

P
fosi0315

i1 S/N BAR CODE
1

2sermes

motorisation F-67120 Dachstein

UI(

C

E510-2 P5—H
17

Puissance ps 0.4 kW

230V 1:0.75 kW
02 1.5 kW
03:2.2kW

Tension Réseau
2:230V
4400V

Puissance 01:0.75 kW

400V 02:1.5kwW
03:2.2kW
05:3.7kW
08:5.5kW
10:7.5kW
15: 11 kW
20:15 kW
25:18.5 kW

ambiante et des dissipations thermiques générées dans I'armoire.

2M401018B0225

1FN4S

Structure:

Vide : IP20
N4S : IP66 avec
Potentiomatre et
Sectionneur

Filtre CEM
F: Intégré
Vide : Aucun

Réseau
L— 1:Monophasé
3:Triphasé

H : Standard

Assurez un espace de circulation d'air adéquat afin de garantir un refroidissement optimal, en
suivant les exemples ci-dessous.
Installez le variateur sur une surface plane pour assurer une dissipation thermique efficace.
Positionnez le variateur a la verticale afin d’optimiser le refroidissement.

Si plusieurs variateurs sont installés dans un méme espace, prévoyez un espacement d’au
moins 5 cm entre chaque variateur pour éviter les risques de surchauffe.

Adaptez I'espace physique et le systeme de refroidissement en fonction de la température

Armoire
électrique

Armoire
électrique }\— o —/'\ Ilzcm
N & Wy @ o)
P [ P
’ :‘ . 6 5cm ‘r. ' 6
| o ;aT e,
Ir f | :
Scm ‘ B —— | || Sem
| [ =
wf wl i
\ T T T /1 IlZcm

Modele IP66

° Raccordement de la puissance du variateur

= Connectez la borne de masse du moteur a la borne de masse du variateur.
=>» Raccordez la borne de masse du variateur 3 la terre.
= Vérifiez le calibre du dispositif de protection amont en fonction du courant d’entrée pour
éviter toute surcharge.
Référence Variateur 2P5 201 202 203 401 402 403 405 408 410 415 420 425
Calibre fusible gG/gL (A) 16 20 32 40 6 10 16 20 32 32 63 63 80
Section des cébles N N , 5 ) )
d'alimentation (TM1) 25mm 3,5mm 2mm 3,5mm 5,5mm 14 mm
C°“p'$,3iff"age 1,0N.m 1,8 N.m 1,0N.m 1,8 N.m 2,4N.m
Section de cable de 2
commande TM2* 0,75mm

Couple de serrage TM2 0,8N.m

*TML1 : Bornes de puissance

=> Raccordez le variateur au réseau (L1 — L2 — L3).
=> Raccordez le moteur aux sorties du variateur (T1 -T2 —T3).
Attention : Une inversion des entrées et sorties endommagera le variateur.

**TM2 : Bornes de commande



http://www.sermes.fr/

Résistance de freinage pour
modéles triphasés uniquement

= Schéma de raccordement :
380-480V / 50-60Hz —«:ﬁ: -

200-240V / 50~60Hz

O s1 (o)

Os20) (RO RiA

RIB
4 i $3 (013)

Entrées logiques Q83 S O Retour défaut

"
programmables () $4 (O4)
O 85(015)
() s6 (016)

(RO2) _R2A

O COM (NPN)

Retour marche
+24V (PNP) Res

Fréquence de
A2 (ACI) sortie 0-10V

AGND AGND T

Le tableau ci-dessous précise le type de couplage requis en fonction de la tension d'alimentation entre phases
du réseau (tension composée). Veillez a respecter le couplage indiqué pour assurer un fonctionnement optimal
du moteur et prévenir tout risque de dommage.

= Couplage moteur : 4-20mA 0-20mA

Tensions indiquées sur la 230 V-400V 400 V-690 V
plaque signalétique du moteur
Tension d'alimentation 230V I 400V 400V | 690V
Couplage moteur a effectuer A I Y A | Y

e Utilisation du clavier et des parameétres

Indique que le variateur est en
marche avant

= Mettre sous tension.

= Description des différents boutons et éléments :
Indique que le variateur est en
marche arriére

Ecran
LED

Permet d’augmenter le
numéro du paramétre ou la

valeur affichée
Permet de rentrer dans les

parametres et de valider
une valeur

Permet de passer du sens de marche
avant au sens de marche arriere

Déplace le chiffre a modifier vers la gauche et
réinitialise les alarmes et défauts

FREQ. SET I'application

Orun  QsTor ~
ESI0
Permet de diminuer le
numéro du parameétre ou la
valeur affichée.

et de valider une valeur

Bouton MARCHE Bouton ARRET

Potentiometre : Sert a régler la
fréquence ou une valeur selon

Permet d'entrer dans les parametres

= Exemple de réglage du paramétre 02-01 : Configuration du courant nominal du moteur

MISE SOUS TENSION

v

ETAPE

Appuyer 1 fois sur
le bouton

ETAPE

Appuyer 1 f Appuyer 1 fois sur

le bouton

ETAPE

Appuyer 1 fols sur Régler a valeTTen
e bouton! fonction de la plaque
signalétique de votre
moteur (exemple
2.40) avec les

hnutnmufn

ETAPE

ETAPE

Rappuyer 2 fois

Appuyer 1 fois
longuement sur le

bouton
ENTER

Appuyer 2 fois sur
le bouton

ETAPE

Appuyer 1 fois sur le

sur le bouton bouton

sortir des paramétres

o Réglage des parameétres des moteurs asynchrones

= Consultez la plaque signalétique du moteur afin de définir les parameétres spécifiques
suivants : 02-01, 02-03, 02-04, 02-05, 02-06.
=> Exemple de plaque signalétique :

02-03 Vitgsse Nominale

(=]
esermes (£|E3 P

3+Mot SPL132S52DE42:H-PTC IP56 SF1.2 000
IMB3 IclF  S' Kg61.2 EC6003¢ @

@ 2020 H
Hi/[min-| kW [cos@{ A\ | n100% |n75%

02-04 Tension Nominale orY

400/690, |5( [2915 | 9 02-01 Courant Nominal

0,86 \ 16.8/9.6 |IE3-91 90.8% |90.1%

D.6308-2Z N.6308-2Z F-67120 DACHSTEIN

02-06 Fréquence Nominale

° Réglage des parametres de base

02-05 Puissance Nominale

00-12 Valeur de fréquence maximum
00-13 Valeur de la fréquence minimum
00-14 Temps d’accélération 1

00-15 Temps de décélération 1
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Informations utiles

Consigne de vitesse : Pilotez la vitesse via le potentiometre clavier en paramétrant 00-05 = 1
Réinitialisation aux parametres d'usine : Pour rétablir les parametres par défaut, utilisez la
commande 13-08 = 1250 (Si erreur 13-08 = 1150)

Déconnexion du filtre CEM

L 7




o Description du bornier de commande

Borne Fonction Caractéristiques électriques
S1 Entrée logique programmable N°1
S2 Entrée logique programmable N°2
S3 Entrée logique programmable N°3 24VDC, 8 mA, opto isolées (Max 30VDC,
S4 Entrée logique programmable N°4 impédance d'entrée : 3,3kQ)
S5 Entrée logique programmable N°5
S6 Entrée logique programmable N°6
R1A NO
R1B NF
R1C COMMUN Sorties a relais programmables 250VAC/1A (30VDC/1A)
R2A
R2B
coMm Point commun des entrées digitales en NPN +15% Courant maxi 60mA
24V Point commun des entrées digitales en PNP
10V Alimentation 10V CC a dls‘p05|\t|on pour alimenter 10V Courant maxi 2mA
un potentiometre
Configurable : Tension : 0-10V (Impéd 153KQ
All Tension (JP2 position AV1) ension : 0-10V (Impédance : )
» Courant : 4-20mA
Courant (JP2 position Al1)
Configurable : Tension : 0-10V (Imoéd 153 kO
A2 Tension (JP3 position AV2) ension : 0-10V (Impédance : )
" Courant : 4-20mA
Courant (JP3 position Al2)
AGND Point commun des entrées analogiques -
@ Masse variateur pour raccordement du blindage des
signaux analogiques
AO Sortie analogique multifonction 0-10V Courant maxi : 2mA
AGND Point commun de la sortie analogique -
SF L’entrée SF permet de désactiver la tension de i
SG sortie provoquant un arrét rapide

=> Exemple de cablage bouton marche/arrét + potentiométre externe

[s1t [ s2 [ s3

[ s4a T ss [ s6 [ RiA [ RiB | RIC | R2A | R2B

Ccom

24v_[ 1ov [ AL [ A2 | AGND | AO

[ AGND

@ Démarrage du moteur

=> Vérification du sens de rotation

e Si |'application I'exige, vérifiez le sens de rotation du moteur avant de le connecter

mécaniquement a la machine.
= Correction du sens de rotation (si nécessaire)
e  Sile moteur tourne dans le mauvais sens :

o  Mettez le variateur hors tension.

o  Patientez au moins 10 minutes jusqu'a ce que les condensateurs soient bien

déchargés.

o Une fois le systeme totalement déchargé, procédez a la modification du cablage

en inversant deux phases pour corriger le sens de rotation.

@ Liste compléte des parameétres

=>» Description des groupes de paramétres

N° du groupe des paramétres Description
Groupe 0 Mode de commande et vitesse de consigne
Groupe 1 Mode de contrdle U/f
Groupe 2 Données du moteur
Groupe 3 Entrées/Sorties logiques multifonctions
Groupe 4 Entrées/Sorties analogiques multifonctions
Groupe 5 Vitesses préréglées
Groupe 6 Mode de commande séquentielle (séquenceur)
Groupe 7 Mode de redémarrage et d’arrét
Groupe 8 Protection du variateur et du moteur
Groupe 9 Paramétres communication Modbus
Groupe 10 Régulateur PID
Groupe 11 Paramétres d’utilisation
Groupe 12 Configuration de I'affichage
Groupe 13 Etat commande et fonction reset

=> Liste des paramétres

cU/f
: Vectoriel

Mode de contréle

: Clavier

: Commande externe marche/arrét

: Communication

: PLC

: Clavier

: Commande externe marche/arrét

: Communication

: PLC

: Marche avant/arrét ou Marche arriére/arrét
: Marche/arrét - Avant / Arriére 0 -
: Mode de commande 3 fils — Marche/Arrét
: Touches A/V du clavier

: Potentiométre du clavier

: Signal analogique externe All

: Signal analogique externe Al2

4 : Commande + vite/-vite externe sur entrées 2 -
logiques multifonctions

5 : Communication

: Sortie régulateur PID

: Entrée Fréquence

: Touches A/ VY du clavier

: Potentiométre du clavier

: Signal analogique externe All
: Signal analogique externe Al2
: Commande + vite/-vite externe sur entrées 4 -
logiques multifonctions
5 : Communication

6 : Sortie régulateur PID
7 : Entrée Fréquence
0

1

00-02 | Mode de commande principal

00-03 | Mode de commande auxiliaire

00-04 | Mode Marche/Arrét par commande externe

WN R OINRFROWNRO(wN R O O

Source de la fréquence de consigne

00-05 o
principale

A WNEFEOINO

00-06 | Source de la fréquence de consigne auxiliaire

: Consigne principale OU auxiliaire

00-07 | Sélection fré incipal iliai
élection fréquence principale / auxiliaire . Consigne principale ET auxiliaire




0 : Désactivé

00-08 | Consigne fréquence par communication Valeur regue sur port de communication 0 Hz 02-14 | Auto-Tune 0 -
- - - - 1: Marche Auto-Tune
0 : Enregistrer la fréquence du clavier lors de la mise
i 02-15 | Gain résistance statorique - - -
00-09 | Mode de sauvegarde fréquence de consigne hors tens'lon . S 0 -
1: Enregistrer la fréquence configurée par 02-16 | Gain résistance rotorique . . _
communication lors de la mise hors tension
- " - 0 : Marche avant/arrét ou marche/arrét
Fréquence de départ a I'ordre de marche 0: Valeur active de consigne : h i€ é i€
00-10 (for?ctionnementpavec le clavier) 1:Fréquence 0 Hz 0 ) Entrée logi S1 ; 2/!?“ 'e a""_'e"e/a""e't (')ul’arrlerE/avant 0
2 : Selon la valeur du parameétre 00-11 ntree logique . ? ect!on v!tesse pre’re,g ele A °
Valeur initiale de la fréquence de consigne 3 : Sélection vitesse préréglée B
00-11 . q . 8 20,00~50,00 50,00/60,00 Hz 4 : Sélection vitesse préréglée C
(fonctionnement avec le clavier) i R X A
5 : Sélection vitesse préréglée D
00-12 | Valeur de fréquence maximum 0,01~599,00 50,00/60,00 Hz 6 : Marche impulsionnelle Avant (JOG avant)
00-13 | Valeur de fréquence minimum 0,00~598,99 0,00 Hz 03-01 | Entrée logique S2 7 : Marche impulsi'onnelle Arriére (JOG arriére) 1 -
8: Commande + vite
00-14 | Temps d'accélération 1 0,1~3600,0 10,0 s 9 : Commande - vite
00-15 | Temps de décélération 1 0,1~3600,0 10,0 10: Acc/Déc. 2
3 emps de deceleration ’ . ! s 11 : Acc/Déc. Désactivé
00-16 | Temps d'accélération 2 0,1~3600,0 10,0 s 03-02 | Entrée logique S3 12 : Sélection du mode de commande principal ou 2 -
auxiliaire
00-17 | Temps de décélération 2 0,173600,0 10,0 S 13 : Sélection du mode de fréquence de consigne
00-18 | Fréquence JOG 0,00599,00 2,00 He principale ou auxiliaire
14 : Arrét rapide (décélération contrélée jusqu’a
00-19 | Temps d'accélération JOG 0,1~3600,0 0,5 s 03-03 | Entrée logique S4 I'arrét) 3 -
15 : Arrét en roue libre
20 | T de décélérati 1~
00-20 emps de décélération JOG 0,1~3600,0 0,5 s 16 : Désactivation du PID
- Sélection courbe U/F 0~18 0/9 - 17 : Reset
” 18 : Activation du mode de commande séquentielle
. . 170,0~264,0 pour 220V Dépend de N ;
01-01 | Tension maximale courbe U/F 323,0-528,0 pour 400V 13-08 VAC 03-04 | Entrée logique S5 19: REPFISE? la vlolee . 4 R
) - 20: Economie d’énergie (mode V/Hz)
01-02 | Fréquence maximale 0,20~650,00 50,00/60,00 Hz 21: Remise a zéro de la partie intégrale du PID
01-03 | Ratio tension 2 la fréquence maximum 0,0~100,0 100 % 22: Entrée comptage
23: Raz compteur
01-04 | Fréquence intermédiaire 2 0,10~650,00 25,00/30,00 Hz 24: Entrée automate
Ration de tension 2 la fréquence N 03-05 | Entrée logique S6 25: Mesure de largeur d’impulsion (S3) 17 -
01-05 intermédiaire 2 0,0~100,0 50,0 % 26: Mesure de fréquence d’impulsions (S3)
27: Validati laré érati ’é i frei
01-06 | Fréquence intermédiaire 1 0,10~650,00 10,00/12,00 | Hz alidation de la récupération dénergie au freinage
28: Validation du mode incendie
01-07 Ratio de tension a la fréquence intermédiaire 0,0~100,0 20,0 % Palier d'augmentation / diminution de la
1 03-06 | fréquence par entrées logiques externes (+ 0,00~5,00 0,00 Hz
01-08 | Fréquence minimale 0,10~650,00 0,50/0,60 Hz vite / - vite)
- . i . - . 0 : Lors de I'utilisation de ce mode, la fréquence de
01-09 | Ratio de tension a la fréquence minimale 0,0~100,0 1,0 % consigne est conservée quand le variateur recoit un
01-10 Modification de la courbe U/F (boost de 0~10,0 00 % ordre d'arrét et la modification de la fréquence de
couple) ! ! ? Mémorisation de la fréquence de consigne consigne par entrée logique est désactivée.
01-11 | Fréquence de début de courbe 0,00~10,00 0,0 Hz 03-07 lors d'augmentation / diminution de la 1: Lors de I'utilisation de ce mode, la fréquence de 0 :
fréquence par entrées logiques externe (+ consigne est remise a 0 apreés l'arrét variateur.
01-12 | Gain compensation du glissement 0,05~10,00 0,10 S vite / - vite) 2 : Lors de l'utilisation de ce mode, la fréquence de
L 0:Mode 0 En fonction consigne est conservée lors d'un ordre d'arrét du
01-13 | Sélection mode V/Hz 1:Mode 1 du modele - variateur et la modification de la fréquence de
i trée logi t tive.
- Courant moteur a vide 0~[(Parameétre 02-01)-0.1] -—- A consigne par entree ‘oglque reste active
03-08 | Période de scrutation des entrées S1 - S6 1~200. Nombre de cycles de scrutation 10 2ms
02-01 | Courant nominale du moteur 0,2~100 - A
xxxx0:51 NO xxxx1:S1 NF
02-02 | Compensation du glissement du moteur 0,0~200,0 0,0 % S1 - S5 Sélection du type de contact xxx0x:52 NO xxx1x:52 NF
- - " - 03-09 | Contact a fermeture (NC) xx0xx:S3 NO xx1xx:S3 NF 00000 -
02-03 | Vitesse nominale du moteur 0v39000 - tr/min Contact a ouverture (NO) x0xxx:54 NO Xx1xxx:S4 NF
. . 200V :170,0~264,0 Oxxxx:S5 NO 1xxxx:S5 NF
02-04 | Tension nominale moteur ! ! 220/440 VAC
400V : 323,0~528,0 S6 Sélection du type de contact
02-05 | Puissance nominale moteur 0,1~37,0 - KW 03-10 | Contact a fermeture (NC) xxxx0:56 NO xxxx1:56 NC 00000 -
Contact a ouverture (NO)
02-06 | Fréguence nominale moteur 0~599,0 50,00/60,00 Hz
02-07 | Nombre de pdles moteur 2~16 4 -




0: En marche All Al2
1: En défaut 0:0~10V (0-20mA) 0~10 V (0-20mA)
2 : Fréquence de consigne atteinte Sélection type d'entrée analogique All / Al2 1:0~10V (0-20mA) 2~10V (4-20mA) 1 -
3: Fréquence 3-13 + 3-14 atteint 2:2~10V (4-20mA) 0~10 V (0-20mA)
03-11 Sortie a relais programmable (RY1) 4 : Fréquence > 3-13 0 . 3:2~10V (4-20mA) 2~10V (4-20mA)
{Bornes R1A, R1B, R1C) 5:Fréquence<3-13 04-01 | Période d'échantillonnage Al 17200 50 2ms
6 : Redémarrage automatique
7 : Coupure momentanée d’alimentation réseau 04-02 | Gain signal Al1 0~1000 100 %
8 : Mode arrét rapide
9: Mode arrét roue libre 04-03 | Offset All 0~100 0 %
10 Surcharge moteur OL1 04-04 | Type d'offset All 0 Positif 1: Négatif 0
11 : Surcharge variateur OL2 ) ype dofise Frositl s esatl )
12 : Réservé 04-05 | Pente All 0': Positif 1: Négatif 0 -
13 : Courant 03-15 atteint
14 : Controle frein 03-17 / 03-18 04-06 | Période d'échantillonnage Al2 1~200 50 2ms
03-12 Sortie a relais programmable (RY2) 15 : Perte mesure PID 1
_ R L N o
(Bornes R2A, R2B) 16 : Compteur atteint mode simple (03-22) 04-07 | Gain signal Al2 071000 100 %
17 : Compteur atteint mode double (03-22 et 03-23) 04-08 | Offset A2 0~100 0 %
18 : Etat automate
19 : Piloté par I'automate 04-09 | Type d'offset Al2 0: Positif 1: Négatif 0 -
20 : Vitesse nulle
21 : Détection de sous-intensité 04-10 | Pente Al2 0 : Positif 1: Négatif 0 -
03-13 | Seuil de fréquence a atteindre 0,00~599,00 0,00 Hz 0: Fréquence de sortie
Sélection de fonction sur sortie analogique 1+ Fréquence de consigne
03-14 Plag'e de tolérance de la fréquence a 0,00~30,00 2,00 Hz 04-11 (A0) 2 Tension de sortie 0 -
atteindre 3 : Tension Bus DC
. i i [
03-15 | Seuil de courant de sortie 0,1~999,99 01 A 4 : Courant de sortie (courant nominal 100 %)
04-12 | Gain offset AO 0~1000 100 %
03-16 | Tempo détection courant de sortie 0,1~10,0 0,1 s
04-13 | Offset AO 0~100 0 %
03-17 | Fréquence de désactivation du frein 0,00~20,00 0,00 Hz 04-14 | Type d'offset AO 0 Positif 1: Négatif 0 ~
03-18 | Fréquence d'activation du frein 0,00~20,00 0,00 Hz 04-15 | Pente du signal AO 0 : Positif 1: Négatif 0 -
) o . 0: A (Contact & fermeture (NO)) 04-16 | F-Gain 0: Validé 1:Dévalidé 0 -
03-19 | Logique de la sortie a relais : N 0 -
1:B(Contact & ouverture (NF)) 04-17 | Gain VR Clavier 0~1000 100 %
$152 53 54 S5 S6 04-18 | Biais VR clavier 0~100 0 %
03-20 Configuration des entrées S1 a S6 en mode 0 0 0 0 0 O modeexterne selon 03-00 0 }
interne ou externe 1 1 1 1 1 1 modeinterne (étatdel'entrée 04-19 | Biais VR du clavier sélection positif/négatif 0 : Positif 1: Négatif 0 -
selon paramétre 03-21 Sélection commande clavier VR, direction
S152 S3 S4 S5 S6 04-20 signal 0 : Positif 1: Négatif 0 -
03-21 | Etat des entrées S1 a S6 en mode interne 0 0 0 0 0O O EntréesSl1aS6a0 0 - 0 : Accélération/décélération 1 ou 2 appliquée 2
111 11 1 EntréesSlasS6al toutes les vitesses préréglées
03-22 | Valeur du compteur simple 0~9999 (03-22 doit &tre supérieur a 03-23) 0 _ Mode de commande des vitesses préréglées | 1: Acceler«::\tllon/ décélération individuelle pour 0 -
chaque préréglage de vitesse 0-15 (AccO/Dec0 ~
03-23 | Valeur du compteur double 0~9999 (03-22 doit &tre supérieur a 03-23) 0 - Acc15/Déc. 15)
Vitesse préréglée 0
03-24 | Détection courant de sortie < seuil 0 : Dévalidé 1:Validé 0 - 05-01 (fréquence de référence du clavier) 5,00 Hz
03-25 | Seuil détection de courant de sortie 5%~100% 20 % 05-02 | Vitesse préréglée 1 5,00 Hz
03-26 | Tempo détection de courant de sortie 0,0~50,0 20,0 s 05-03 | Vitesse préréglée 2 10,00 Hz
03-27 | Fréquence impulsionnelle 0,01~0,20 0,10 kHz 05-04 | Vitesse préréglée 3 20,00 Hz
0,00~599,00
03-28 | Gain fréquence impulsionnelle 0,01~9,99 1,00 - 05-05 | Vitesse préréglée 4 30,00 Hz
03-29 | Mode de détection de sous-intensité 0: act!f en ma_rche ) 0 - 05-06 | Vitesse préréglée 5 40,00 Hz
1 : actif a la mise sous tension
03-30 | Niveau de détection de sous-intensité 0~100 0 % 05-07 | Vitesse préréglée 6 50,00 Hz
03-31 | Durée de détection de sous intensité 0,0~50,0 0 s 05-08 | Vitesse préréglée 7 50,00 Hz




05-09 | Vitesse préréglée 8 0,00 Hz 05-45 | Temps d'accélération vitesse préréglée 14 10,0 s
05-10 | Vitesse préréglée 9 0,00 Hz 05-46 | Temps de décélération vitesse préréglée 14 10,0 s
05-11 | Vitesse préréglée 10 0,00 Hz 05-47 | Temps d'accélération vitesse préréglée 15 10,0 s
05-12 | Vitesse préréglée 11 0,00 Hz 05-48 | Temps de décélération vitesse préréglée 15 10,0 s
05-13 | Vitesse préréglée 12 0,00 Hz 0: Désactivé
1: Cycle unique (en cas de redémarrage, continue la
05-14 | Vitesse préréglée 13 0,00 Hz séquence a partir de la derniére étape non terminée)
2 : Cycle périodique (en cas de redémarrage, continue
05-15 | Vitesse préréglée 14 0,00 Hz la séquence a partir de la derniére étape non
05-16 | Vitesse préréglée 15 0,00 Hz terminée) . . . R
3 : Cycle unique, suivi d'un fonctionnement continu a
05-17 | Temps d'accélération vitesse préréglée 0 10,0 s la vitesse atteinte lors de la derniére étape du cycle
. . (en cas de redémarrage, reprend la séquence a partir
05-18 | Temps de décélération vitesse préréglée 0 10,0 s Mode de commande séquentielle de la derniére étape non terminée) 0 )
- . 4 : Cycle unique (en cas de redémarrage, commence
05-19 | Temps d'accélération vitesse préréglée 1 10,0 s un nouveau cycle depuis le début)
05-20 | Temps de décélération vitesse préréglée 1 10,0 s 5 : Cycle périodique (en cas de redémarrage,
commence un nouveau cycle depuis le début)
05-21 | Temps d'accélération vitesse préréglée 2 10,0 s 6 : Cycle unique, suivi d’un fonctionnement continu a
la vitesse teinte lors de la derniére étape du cycle (en
05-22 | Temps de décélération vitesse préréglée 2 10,0 s cas de redémarrage, commence un nouveau cycle
05-23 | Temps d'accélération vitesse préréglée 3 10,0 s depuis le début)
06-01 | Fréquence de consigne 1 séquenceur 0,00 Hz
05-24 | Temps de décélération vitesse préréglée 3 10,0 s
06-02 | Fréquence de consigne 2 séquenceur 0,00 Hz
05-25 | Temps d'accélération vitesse préréglée 4 10,0 s
06-03 | Fréquence de consigne 3 séquenceur 0,00 Hz
05-26 | Temps de décélération vitesse préréglée 4 10,0 s
06-04 | Fréquence de consigne 4 séquenceur 0,00 Hz
05-27 | Temps d'accélération vitesse préréglée 5 10,0 s
06-05 | Fréquence de consigne 5 séquenceur 0,00 Hz
05-28 | Temps de décélération vitesse préréglée 5 10,0 s
06-06 | Fréquence de consigne 6 séquenceur 0,00 Hz
05-29 | Temps d'accélération vitesse préréglée 6 10,0 s
06-07 | Fréquence de consigne 7 séquenceur 0,00 Hz
05-30 | Temps de décélération vitesse préréglée 6 10,0 s
0,1~3600,0 06-08 | Fréquence de consigne 8 séquenceur 0,00~599,00 0,00 Hz
05-31 | Temps d'accélération vitesse préréglée 7 10,0 s
06-09 | Fréquence de consigne 9 séquenceur 0,00 Hz
05-32 | Temps de décélération vitesse préréglée 7 10,0 s
06-10 | Fréquence de consigne 10 séquenceur 0,00 Hz
05-33 | Temps d'accélération vitesse préréglée 8 10,0 s
06-11 | Fréquence de consigne 11 séquenceur 0,00 Hz
05-34 | Temps de décélération vitesse préréglée 8 10,0 s
06-12 | Fréquence de consigne 12 séquenceur 0,00 Hz
05-35 | Temps d'accélération vitesse préréglée 9 10,0 s
06-13 | Fréquence de consigne 13 séquenceur 0,00 Hz
05-36 | Temps de décélération vitesse préréglée 9 10,0 s
06-14 | Fréquence de consigne 14 séquenceur 0,00 Hz
05-37 | Temps d'accélération vitesse préréglée 10 10,0 s
06-15 | Fréquence de consigne 15 séquenceur 0,00 Hz
05-38 | Temps de décélération vitesse préréglée 10 10,0 s
06-16 | Temps de fonctionnement 0 séquenceur 0,0 s
05-39 | Temps d'accélération vitesse préréglée 11 10,0 s
06-17 | Temps de fonctionnement 1 séquenceur 00, s
05-40 | Temps de décélération vitesse préréglée 11 10,0 s
06-18 | Temps de fonctionnement 2 séquenceur 00 s
05-41 | Temps d'accélération vitesse préréglée 12 10,0 s
06-19 | Temps de fonctionnement 3 séquenceur 0,0~3600,0 0,0 s
05-42 | Temps de décélération vitesse préréglée 12 10,0 s
06-20 | Temps de fonctionnement 4 séquenceur 0,0 s
05-43 | Temps d'accélération vitesse préréglée 13 10,0 s
06-21 | Temps de fonctionnement 5 séquenceur 0,0 s
05-44 | Temps de décélération vitesse préréglée 13 10,0 s
06-22 | Temps de fonctionnement 6 séquenceur 0,0 s




0 : Arrét controlé jusqu’a 'arrét

freinage en mode arrét

désactivée pendant I'arrét et la décélération

06-23 | Temps de fonctionnement 7 séquenceur 0,0 s 07-09 | Mode d'arrét - - 0 -
1: Arrétroue libre
06-24 | Temps de fonctionnement 8 séquenceur 0,0 S 07-10 | Reprise a la volée au démarrage 0: Dévalidé 1:Validé 0 -
06-25 | Temps de fonctionnement 9 séquenceur 0,0 s 07-11 Reprilse a la volée au redémarrage auto apres 0: Validé 1: Dévalidé 0 .
un défaut
06-26 | Temps de fonctionnement 10 séquenceur 0,0 s
07-12 | Temps de microcoupure 0,0~2,0 0,5 S
06-27 | Temps de fonctionnement 11 séquenceur 0,0 s 220V : 150,0~210,0
07-13 | Seuil détection défaut sous tension 200V 300’0~420’0 190,0/380,0 | VAC
06-28 | Temps de fonctionnement 12 séquenceur 0,0 s - ’ 4
. - 07-14 Tr'elmps Qe d.é«?éilération en récupération 0,0~25,0 0,0 s
06-29 | Temps de fonctionnement 13 séquenceur 0,0 s d'énergie cinétique
06-30 | Temps de fonctionnement 14 séquenceur 0,0 s 07-15 | Mode d'injection de courant continu 0: Courant 1:Tension 1 -
Valeur d'injection de courant continu (en .
06-31 | Temps de fonctionnement 15 séquenceur 0,0 s 07-16 mode tension) 0,0~10,0 4,0 %
06-32 | Sens de rotation 0 séquenceur 0 _ xxxx0 : Limitation de courant activée pendant
I'accélération
06-33 | Sens de rotation 1 séquenceur 0 - xxxx1 : Limitation de courant désactivée pendant
I'accélération
06-34 | Sens de rotation 2 séquenceur 0 - xxx0x : Limitation de courant activée pendant la
scélération
06-35 | Sens de rotation 3 séquenceur 0 - décele apq . . -
. Lo xxx1x : Limitation de courant désactivée pendant la
- - Fonction de limitation du courant pour la décélération
06-36 | Sens de rotation 4 séquenceur 0 - prévention des surcharges et protection de o - 01000 -
surtension xx0xx : Limitation de courant activée pendant le
06-37 | Sens de rotation 5 séquenceur 0 - fonctionnement
- - xx1xx : Limitation de courant désactivée pendant le
06-38 | Sens de rotation 6 séquenceur 0 - fonctionnement
06-39 | Sens de rotation 7 séquenceur 0: Arrét 0 } x0xxx : protection de surtension activée pendant le
1:En avant fonctionnement
06-40 | Sens de rotation 8 séquenceur 2 : En arriére 0 - x1xxx : protection de surtension désactivée pendant le
fonctionnement
06-41 | Sens de rotation 9 séquenceur 0 - 08-01 Seuil de limitation de courant pendant
) . ) I'accélération
06-42 | Sens de rotation 10 séquenceur 0 - Seuil de |‘rln‘tat‘on de courant pendant la
I mi |
- 08-02 | DM ce urantp 50~200 200 %
06-43 | Sens de rotation 11 séquenceur 0 - décélération
08-03 Seuil de limitation de courant en
06-44 | Sens de rotation 12 séquenceur 0 - i fonctionnement continue
. . Seuil de limitation de surtensi
06-45 | Sens de rotation 13 séquenceur 0 - 08-04 | >¢U! delimitation de surtension en 350,0~390,0 380,0 vee
fonctionnement
06-46 | Sens de rotation 14 séquenceur 0 - xxx0b : Protection désactivée
xxx1b : Protection activée
06-47 | Sens de rotation 15 séquenceur 0 - 08-05 Protection électronique de surcharge du xx0xb : Protection démarrage a froid 0001b R
Redémarrage aprés une coupure 0 : Non autorisé 0 moteur xx1xb : Protection démarrage a chaud
momentanée de |'alimentation 1: Autorisé XxOxxb : Moteur standarq
| Il ! i x1xxb : Moteur sans variateur
07-01 ntelrva e entre les tethatlves de 0,0~800,0 0,0 s 0 Arréten roue lbre
redémarrage automatique Fonctionnement aprés I'activation de la ’
- i 08-06 iond h 1: Le variateur ne s’arréte pas a |'activation de la 0 -
07-02 | Nombre de tentative de redémarrage 0~10 0 - protection de surcharge protection de surcharge
0 : Reset possible uniquement lorsque le contact 0 : Automatique (en fonction de la température du
. marche est ouvert . . dissipateur th i
07-03 | Paramétrage mode reset K 0 - Protection contre les surchauffes variateur |5$|p§ eur thermique) .
1: Reset possible lorsque le contact marche est ouvert . 1: Uniquement lorsque le variateur
. 08-07 | (commande du ventilateur de J 1 -
ou fermé . est en marche (courant délivré au moteur)
, - S - - refroidissement) i
. . N . . 0 : Démarrage direct apres la mise sous tension 2 : En fonctionnement permanent
07-04 | Démarrage direct apres mise sous tension N . N . . 1 - . -
1: Pas de démarrage direct apres la mise sous tension 3 : Désactivé
07-05 | Temporisation de remise en marche 1,0~300,0 1,0 s 0: Fonct!on AVR ac,tlveg |
- — 1: Fonction AVR désactivée
07-06 Seuil de freql.Jence pour linjection du 0,10~10.00 15 Hz 2 : Fonction AVR désactivée pendant I'arrét
courant continu de freinage en mode arrét 08-08 Fonction AVR (fonction de régulation 3 : Fonction AVR désactivée pendant la décélération 4 .
o077 | Niveau d'injection du courant continu de 0.0~150.0 500 % automatique de la tension) 4 : Fonction AVR désactivée pendant l'arrét et la
freinage en mode arrét ! ! ! décélération
0708 | Temps d'injection du courant continu de 0.0~255 05 s 5 : Pour VCC > 360 V/740V, la fonction AVR est




08-09 | Détection de perte de phase d'alimentation | 0 : Désactivée 1: Activée 0 - 0: PID désactivé
1: Correcteur PID avec dérivée de I'erreur non inversé
08-10 | Détection de perte de phase de sortie 0: Désactivee 1: Activée 0 - 10-03 | Sélection du mode d'opération PID 2 : Correcteur PID avec dérivée du retour non inversé 0 -
Sélecti d | . 0 : Calcul surcharge, moteur standard 3 : Correcteur PID avec dérivée de I'erreur inversé
08-11 t:eer::i::;ynzzteeu:nmeur pour la protection 1: Calcul surcharge moteur congu pour 0 - 4 : Correcteur PID avec dérivée du retour inversé
fonctionnement sur variateur 10-04 | Gain retour PID 0,00~10,00 1,00 -
0 : Charge normale (OL = 103%) I
0 : 10-05 | Gain proportionne! 0,0~10,0 1,0 -
08-12 | Courbe pour la protection thermique moteur (S‘urchharge 150% / 1 min) i 0 -
1: Charge pompe ou ventilateur 10-06 | Temps d'intégration 0,0~100,0 10,0 s
(OL=113%) (Surcharge 123% /1 min)
0 : Désactivé 10-07 | Temps de dérivation 0,00~10,00 0,00 s
08-13 | Fonctionnement détection surcouple 1: Sur changement de consigne 0 - 10-08 | Offset PID 0: Positive 1: Négative 0 _
2 : En marche continue
a i 10-09 | Ajustement offset PID 0~109 0 %
08-14 | Action sur détection de surcouple 0: Arrét e-n rc;uefllbre‘ tfiche OL3 0 -
1: Poursuite du fonctionnement (Affiche OL3) 10-10 | Temps de réponse filtre de sortie 0,0~2,5 0,0 s
08-15 | Seuil de détection de surcouple 30~300 160 - 0 : Désactivée
08-16 | Tempo détection surcouple 0.0~25.0 0,1 - 1: Activé - Le variateur continue de
- - - - 10-11 | Mode de détection de perte de retour PID fonctionner aprés détection de perte du retour PID 0 -
08-17 | Mode incendie 0: Désactive 1:Activé 0 - 2: Activée — Le variateur stoppe aprés détection de
08-18 | Détection courant de fuite a la terre 0 : Désactivé 1: Activé 0 - perte du retour PID
0 Niveau 0 10-12 | Niveau de détection de perte de retour PID 0~100 0 %
08-19 | Niveau de protection de surcharge 1:Niveau 1 0 - 10-13 | Délai de perte de détection du retour PID 0,0~25,5 1,0 s
2 : Niveau 2
Numéro de station assignée a la 132 1 ] 10-14 | Valeur limite d'intégration 0~109 100 %
communication Remise a zéro de la valeur intégrale lorsque 0: Désactivé
o 0:Code RTU 10-15 s . 1:Apres 1sec 0 -
09-01 | Sélection code RTU / code ASCII 1: Code ASCII 0 - le retour est égal a la valeur de consigne 30': Aprés 30 secs (0~30)
0:4800 10-16 Plage‘ dlerreur d'intégration admissible 0~100 0 :
. - 1:9600 (1 unité = 1/8192)
09-02 | Vitesse de transmission 2:192 2 bps
9200 10-17 | Seuil de fréquence de mise en veille PID 0,00~599,00 0,00 Hz
3:38400
f 10-18 | Temporisation de mise en veille PID 0,0~25,5 0,0 s
09-03 | Bits d'arrét 2 ; E;::ﬁ‘t’;’p 0 - oo T eacivation g
P 10-19 | Seuil de fréquence de réactivation du 0,00~599,00 0,00 Hz
0: Sans parité fonctionnement PID
09-04 | Sélection de la parité 1: Avec parité paire 0 - isati dactivati
p: p: ite p i 10-20 Tempprlsatlon de réactivation du 0,0~25,5 0,0 s
2 : Avec parité impaire fonctionnement PID
09-05 | Sélection du format de données 0 Donne:'es 8 b!ts 0 - 10-21 | Niveau maxi retour PID 100 -
1: Données 7 bits 0~999
09-06 | Temps détection perte de communication 0,0~25,5 0,0 s 10-22 | Niveau mini retour PID 0 B
0 : Décélération jusqu’a I'arrét (00-15 : durée de Interdiction d'inversion du sens de rotation 0: Rotat!on ant!hora!re autorlsees . 0 -
PP 1 : Rotation antihoraire non autorisée
décélération 1)
09-07 Comportement lors d'erreur de 1:Arréten roue libre 0 . 11-01 | Fréquence de découpage 1~16 5 kHz
communication 2 : Décélération jusqu’a I'arrét (00-17 : durée de 0: Mode 0 - modulation de fréquence sur 3 phases
décélération 2) 11-02 Sélection du mode de modulation de 1: Mode 1 - modulation de fréquence sur 2 phases 0
3 : Fonctionnement ininterrompu fréquence 2 : Mode 2 - Modulation de fréquence sur 2 phases de
09-08 | Tolérance de temps d'erreur Erré 0~20 3 ms maniére aléatoire
; ot Réduction automatique de la fréquence de . -
Temps d'attente lors de la transmission des - ) AP 0 : Désactivée
09-09 données du variateur 5~65 5 ms 11-03 decou,page en cas d'élévation de la 1: Activée 0 -
0 : Potentiométre du clavier temperature
1: Entrée analogique All 11-04 | Courbe en S-Accélération 1 0,2 s
Source de la valeur de consigne PID 2 : Entrée an_alo_glque Al2 1 - 11-05 | Courbe en S-Accélération 2 02 s
3 : Communication 0,0~4,0
4 : Paramétre 10-02 au clavier 11-06 | Courbe en S-décélération 3 0,2 s
0: Poter\tlometrg du clavier 11-07 | Courbe en S-décélération 4 0,2 s
10-01 | Source de la valeur de mesure PID 1: Entrée analogique All 2 -
2 : Entrée analogique Al2 11-08 | Saut de fréquence 1 0,00 Hz
3 : Communication i
11-09 | Saut de fréquence 2 0,00~599,00 0,00 Hz
10-02 | Valeur de la consigne PID par le clavier 0,0~100,0 50,0 %
11-10 | Saut de fréquence 3 0,00 Hz




Plage de saut de fréquence (+ bande de

xxxx0:Alarme nombre de précharges désactivée

11-11 |, 0,00~30,00 0,00 Hz ¢ act
fréquences) xxxx1: Alarme nombre de précharges validée
11-12 | Gain économie d'énergie (en mode V/Hz) 0~ 100 80 % ?‘XXO),(: A’Iarn'ﬂe du're:e de vie condensateurs circuits
imprimés désactivée
0 : Désactivé i . xxx1x: Alarme durée de vie condensateurs circuits
11-13 | Prévention surtension DC 1:Activé 0 - 12:06 | Alarme maintenance prédictive imprimés validée 00000 )
2 : Activé uniquement a vitesse constante xx0xx:Alarme durée de vie condensateurs de
Seuil de tension pour prévention surtension 200V : 300,0~400,0 puissance désactivée
11-14 380,0/760,0 | VCC ) i
DC 400V : 600,0~800,0 / xx1xx: Alarme durée de vie condensateurs de
11-15 Limite d‘e freguence pour prévention 0,00~ 15,00 3,00 Hz puissance validée
surten5|o|n D e 5 12-07 | Surveillance condensateurs de puissance -- - -
Gain sur la tension de la fonction de N , - —
11-16 prévention surtension DC 100 % 12-08 Eta’t de la durée de vie du circuit de 0~100 100 %
- ~ - 0~200 précharge
11-17 Gain sur la fréquence de la fonction de 100 % Ftat de la durée de vie d P
prévention surtension DC 3 12-09 dtat -e ét gree . el\ne es condensateurs 0~100 100 %
11-18 Comportement touche STOP du terminal 0 : Touche STOP désactivée si 00-02 différent de 0 0 . €5 circults Imprimes
opérateur 1: Touche STOP activée si 00-02 = 1 ou 2 12-11 | Courant de sortie a |'apparition du défaut - 0 A
00000788888 : 12-12 | Tension de sortie a I'apparition du défaut - 0 VAC
Chaque digit peut étre paramétré de 0 a 7 suivant les
fonctions ci-dessous : 12-13 | Fréquence de sortie a |I'apparition du défaut 0 Hz
0: Affichage au depart (fréquence & parametres) 12-14 | Tension Bus DC a I'apparition du défaut - 0 VCC
1: Courant de sortie
Affichage personnalisé ; 12:2:2: gz zﬁ,:ﬁt o 00000 . 12-15 | Consigne fréquence a l'apparition du défaut - 0 Hz
) . 12-16 | Puissance de sortie Nécessite de spécifier le parameétre 02-05 0-0 kw
4 : Température
5 : Valeur retour PID ! Code de puissance - - -
6 : Signal d’entrée analogique (Al1) N logiciel
7 : Signal d’entrée analogique (AI2) 13-01 | Version du logicie — ) )
8 : Etat du compteur 13-02 | Affichage des trois derniers défauts - -
0 : Affichage de la valeur entiére (xxx) - - X
12-01 | Format d'affichage du retour PID 1: Affichage avec un chiffre aprés la virgule (xx.x) 0 - 13-03 | Durée de fonctionnement cumulée 1 0~23 - heure
2 : Affichage avec deux chiffres aprés la virgule (x.xx) 13-04 | Durée de fonctionnement cumulée 2 0~65535 - Jour
0+ 00 0 : Temps sous tension
12-02 | Choix de I'unité du retour PID 1: xxxpb (pression) 0 - 13-05 | Mode durée de fonctionnement cumulée ) P . 0 -
- 1: Temps de fonctionnement
2 : xxxfl (débit) .
0 : Aucun verrouillage
12-03 | Mise a I'échelle vitesse de rotation 0~65535 1500/1800 | tr/min 1: Les vitesses préréglées 05-01~05-08 ne peuvent
0 : Affichage de la fréquence de sortie variateur 13-06 | Verrouillage des paramétres pas etre mod|f|e§ . e 0 -
e A . 2 : Aucune fonction ne peut étre modifiée
1: Affichage en nombre entier de la vitesse de . P
. sauf les vitesses préréglées 05-01~05-08
rotation (xxxxx) 3:A P N - difié
2 : Affichage de la vitesse de rotation avec un chiffre - : Aucune fonction ne peut étre modifice
12-04 | Format de I'affichage personnalisé (vitesse) apres la virgule (xxxx.x) 0 - 13-07 Mot de‘ passe pour le verrouillage des 00000~65535 00000 -
3 : Affichage de la vitesse de rotation avec deux parametres
chiffres apres la virgule (xxx.xx) 1150 220/380V - 50 Hz
4 : Affichage de la vitesse de rotation avec trois Egg : ;;gﬁggtj ° gg:z
chiffres apres la virgule (xx.xxx) & . & : - z
13-08 zfgasarametres : retour aux parametres 1260 : 230/460V - 50Hz 00000 )
1350 : 220/415V - 50Hz
St s253 s155 s6 1360 : 230/400V - 60Hz
P e — < 1112 : Reset PLC
NI NN Vi
4 5 ‘OQGO z*\U '/—\U ‘DQUO /“\U
1205 Affichage de I'état des bornes d'entrée et de == =0 )
sortie (S1 a S6) et RY1/RY2 -
OO
- ‘e e O T




Perte d’une phase en sortie

Perte de la tension sur une phase de sortie du

1.Vérifier le cablage entre variateur et

1 ’ LF
Liste des codes d’alarmes variateur moteur
2.Faire une mesure d’impédance entre
- — — I F les bornes de sortie variateur
Défauts ne pouvant pas étre acquittés manuellement L 3. Vérifier le serrage des bornes
Affichage Détail Cause Action Corrective T1,12,13
_oV- oC Surintensité pendant I'arrét Dysfonctionnement du circuit de détection Contacter votre revendeur
] Tension trop élevée a I'arrét | Dysfonctionnement du circuit de détection Contacter votre revendeur r
ou oL
-Lv- 1. Tension d’alim trop basse . . . n - p— py—
LV i résistan‘j;e o charee HS 1. Vérifier la tension d’alim oLl Surcharge thermique Charge trop importante Verlfler la mécanique ou augmenter la
111 Tension trop basse a I'arrét 3‘ Problame sur la détectiog de 8 ) 2. Vérifier les fusibles T T moteur puissance du moteur
Lo d;éfaut 3. Contacter votre revendeur oL i
- - - " — — olL2 Surcharge thermique Charge excessive Augmenter la puissance du
-oH- Variateur en surcharge 1. Probléme sur la détection de défaut 1.Améliorer la ventilation 1 variateur variateur
H thermique & I’arrétg 2. Température ambiante trop élevée ou probleme | 2.Remplacer le variateur si le probléme oL
D 9 de ventilation persiste olL3 Surcouple Couple > au seuil réglé en 08- 15 pendant un temps | Régler 08-15 et 08-16
K . i i | supérieur au tempo réglée en 08-16
OH-C Variateur en surcharge ieiltjill':ti?):\ge thermique des IGBT ou mauvaise 1. Réduire la fréquence de commutation aL P poree
‘_'H _ [ | thermique lors du 2. Défaut sur le capteur de température ou 2. Améliorer la ventilation Remplacer le LV-C Sous Tension en 1.Tension d’alimentation trop faible 1. Vérifier la tension d’alimentation
[N L fonctionnement probléme sur la détection de défaut variateur si le probleme persiste Vi r fonctionnement 2. F!uctuatl(?ns importantes de la tension 2. Installer une inductance de ligne
T OFF u-t d’alimentation
[m] Erreur du relais de puissance | Circuit du relais de puissance endommagé Contacter votre revendeur ovsp Survitesse Différence entre consigne et mesure vitesse trop L.Charge excessive
,— - u M P importante 2.Vérifier la consigne
CtEr . - L . Uy S
r TC mesure courant en Défaut mesure de courant ou circuit de détection Contacter votre revendeur LIFE1 Alarme durée de vie circuit Le circuit de précharge a atteint sa durée de vie Consulter le fournisseur
L t E i~ défaut de défaut 1 FE | de précharge maximale
CdEr Li !
- Défaut du circuit d’OC-CL Dysfonctionnement du circuit Contacter votre revendeur LIFE2 Alarme durée de vie Les condensateurs des circuits imprimés ont atteint | Consulter le fournisseur
L.. '— ] F E condensateurs des circuits leur durée de vie maximale
Epr [ B imprimés
Défaut EEPROM EEPROM en défaut Contacter votre revendeur LIFE3 Alarme durée de vie ) Les ,conden.sateur.s de puissance ont atteint leur Consulter le fournisseur
'— I FE condensateurs de puissance | durée de vie maximale
P Li 3
o 2 n . n . " N ~ e
T Défaut Communication Coupure de la communication Vérifier le cablage GF Defaut de terre e(] sortie DetecFlon de‘ dlefaut de terre er1 sortie variateur 1. Contr(}lerl !solement du nloteur
L D r (fuite de courant a la terre) (fonction activée par le paramétrer 08-18) 2. Controler I'isolement du cable entre
2 U variateur et moteur
rr
Vérifier le cablage et le respect des
Erreur de la CPU Présence de bruit électrique | 8 P , A ,
r regles CEM de base Défauts terminal opérateur
Affichage Détail Cause Action Corrective
Défauts pouvant étre acquittés manuellement et automatiguement LoC 1. Parametre déja verrouillé | 1. Tentative de modification de la fréquence alors 1. Modifier 13-06
- — p q 9 - - 2. Sens Moteur verrouillé que 13-06>0. 2. Modifier 11-00
Affichage Détail Cause Action Corrective 3.Verrouillage par mot de 2. Tentative d’inversion du sens de rotation alors
oC-A 1.Programmer un temps d’accélération L o [ passe activé (13-07) que 11-00=1
1.Temps d’accélération trop faible plus long 3. Verrouillage activé (13-07), entrer le mot de
Surintensité lors de 2.Puissance moteur supérieure au calibre variateur | 2.Remplacer le variateur par un modeéle passe.
o E - H I accélération 3.Court-circuit moteur du c/a!i!:re éppfopfié Errl Erreur utilisation IHM 1.Tentative de modification de la consigne avec les | 1. Les touches A ou¥ ne sont
4. Co'urt-arcwt sur le cable moteur 3.Ver!f!er | lsoJement moteur touches A et Valors que 00-05/00-06>0 ou utilisables pour modifier les parametres
5. Défaut IGBT 4.Vérifier le cablage variateur configure sur consigne interne (Vitesse que lorsque 00-05/ 00-06 = 0
5.Contacter votre revendeur Er r J! présélectionnée). 2. Modifier le paramétre une fois le
oC-C Surintensité 3 vitesse 1 Transitoire au niveau de Ia charee 1. Utiliser un variateur plus puissant 2. Tentati:/e de qu_ification d’un paramétre quine | variateur a I'arrét.
r u e . itoi u | u o 8 i 2. Installer une inductance de ligne sur pet{t pas étre mOdIfll? en cours de fonctionnement
oL —L stabilisée 2. Transitoire sur la tension d’alimentation Ialimentation (voir liste des paramétres)
Err2 Erreur de 1. Paramétre 00-13 est dans la plage de (11-08 +11- | 1. Modifier 11-08~11-10 ou 11-11
oCd Surintensité lors de la o , 3 o paramétrage 11) ou (11-09 #11-11) ou (11-10 £11-11) 2. Programmer 00-12>00-13
a E _ décélération Temps de décélération programmé trop faible Augmenter le temps de décélération 2. Paramétre 00- 12<00-13
3. Paramétre 00-05 et 00-06 ont la méme valeur
oC-S - 1. Vérifier Iisolement moteur E rr E o |
. " . 1. Court-circuit moteur . . 4. Lorsque 01-00#7, modifier les paramétres 01-
r_ S Surintensité au démarrage 2. Défaut IGBT 2. Vérifier le cablage 01~01-09
D L i 3. Contacter votre revendeur
oV-C 1. Augmenter le temps de décélération - — — - - -
T . o . . Err5 Impossible de modifier ces 1.Envoi d’ordres logiques alors que le variateur est 1. Envoyer les ordres logiques avant que
. - 1.Temps de décélération trop faible ou trop grande | 2. Utiliser une résistance de freinage ou N o ) 5 o
Surtension sur le circuit S h paramétres en mode en mode communication le variateur ne soit en communication
' N O inertie un module de freinage externe (pour les L ) L. . , N R
I intermédiaire . . . . | communication 2.Tentative de modification de 09-02 a 09-05 alors 2. Régler les paramétres 09-02 a 09-05
ou~L 2.Fluctuations sur la tension d’alimentation modéles 400V) . e R B
30 . . E rr 5 que le variateur est en mode communication lorsque le variateur n’est pas encore en
. Installer une inductance de ligne o
— — . mode communication
PF 1. Vérifier le cablage au niveau de - — — — —
Valimentation Err6 Défaut de communication 1. Erreur de cablage 1.Vérifier le cablage
P F Perte de phase Alimentation | Fluctuations sur la tension d’alimentation 2. Vérifier le niveau de la tension 2.Mauvaise configuration des paramétres de 2.Vérifier paramétrage (09-00~09- 05).
d’alimentation E r FE ;0:1n:un|?atc|ion ication i
.Protocole de communication inconnu
ud-C ‘_ Courant de sortie < seuil de | Courant de sortie < seuil de déclenchement (03-25) | Régler 03-25 et 03-26 ou bien désactiver Err7 Conflit de paramétrage 1. Tentative de modification des paramétres 13- Sl le défaut persiste, contacter votre
u d -L déclenchement pendant un temps supérieur a la tempo (03-26) la fonction a I'aide de 03-24 00/13-08. revendeur

Errl

2. Défaut circuit interne




Défauts terminal opérateur

Affichage Détail Description
StPO Vitesse nulle lors de I'ordre Apparait lorsque Fréquence présélectionnée < 0.1Hz
de Sto|
SePD |
u
StP1 Echec du démarrage a la 1. Le variateur est configuré pour la commande externe (00-02/00-03=1) et démarrage a la
mise sous tension mise sous tension dévalidé (07-04=1)
5 k P | 2. Le variateur ne peut pas démarrer et STP1 clignote sur Iafficheur.
I 3. L’entrée marche est active a la mise sous tension, voir description de la fonction démarrage
a la mise sous tension (07-04).
StP2 Touche Stop activée alors 1. Si le bouton Stop de la console est actionné alors que le variateur est en mode de
que le variateur est en mode | commande externe (00-02/00-03=1) alors ‘STP2’ clignote aprés I'arrét.
S (l: PE de commande externe 2. Désactiver puis réactiver I’entrée Marche sur le bornier pour redémarrer le variateur.
E.S Arrét Rapide Externe Lorsque I'entrée ‘Arrét Rapide’ est activée, le variateur décélére et s’arréte. La console affiche
E S alors ‘E.S'.
b.b Arrét Roue Libre (Fonction Lorsque I'entrée ‘Arrét Roue libre’ est activée, le variateur s’arréte immédiatement et le
b b Base Block) message ‘bb’ est affiché.
PdEr Perte mesure PID Lorsque le variateur détecte la perte du signal de mesure du régulateur PID, le message ‘PdEr’
s’affiche
AdEr
AtEr Erreur lors de 'auto-réglage | 1. Vérifier que les données de la plaque signalétique moteur ont été entrées correctement
dans les paramétres variateur
FI'(E E r 2. Un ordre de stop a été envoyé pendant la procédure d’auto-réglage
FIrE Mode Incendie 1. Le mode incendie est active par une entrée digitale (03-00~03-05 = [28])

FirE

2. Uafficheur indique FIrE
3. A partir du moment ou le mode incendie est active, le variateur entraine le moteur a sa
vitesse maximale

sermes.fr




